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Meinen eeicheh Verlag auf dem -Gebiete der Mathometisoh nn ri R he r 
der Technischen und Naturwissenschaften nach allen Richtungen hin‘ 5 f 
weiter auszubauen, ist mein stetes durch das Vertrauen und Wohlwollen 


. zahlreicher hervorragender Vertreter obiger Gebiete von Erfolg begleitetes 
Bemühen, wie ‚mein Verlagskatalög zeigt, und ich hoffe, daß bei gleicher 


Uulorsitiizune seitens der Gelehrten und Schulmänner des In- und Auslandes 


auch meine weiteren Unternehmungen Lehrenden und Lernenden in Wissen- 


schaft und Schule jederzeit förderlich sein werden. Verlagsanerbieten ge- 
diegener Arbeiten auf einschlägigem Gebiete werden mir deshalb, wenn 
auch schon gleiche oder ähnliche Werke über denselben Gegenstand in 


meinem Verlage erschienen sind, stets sehr willkommen sein. 
Unter meinen zahlreichen Unternehmungen mache’ ich ganz besonders 


auf die von den Akademien der Wissenschaften zu Göttingen, Leipzig, * 
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Seit 1868 veröffentliche ich: „Mitteilungen der Verlagsbuchhandlung 
B. G. Teubner“. Diese jährlich zweimal erscheinenden „Mitteilungen“, die 
unentgeltlich in 80000 Exemplaren sowohl im In- als auch im Auslande 
von mir verbreitet werden, sollen das Publikum, das meinem Verlage 
Aufmerksamkeit schenkt, von den erschienenen, unter der Presse befindlichen 
und von den vorbereiteten Unternehmungen des Teubnerschen Verlags in 
Kenntnis setzen und sind ebenso wie das bis auf die Jüngstzeit fortgeführte 
Ausführliche Verzeichnis des Verlags von B. G. Teubner auf dem 
Gebiete der Mathematik, der Technischen und Naturwissenschaften 
nebst Grenzgebieten, 100. Ausgabe [XLVIII u. 272 S. gr. 8], in allen Buch- 
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Vorwort. 

Der Urquell aller Mathematik sind die ganzen Zahlen. Dies 
verstehe ich nicht bloß in dem althergebrachten Sinne, daß auch der 
Begriff des Kontinuums sich aus der Betrachtung diskreter Mengen 
ableitet. Vielmehr denke ich bei diesen Worten an Ergebnisse neueren 
Datums. Die Beherrschung der Exponentialfunktion von der Kreis- 
teilung aus, die Erfassung der elliptischen Funktionen mittels der 
Modulargleichungen lassen zuversichtlich glauben, daß die tiefsten Zu- 
sammenhänge in der Analysis arithmetischer Natur sind. Diese Zu- 
versicht hat heute schon Erfolge gezeitigt. Nichtsdestoweniger sind 
die Theorien, die eines Tages solche Ahnungen in Gewißheit um- 
wandeln sollen, noch weit davon entfernt, Gemeingut zu sein. Außer- 
halb eines engen Kreises deutscher Mathematiker ist die Zahlentheorie 
in den letzten Dezennien wenig gepflegt, wenig gefördert worden. 

Wie mag es zugehen, daß so Viele von den eigenartigen, durch 
die Zahlentheorie ausgelösten Stimmungen kaum einen Hauch ver- 
spüren? Die Schöpfungen eines Gauß und anderer Großen sind zu 
erhaben. Für diejenigen, die nicht nur erbaut, auch ergötzt sein 
mögen, liegen zu wenig leicht einschmeichelnde Melodien in dieser 
gewaltigen Musik. Vielleicht ließen sich da Anhänger für die reinen 
Lehren der Arithmetik eher nach der Methode der Salutisten werben. 

Von solchen Erwägungen her kam ich zu einer Art Metamor- 
phose des klassischen Lehrgangs der Zahlentheorie. In einer durchaus 
elementar gehaltenen kleineren Vorlesung, die ich im Wintersemester 
1903/4 hielt, rückte ich geometrische und analytische Problemstellungen 
in den Vordergrund und drang dabei doch ziemlich weit in die Theorie 
der algebraischen Zahlkörper ein. Es war von vornherein meine Ab- 
sicht gewesen, die Vorlesung, die auch vieles neue brachte, zu ver- 
öffentlichen. Die Publikation zog sich wegen anderer Arbeiten hinaus. 
Herr Dr. A. Axer, einer meiner damaligen Zuhörer, hat seinerzeit mit 
großer Sorgfalt die Vorlesung ausgearbeitet und noch ein letztes Kapitel 
nach Aufzeichnungen in einem Manuskript von mir angefügt. Für 
seine wertvolle und treue Mitarbeit bin ich ihm zu großem Danke 
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Erstes Kapitel. 
Anwendungen eines elementaren Prinzips. 


Die Betrachtungen dieses Kapitels werden sich auf’ ein einfaches 
Prinzip stützen, von welchem Dirichlet seinerzeit mehrere tief- 
liegende Anwendungen gemacht hat; dasselbe lautet: 

Wenn n+1 Dinge auf n Fächer irgendwie verteilt werden, so 
muß es darunter mindestens ein Fach geben, welches mehr als ein Ding 
aufnimmt. 


$ 1. Begriff der nächsten ganzen Zahl. 


Wir stellen uns das System der ganzen rationalen Zahlen in der 
üblichen Weise durch eine Skala äquidistanter Punkte auf einer un- 
begrenzten Geraden dar (Fig. 1) und wollen festsetzen, daß zu jedem 
der entstandenen Intervalle 
von der absoluten Länge 1 mm 
etwa bloß der linke End- vis. 
punkt gerechnet werde; ‘ 
dann wird jeder Punkt der Geraden in ein bestimmtes Intervall hinein- 
versetzt, so daß sich zu jeder beliebig vorgegebenen reellen Größe «a 
zwei BE naörfolgends ganze Zahlen x, und x, + 1 derart eindeutig 
angeben lassen, dab 

n„<sa<ant+1 oder O<a—-n,<Ii (1) 
wird. Die Zahl x, die nach links nächste Zahl von a, heißt die größte 
ganze Zahl in a und wird nach Gauß mit [a] bezeichnet. 

Zählt man dagegen zu jedem Intervalle dessen rechten Endpunkt 
und den linken nicht, so gehören eindeutig zu jedem beliebigen a 
zwei ganze Zahlen x, — 1 und &,, derart, dab 


u -1<a<s<z ode: Os -a<i (2) 


ist; x, ist dann die nach rechts nächste ganze Zahl von a. 

x, und x, sind offenbar die Endpunkte eines Intervalles, den Fall 
ausgenommen, wo a eine ganze Zahl ist und sonach x, und x, in a 
zusammenfallen. 


Minkowski, diophant. Approximationen. 1 
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Es ist weiter evident, daß a entweder eine ganze Zahl ist oder 
von einem und nur einem Endpunkte des Intervalls, in welchem es 
liegt, um weniger als 4 absolut entfernt ist oder von jedem der End- 
punkte um 4 absteht. Sonach existiert zu a immer eine ganze Zahl x 
derart, daß 
als} (8) 


wird; sie ist eindeutig bestimmt, bis auf den Fall, wo «+ 4 ganze 
Zahlen sind und x also zweier Werte fähig ist; sie möge die ab- 
solut nächste oder kurzweg die nächste ganze Zahl von a heißen. 


$S 2. Annäherung an eine beliebige reelle Größe. 


Ist a eine beliebig gegebene reelle Größe, y eine positive ganze 
Zahl, so gehört nach dem zuletzt Gesagten zu ay eine ganze Zahl x 
(unter Umständen gehören dazu zwei Zahlen x) derart, daß 


1. 1 

7 =, So 
wird. Die letztere Ungleichung besagt, daß zu a sich eine rationale 
Zahl mit dem Nenner y derart angeben läßt, daß der Unterschied 


|e—ay|<s4 oder 


zwischen letzterer und « dem Betrage nach die Größe 2 nicht über- 


schreitet. Auf diese Weise kann man der Größe a durch rationale 
Zahlen beliebig nahe kommen, indem man nur y groß genug wählt. 
Zu einer Verstärkung dieser Annäherung führt die folgende Über- 
legung: Wir teilen das Intervall 01 in # gleiche Teilintervalle (?>2), 
die, wenn wir zu einem jeden dessen linken Endpunkt, nicht aber 
den rechten zählen, unter- 


BD ——.  ——— +, einandervollständig getrennt 
RE DIR, © 7 7° sind und in ihrer Gesamtheit 
Fig. 2. 


die ganze Strecke 01, zu 
welcher ebenfalls bloß der linke Endpunkt OÖ, nicht aber der rechte 1 
zu zählen ist, zusammensetzen (Fig. 2). Sonach muß jede in diese 
Strecke fallende Größe & eine und nur eine der folgenden Unglei- 
chungen erfüllen: 
0<:<z, a Se ’ = Zee (8) 
Es sei nun x die nach rechts nächste ganze Zahl von ay: 
0<re—ay< ib; 
dann muß z — ay einer der Ungleichungen (5) genügen. Wir lassen 
y die Werte 0, 1,2,--.,t durchlaufen; da die so entstandenen £+1 
Größen © — ay in den { Teilintervallen Unterkunft finden müssen, so 


$ 2. Annäherung an eine Größe. $ 3. Anwendung auf lin. Dioph. Gleich. 3 





wird es nach dem 'an die Spitze dieses Kapitels gestellten Prinzip 
mindestens ein Teilintervall geben, welches mehr als eine dieser Größen 
aufnimmt. Ein solches sei etwa das h-te und 2 — ay, &”— ay” seien 
zwei von den in dasselbe fallenden Größen; dann ist 

<a -ay<ı, "7 <a’-ay'<t. 
Hierbei sei y"> y’. Aus diesen Ungleichungen folgt durch Subtraktion 


3: „ ’ „ 4 1 
ee 
Wird hier 
| E er y — y=y 
gesetzt, wobei y offenbar eine der Zahlen 1,2,---,2 ist, so hat man: 
|e-ay|l<- oder al : 
und a fortiori 


x | 1 
Bee 0 





Diese Formeln liefern das folgende Theorem: 

I. Zu einer beliebigen Größe a und einer ganzen positiven Zahl t 
läßt sich mindestens ein Paar von ganzen Zahlen x, y, deren letztere 
in den Grenzen 1, tliegt, derart angeben, daß |e — ay| <1/t wird. 

Hiermit ist eine rationale Zahl x/y gewonnen, die der Größe a 
um weniger als 1/y? absolut nahekommt, welche Annäherung von 
stärkerer Ordnung ist als die vorherige. 


$3. Anwendung auf lineare Diophantische Gleichungen. 

Es seien R, 8, r, s positive ganze Zahlen, R/S = r/s und zwar so, 
daß mittelst r und s dieses Verhältnis in kleinstmöglichen ganzen 
Zahlen ausgedrückt ist, alsdann liefert das letzte Theorem einen ein- 
fachen Existenzbeweis für die Lösungen der linearen Diophantischen 
Gleichung 

sX—rY=1. (7) 
Für s=1 liegt die Lösung X —=1, Y=0 auf der Hand; denken wir 
uns daher s>]1. Auf das erwähnte Theorem bezugnehmend, setzen 
wir a=r/s, t=s-—1; dann gibt es einen Bruch zx/y, wobei 
1<y<s-— 1, welcher der folgenden Ungleichung genügt: 

1 
Ci 1 ung 


RN 
Yy s 


= 





oder 
1 
&& 








4 I. Anwendungen eines elementaren Prinzips. 


oder auch, da 1/(s— 1) höchstens den Wert 1 hat, links aber eine 
ganze Zahl steht: 
Ise—ry|<1. 


Die links stehende Größe muß also entweder =0 oder =]1 sein; 
ersteres kann nicht stattfinden, da r/s in kleinsten Zahlen ausgedrückt, 
hier aber y<s— 1 ist; daher gilt notwendig 


|5® weh ry| = 1, 
oder, wenn & das Vorzeichen der Zahl se — ry bedeutet: 
e(se—ry)=1. 


Hiermit ist aber eine Lösung der vorgelegten Gleichung gegeben, 
und zwar: 


X=e, Y=g. (8) 


Wird nun R=dr, S=ds gesetzt und (7) mit d multipliziert, so 
zeigt sich, daß d eine ganze Zahl sein muß; d heißt der größte ge- 
meinsame Teiler von R und S, und r und s heißen teilerfremd. 


s4. Zirkulare Anordnung von Intervallen. 


Wir zeichnen (Fig.3) neben der Zahlengeraden einen die- 
selbe im Nullpunkte berührenden Kreis vom Radius1/2z und 
denken uns beide Äste der Geraden, den positiven und den 
negativen, in entgegengesetzten Richtungen um den Kreis 
gewickelt. Sodann bildet sich jeder Punkt a der Geraden in 
einem Punkte b der Kreisperipherie ab; b ist dann zu gleicher 
Zeit Abbild aller Zahlen, die sich von a um eine ganze 
Zahl unterscheiden. So bilden sich die ganzen Zahlen 
selbst alle im Nullpunkte O0 ab. Der Bogen Ob stellt, 
in positiver Richtung gemessen, die Größe a — [a] dar. 

Die durch eine solche Abbildung gewonnene An- 
ordnung des Kontinuums aller reellen Werte längs der 
Peripherie eines Kreises wollen wir die zirkulare Anord- 
nung des Kontinuums nennen. 

Es seien t Größen a,, a,, :--, a,(t > 2) durch Punkte 
auf der Geraden gegeben. Wir bilden dieselben auf den 
Kreisumfang in der obigen Weise ab und bezeichnen die 
Abbilder in der Reihenfolge, wie sie entlang der Peri- 
pherie vom Nullpunkte ab in positiver Richtung auf- 
treten, mit 5b,,b,,:*:, d,; eventuell zusammenfallende 
Punkte sollen in dieser Folge nebeneinander stehen. So- 
dann wird es unter den Bogenstücken 








$4. Zirkulare Anordnung von Intervallen. 5 


b, bs, b,b;, ,b,_1b, b,b,, 


in welche der Kreisumfang zerfällt, mindestens eines geben, das die 
Länge 1/t nicht überschreitet; so sei etwa 


1 
0 <arcb, ‚SS (9) 


Für das kleinste aller Bogenstücke wird in dieser Ungleichung rechts 
sicherlich nur das Ungleichheitszeichen gelten, außer, wenn alle Bogen- 
stücke gleich lang sind und sonach für alle das Gleichheitszeichen 
gilt. In dem ersteren Falle seien a’, «” jene von den gegebenen 
Größen, welche sich in db,_, resp. b, abbilden; dann ist 


arc0b, .,— a — [ae], arc0d, = a” — [a], 
mithin 
arcb,_,d,= a” — «+ [a] — [e”]; 
es existiert somit eine ganze Zahl x = [a’] — [a”], welche der Un- 
gleichung 


0<a-a+2<- (10) 
genügt. Im zweiten Falle haben wir: 
arch,_ ,,—- G=12,53,.,66,=b,), (11) 
daher für beliebige 2, k: 
k—i 
ALOUU,  , 


und in der Folge für beliebige zwei a’, a” unter den gegebenen 


Größen a: 
7a ER PH Ri = , (12) 


worin / eine jeweils bestimmte nicht durch £ teilbare ganze Zahl be- 
deutet. | 
Diese Betrachtung liefert somit den Satz: 


II. Unter t beliebig gegebenen reellen Größen a, dg, *:", @, gibt 
es entweder mindestens ein Paar, @, a’, welches bei entsprechend ge- 
wähltem ganzzahligem x die Ungleichung 


<a’ _a+a2<T 


erfüllt, oder es gehört zu jedem a’ ein a derart, daß bei jedesmal ge- 
eignet gewähltem ganzzahligem x 


—d+0-- (13) 


wird. 
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Nimmt man speziell a,,, =ay(y=0,1,2,--.,t— 1) an und be- 
zeichnet die dem « bzw. a” entsprechende Größe mit ay’ bzw. ay", 
so geht die Ungleichung (10) in die folgende über: 


0m au We 
oder, wenn 
Yyrn AUDI TEEEN 
gesetzt wird: 
0<slay<z; (14) 


und wenn man hier, so oft y negativ wird, die Vorzeichen umkehrt, 
wie folgt: 


0>-2-a-W>-+, (15) 


hernach — x durch x, — y durch y ersetzt, so lassen sich die Un- 
gleichungen (14), (15) in die eine 


1 
|e—-ay|l<- (16) 


zusammenfassen, wobei y eine positive Zahl <?t—1 ist. 

Der Fall (12) hingegen erfordert hier, wo unter den gegebenen 
Zahlen ay jedenfalls die Null vorkommt, daß alle — 1 anderen 
Zahlen ay gebrochene Zahlen sind, aber at ganz ist, woraus folgt, 
daß a selbst ein nicht reduzierbarer Bruch vom Nenner £ ist; und in 
diesem Falle findet die Gleichung (13) statt, welche hier die Form 


»—ay=4, (-d-D<y<t—1, y+0) 
oder 
|a-ay|=+, (I<y<t-1) (17) 


annimmt. Der Satz Il sagt sonach im Falle a,,, =ay(y=0,1,2,---,t—1) 
im Wesen dasselbe aus, was der Satz I, nur mit dem Unterschiede, 
daß die obere Grenze des y dort £, hier £— 1 ist, ferner, daß anderer- 
seits | 2 — ay_| dort immer unterhalb 1/t herabgedrückt werden kann, 
hier aber nur bis auf den bezeichneten Ausnahmefall, in welchem 
2 —ay|=1/t ist. 


$S5. Angenäherte Darstellung zweier Größen. 

Um eine gleichzeitige Annäherung durch Brüche mit gleichem 
Nenner an zwei gegebene Größen a, b anzubahnen, nehmen wir eine 
ganze Zahl 2 an, bezeichnen mit x bzw. y die nach rechts nächste 
ganze Zahl von az bzw. bz, so daß also 


0<re-az=&<I1l, O<sy-bk=n<l 
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ist, und teilen die Strecke O1 ebenso, wie im $2, in £ gleiche Teil- 
intervalle, so daß dann 8 wie n für sich je einer der Ungleichungen 


& 1 1 & 2 
ze Be: ? 
U=:y<% 
i—-1.8 
——-<'<i 
har en 





genügen. Lassen wir nun 2 die Werte O, 1, 
2,2 durchlaufen, so entspricht jedem 2 = 
ein bestimmtes Größenpaar &, n und hiermit 
eine Kombination derjenigen zwei unter den Fig. 4. 
bezeichneten Teilintervallen, in denen die betreffenden &, 7 bzw. liegen. 
Da nur {? verschiedene solche Kombinationen möglich sind, 2 aber 
#?+ 1 Werte annimmt, so muß es mindestens eine Kombination 
geben, welcher zwei Werte von z, etwa z’, 2” entsprechen, so daß die 
zugehörigen Werte 8, 8” einerseits und 7, n” andererseits in je ein 
und dasselbe Intervall fallen. Es seien dies das h-te resp. k-te Inter- 
vall (Fig. 4); dann haben wir: 





h—1i [, [4 Ri h k—1i 7 7 7 ” 
— <sg=x0—a2 <-, N Ya EN 
h—1 [23 „ „ h k—1 „ „ „ 
—<l-w-a<-, —<=y bs =. 


woraus durch Subtraktion 
1 7 ‚ 7 ’ 1 1 7 ’ 7 ’ 1 
= 22-7 —ale EN ee el A er 


folgt, oder, wenn 


a y—y=y, 2 ey Are 11 


gesetzt werden: 


|e-as]<-, Iy-bel<-, (18) 
wobei 
Beach (19) 
ist, — oder auch 
ea 
und a fortiori 
x 1 Yy 1 











Hiermit ist das folgende Theorem gewonnen: 


II. Zu zwei beliebig vorgegebenen Größen a, b und einer ganzen 
positiven Zahl t kann man immer mindestens eine in den Grenzen 1, 
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{? gelegene ganze Zahl 2 und dazu zwei andere ganze Zahlen x, y der- 
art angeben, daß gleichzeitig die Ungleichungen bestehen: 


ah a 
a-asl<, Iy-bel<z 


Hierdurch sind also rationale Zahlen x/z und y/z gewonnen, die 


den Größen a und b bzw. um weniger als 1/2? absolut nahekommen. 
Man sieht ohne weiteres, wie dieser Satz auf beliebig viele ge- 
gebene Größen ausgedehnt werden kann. In der allgemeinen Fassung 
lautet er, wie folgt: 
II!. Zu n! gegebenen Größen a,, ds, ..., a, und einer positiven 
ganzen Zahl t kann man immer mindestens eine ın den Grenzen 1, t" 


liegende ganze Zahl z und dazu n andere ganze Zahlen &,, %s, .- -, %, 
derart angeben, daß 
1, —-92|< + und a fortiori En —a,|< es (20) 
g N 


G=1, 2,3,.2,n) 
wird. 
Wir wollen die Ungleichungen (18) unter Hinzufügung des Gleich- 
heitszeichens zum Ungleichheitszeichen folgendermaßen schreiben: 


te —atz|<1, |ty—btz| <I1, 
und gemäß (19) 


als dritte Ungleichung hinzufügen; dann läßt sich das Theorem III 
so formulieren: 

III”. Es gibt mindestens ein System von ganzzahligen Werten x, y, 2, 
die nicht alle gleichzeitig verschwinden und den drei linearen Formen 


=t2e —atze, n=ty—btz, er (21) 
mit der Determinante 
, 0, —ai 
0, dt, —bi|_ 1 
1 
0, 0, Fr 


Werte erteilen, deren Beträge die Einheit nicht übersteigen. 
Dieser Satz ist bloß ein Spezialfall eines viel allgemeineren 


Satzes, welcher den Gegenstand der nächstfolgenden Paragraphen 
bilden soll. 
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S6. Satz über drei ternäre lineare Formen. 


Der allgemeine Satz lautet: 
IV. Zu drei reellen linearen Formen dreier Variabeln, 


g=ax+by-+ cz, 
n= ac +by+ cz, (22) 
Eee act y+ cz, 


mit der Determinante 1 lassen sich immer ganzzahlige Werte x, y, 2, 
die nicht sämtlich verschwinden, derart angeben, daß für dieselben 


&ls1, Ialsı, (El<1 (23) 
wird. 

Dieser Satz läßt sich auch auf Formen (22) mit beliebiger nicht 
verschwindender Determinante A in der Weise übertragen, daß in (23) 
die Einheit durch IV A| ersetzt wird; denn steht er einmal für For- 
men mit der Determinante 1 fest und haben &, n, & die Determinante 
A-0, so ist er auf die Formen E/VA, n!VA, &/VA, deren Deter- 
minante offenbar 1 ist, anwendbar: alsdann existiert ein ganzzahliges, 
von (0,0, 0) verschiedenes Wertesystem (x, y, 2), für welches 














lien RER 
YA , YA , I|YA un Fl 
also r 
Een. EL IVAI 
wird. 


Für den Satz IV sind drei wesentlich verschiedene Beweise be- 
kannt geworden. Der eine beruht auf geometrischen Betrachtungen, 
die mich auf den Satz geführt haben, und ist sehr durchsichtig, setzt 
aber gewisse geometrische Begriffe voraus, auf die wir erst in den 
nächstfolgenden Kapiteln eingehen wollen; einen anderen, arithme- 
tischen Beweis hat Hurwitz (Göttinger Nachrichten, Math.-phys. Kl., 
1897, p. 139) gegeben; der dritte, der in den folgenden Zeilen ent- 
wickelt werden soll, beruht wesentlich auf einer Idee von Hilbert: 

Wir beweisen den Satz zunächst für folgende drei spezielle 
Formen mit der Determinante 1: 


E=,, n=,, 6- Ant Bytühe, (24) 
worin Z,, t, ganze positive Zahlen und A, B beliebige reelle Größen 
sind, — und führen sodann durch gewisse Kontinuitätsbetrachtungen 


den allgemeinen Fall auf diesen speziellen zurück. 
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Um den Satz IV für die Formen (24) zu beweisen, lassen wir x 
die Werte 0,1,2,...,2, und unabhängig davon y die Werte 0,1,2, 
...t, durchlaufen. Jede der so entstehenden (t, + 1)(+ 1) Kom- 
binationen (x, y) erteilt der Größe — (Ax + By)/t,t, einen bestimmten 
Wert, zu welchem wir die nach rechts benachbarte Zahl z suchen, so 
daß jedesmal 





B 
SHE <1, 


also für jedes so erhaltene Wertesystem (x, y, 2) 

ISsi<Lih 
wird. Da auf diese Weise (t, + 1)(t, + 1) Werte von & hervorgehen, 
welche sämtlich in dem Intervall von 0 bis Zt, liegen, dieses Inter- 
vall aber nur Z,t, Teilintervalle von der Länge 1 besitzt, so müssen 
in mindestens einem der letzteren nicht weniger als zwei Werte von & 
zu liegen kommen. So sei etwa: 


h<g=AxX+By+tbz! <h+Ll, 
h<i=Ax+ By’ +tb2” <hr+l. 
Hieraus folgt durch Subtraktion: 


at (25) 








Setzen wir nun 


wobei offenbar 
0< ash, O<yst% (26) 
ist, so wird: 

-8-|Ar+Byttte|<1 (27) 
und hiermit sind drei ganzzahlige Werte x, y, z gewonnen, für welche 
nach (26), (27), (24) 

© 
sl, Ialsı, J&i<1 
wird. Dabei können diese Werte x, y, 2 nicht sämtlich verschwinden, 
denn wären auch nur z, y beide gleich 0, so würde dies bedeuten, 
daß die beiden Kombinationen (#', y'), (x”, y’) miteinander identisch 


sind, was ausgeschlossen ist. 
Demnach ist unser Satz für den Spezialfall (24) bewiesen. 


ST. Das Minimum eines Formensystems. 


Der weitere Gang des Beweises erfordert die Entwicklung einer 
Reihe von vorbereitenden Tatsachen und Begriffen, deren erster das 
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Minimum eines linearen Formensystems für ganzzahlige Werte der 
Variabeln sein soll. 

Es sei das allgemeine Formensystem (22) mit der Determinante ] 
vorgelegt und g sei der größte unter den Beträgen der Koeffizienten 
dieses Formensystems: 


al, Ib, ..., N) (28) 


Setzt man beliebige zwei der Variabeln x, y, 2 gleich O0, die dritte 
gleich 1, so wird jede der drei Formen sichtlich gleich einem ihrer 
Koeffizienten, also gleichfalls 


18, Inl, 1889. (29) 


Hiermit ist die Existenz solcher ganzzahliger Werte x, y, z klar ge- 
lest, die nicht alle Null sind und den drei Formen Werte &, n,& er- 
teilen, welche dem absoluten Betrage nach die Größe g nicht über- 
steigen; diese letzteren Werte können auch nicht alle drei zugleich 
verschwinden, denn solches tritt wegen Nichtverschwindens der Deter- 
minante von (22) nur für =0, y=(, 2=0 ein, das letztere Werte- 
system kommt aber hier nicht in Betracht. 

Um nun Schranken zu finden, innerhalb deren die Größen x, y, 2 
überhaupt liegen müssen, wenn irgendwie die Ungleichungen (29) be- 
stehen sollen, lösen wir die Formen (22) nach x, y, 2 auf: 


Mu 142 -F en + EG 
y=ßE+ßn+P"s, (30) 
2=yE+tyn+r”s, 


worin &, ß,...., y" Unterdeterminanten von 


[24 
C 








ERDE ISLERR 
| ‚ ’ 
Na, D,.C 
| a, Be e 


sind. Da wegen (28) jede solche Unterdeterminante absolut ge- 
nommen < 2g? sein muß, so haben die Gleichungen (30) und die 
Ungleichungen (29) notwendig zur Folge: 


Buy 124 69: (31) 


Hiermit sind in — 69°, 69° Schranken der verlangten Art gefunden. 
Es gibt sonach bloß eine endliche Anzahl von solchen ganzzahligen 
Wertesystemen (x, y, 2), welche die Ungleichungen (29) bewirken, und 
wir denken uns diese Wertesysteme aus der Gresamtheit der zwischen 
den besagten. Schranken liegenden ganzzahligen Werte x, y, 2 heraus- 
gesucht, doch unter Ausschluß des Wertesystems (0, 0, 0). 
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Es möge nun 9 (%,y,2) den größten, resp. einen der größten 
unter den drei einem vorgegebenen Wertesystem (x, y, 2) entspringen- 
den Beträgen |& |, |n , |&| bedeuten. Dann wird für die soeben aus- 
geschiedenen ganzzahligen Wertesysteme (x, y, 2) und nur für diese, 


O<p&y,2)<g 


sein. Unter diesen zugehörigen @, deren es eine endliche Anzahl, 
und zwar mindestens eins gibt, muß es einen kleinsten Wert geben, 
der sicher von O verschieden ist und eventuell auch für mehrere der 
Systeme (x, y, 2) herauskommen kann; dieses kleinste wollen wir 
das Minimum des Formensystems &, n, & (seil. für ganzzahlige Werte 
der Variabeln) nennen. Die Existenz desselben ist durch die vor- 
stehende Betrachtung dargetan; zugleich ist festgestellt worden, daß 
es <g ist und bei Werten x, y, 2 eintritt, die jedenfalls in den 
Schranken — 69°, 69° liegen. 

Der Beweis des Satzes IV wird nunmehr darauf hinauslaufen, zu 
zeigen, daß das Minimum des Formensystems (22) den Wert 1 nicht 
überschreiten kann; für das spezielle System (24) ist dies bereits be- 
wiesen. 


$8. Variation und Transformation linearer Formen. 


Wir zeigen zunächst, daß das Minimum sich kontinwierlich ändert, 
wenn man die Koeffizienten der drei Formen kontinuierlichen Änderungen 
unterwirft. Wir variieren die Koeffizienten a, b, ..., c” bzw. um 
Größen da, öb, ..., dc”, deren Beträge unterhalb einer positiven 
Grenze & liegen mögen: 


Kalbe (32) 


wir bezeichnen dies als eine Variation <e der Formen &,n,& Es 
sei nebenbei bemerkt, daß, wenn wir eine willkürliche erste Variation 
< g vorgenommen haben und dabei &, der größte unter den Beträgen 
dal, |db|, ..., |dc”| ist, wir an dem so gewonnenen neuen Formen- 
system alsdann noch eine ganz beliebige Variation < & — &, vornehmen 
können und dabei das Resultat gleichbedeutend mit einer Variation 
<e von &,n,& sein wird. Haben wir nun eine Variation <e an 
&,n,& ausgeführt und bezeichnen mit &*, 7*, &* die dadurch aus 
&, n, & hervorgegangenen Formen, mit ö&, 07, d& dagegen die Ände- 
rungen, welche die gegebenen Formen dabei erfahren haben, so ist 


&—=E+d&E=la+da)e +(b+üöb)y+(c-+ dc), 
"=n+60n=(a+da)e + +6V)y+(C+odc)e, (35) 
= &+6dE= la” + da’)e + (6" + IbN)y + (d’ + de”)2. 
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Es sei nun M das Minimum der ursprünglichen, M* jenes der 
varlierten Formen. Wir wollen unter «, y, z solche ganzzahlige Werte 
der Variabeln verstehen, für welche das Minimum M eintritt; dann 
müssen dieselben, sobald die Voraussetzung (28) getroffen ist, nach 
$ 7 der Ungleichung 

|, |v|, || 69° (34) 


genügen. Mit Rücksicht darauf und auf (32) folgt aus (33) für dieses 
Wertesystem (x, y, 2): 
15°, al, << MH 18Eg, 
M*<M+18eg. (35) 
Analog seien x*, y*, 2* gewisse das Minimum M* bewirkende 
ganzzahlige Werte der Variabeln. Da aus der Voraussetzung (28) und 
aus (32) eine analoge Voraussetzung für die Koeffizienten der variierten 
Formen folgt, nämlich 
la+dal, ib +öb|,.., \"+dc|<g+s 
so müssen x*, y*, 2” einer zu (34) analogen Ungleichung genügen, 
und zwar 


umsomehr also 





1, IyFl, ll<6W+ 9), 
und dementsprechend folgt aus (33) für dieses Wertesystem («*, y*, z*): 
5, in) EI<M*+ 182 (g+ 8), 
| M< M* +18: (g-+e)”. (36) 
Aus den Ungleichungen (35), (36) entnehmen wir nun: 
— 183:2(g +8)? <M*F— M<18eg®, 


wodurch der Unterschied beider Minima, M und M*, zwischen zwei 
Grenzen eingeschlossen erscheint, welche beliebig klein gemacht wer- 
den können, sobald nur & genügend klein genommen wird, d. h. so- 
bald die Variation der gegebenen Formen einen hinreichend kleinen 
Spielraum nicht überschreitet. Hiermit ist also dargetan, daß das 
Minimum von drei linearen Formen eine kontinuierliche Funktion der 
Koeffizienten ist. 

Im folgenden werden wir das Formensystem &, n, &, und zwar 
immer nur zwei der Formen, so zu variieren haben, daß die System- 
determinante den Wert 1 beibehält und dabei die Variationen aller 
Koeffizienten eine Grenze & nicht überschreiten. Dies wird in fol- 
gender Weise zu erzielen sein: Wir variieren zunächst etwa bloß die 
Koeffizienten von & bzw. um die Größen da, Öb, öc, so zwar, daß 


da], [6b], [del <® (37) 


daher auch 





14 I. Anwendungen eines elementaren Prinzips. 








bleibt, wobei ® noch unbestimmt, jedenfalls aber 
N: (38) 

sei, und es sei 1+ dA die Determinante des variierten Formensystems, 
wobei also 

da, db, öc| 

SAN ar ee 

| BR b® de" 
ist. Damit aus dieser Determinante wieder eine Determinante vom 
Werte 1 hervorgeht, multiplizieren wir in ihr eine der unvariierten 
Zeilen, z. B. die dritte, mit 1/(1+0&A). Dadurch wird aber zugleich 
eine Variation der Rostksienkeh von & hervorgerufen, und zwar bzw. 
um die Größen: 


[2 —- a’öA Z —b’OA „ - ("OA 
a = Tre 
und jetzt handelt es sich darum, daß auch diese Variation den fest- 


gesetzten Spielraum nicht überschreite, also 
|\da”|, |85b" |, |de”| <a 


1? 


bleiben. Nun ist mit Rücksicht auf (28) 





OA|<69g? 
und daher, wenn noch 
Ba <l (39) 
vorausgesetzt wird, 
| | er 609g? 
Feery\eSseer nr 


| 


mithin werden |da”|, |66”|, |de”| sicher sämtlich <& ausfallen, 


wenn nur 





rg 
1— 699° 





(40) 


ist. Man braucht also, um das Gewünschte zu erreichen, nur ® so 
zu wählen, daß es die Ungleichungen (38), (39), (40) gleichzeitig 
erfüllt. 

Dem Beweise des Satzes IV muß noch die folgende Betrachtung 
vorausgeschickt werden: 

Wir üben an den Formen &, n, & eine durch die Gleichungen 


zs=pX+PY+rZ, 


y-9X+qgY+4g'Z, (41) 
2=rX-+rY’-+rZ 
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gegebene lineare Transformation aus, wobei p, p', ..., r” ganze Zahlen 
sein mögen und die Transformationsdeterminante 





bay ! ’ 
IB P, P 

f% rt 

T=-|94, 9, € 
| 12 [24 
BE 0 





den Wert 1 haben soll. Dann gehen die drei Formen in drei neue 
mit den Variabeln X, Y, Z über: 


#=4AX+BY+CZ, 
H=AX+BY+CZ, (42) 
Z=A’X+B’Y+CZ, 
wobei der Zusammenhang zwischen den transformierten Koeffizienten 
A, B,..., C” und den ursprünglichen a,b,...,c” durch eine Be- 
ziehung zwischen den zugehörigen Matrizen und der Matrix 7, und 
zwar 


Rn } | a 
oo ae a Br (43) 
14”, ib (er la” br „ 








zum Ausdruck gebracht werden kann. Dieser Beziehung zufolge 
stimmt nach dem Multiplikationssatze der Determinanten die Deter- 
minante der transformierten Formen #5, H, Z mit derjenigen von 
&, n, & im Werte überein, ist also wieder = 1. 

Für je zwei durch die Gleichungen (41) verbundene Wertesysteme 
(@, 9, 2) und (X, Y, Z) gilt: 


&.(®, Y, 2) = 3 (X, IN Zn n(@, Y, 2) gr H(X, HZ) 
(@, Y, 2) we Z(X, Y.2); 


dabei entspricht jedem ganzzahligen Wertesystem (X, Y, Z) ein ganz- 
zahliges Wertesystem (x, y, 2), und — weil T=1 ist — auch um- 
gekehrt; speziell für X=0, Y=0, Z=0 gehen x, y, z ebenfalls in das 
Wertesystem (0, 0,0) über, und setzt man umgekehrt in (41) x=0, 
y=(,z2=0 ein, so folgt wegen Nichtverschwindens der Determinante 
als einzige Lösung: X=0, Y=0, Z=(. 

Aus dieser Sachlage folgt ohne weiteres, daß das Minimum des 
Formensystems #, H, Z dasselbe sein muß, wie jenes von &, n, &. 
Durch eine lineare Transformation mit der Determinante 1 (unimodu- 
lare Substitution) ändert sich also das Minimum von drei ternären line- 
aren Formen nicht. 
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$ 9. Ausführung besonderer Variationen. 


Nun läßt sich der Beweis des Satzes IV in wenigen Zügen er- 
ledigen. Angenommen, der Satz wäre nicht richtig, also das Minimum 
der Formen &,n,& größer als 1. Dann kann man nach $ 8 ein e>0 
derart angeben, daß für alle Variationen <& dieser Formen das 
Minimum sich so wenig ändert, daß es immer noch die Einheit über- 
steigt. Eine solche Variation führen wir aus, indem wir zunächst 
zu € ein positives ® derart bestimmen, daß gleichzeitig 

s 6° 
WE, 69®<1T, BE (44) 
wird, sodann eine positive ganze Zahl s derart festlegen, daß 


at 
—<# (45) 


wird, hierauf rationale Zahlen p/s, g/s, r/s suchen, so daß 





2-a<,, 4-2<-, 
S Fame) S = 





; 1 
er 


wird (s.$ 1), und in der Form & ce durch r/s ersetzen, weiter b durch g/s, 
wobei wir #0 annehmen können, da wir für dasselbe sicher die 
Wahl zwischen zwei benachbarten ganzen Zahlen haben, schließlich «a 





durch 4 wobei t eine so gewählte ganze Zahl bedeute, daß 
qst>0 und zugleich - + Fr ll; (47) | 


wird. Hierdurch werden die Koeffizienten von & um Größen variiert, 
die wegen (45) und (47) dem Betrage nach unterhalb # liegen. Um 
noch die gleichzeitig erfolgte Variation OA der Determinante des 
Formensystems zu beheben, multiplizieren wir die Koeffizienten in & 
mit 1/(1-+0dA) und erhalten so das variierte Formensystem 





et 
24 Ly 40a, 
„= N; (48) 
& 
RE 
it 82 


welches aus dem ursprünglichen wegen (44) (s. $ 8) durch eine 
Variation <& hervorgeht und darum ein Minimum hat, das sicher 
noch >1 ist. 
Nun erfüllen die ganzen Zahlen v= — pt, v=— pqgt +1 die 
Relation 
(pgt+low— gtu—1, 
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und wir führen an dem System (48) die durch die Gleichungen 
x = (pgt+1l)a + g’ty+ grtz, 
y—ux +vy, 
= 2 

gegebene Transformation mit der Determinante 


pge-t 1, sg:t, sgrt 


I Value 
aus. Die transformierten Formen, welche &',n',& heißen mögen (wo- 
bei 8° schon die für den Spezialfall ur charakteristische Gestalt 
v_® 


= 
hat), und welche nach $ 8 dasselbe Minimum >1 haben, wie die 
Formen (48), variieren wir nun in ähnlicher Weise, wie dies mit den 
ursprünglich gegebenen geschehen ist. Wir bestimmen #, 9° ähnlich, 
wie vorhin e,® bestimmt wurden, legen sodann eine positive ganze 


Zahl s’ derart fest, daß 

1 , 

0 (49) 
wird, finden weiter zu den Koeffizienten von 7° nach Analogie von 


(46) rationale N äherungszahlen ps, q’/s‘, r/s‘, wobei wir r=#0 ein- 
richten, und substituieren in 7’ P 29 für den Koeffizienten von «, 


r/s’ für jenen von 2’ und N 
Zahl so gewählt sei, daß 





', wobei € als ganze 


‘st! >0 und zugleich — + a en (50) 
wird; gleichzeitig multiplizieren wir & mit dem aus der soeben er- 
folgten Variation d’A der Determinante sich ergebenden Faktor 1/(1+0’A) 
und erhalten so das folgende variierte Formensystem von der Deter- 
minante 1: 





er v2 
& gqst? 
re p 2 grt—+ 1 s Y' f 
Pa Or Y ry8, (31) 
5 
5 1492 


dessen Minimum immer noch >1 sein wird. An: diesem Formen- 
system üben wir die Transformation 


Minkowski, diophant. Approximationen. 2 
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= 
Y=prtc+(drt+l)yY+r?tz, 
= vy-+ wz 
aus, wobei wir mit != — gq”t, W=— grt+1 der Gleichung 


((rt+)wW—r’tVv=1 


Genüge leisten, so daß die Transformationsdeterminante 





1, 0, 0 | 
pr t, gg Y f 4 1 B Y 2 er en 1 
0, v, w 





wird. Hierdurch geht das Formensystem (51), wenn zur Abkürzung 
gti, val-r 


gesetzt wird, in das folgende über: 
et 
& = na 


= ee (52) 

= Ar’+ By’ + te”. 
(Der dritte Koeffizient in &’” muß =t,t, sein, weil die Determinante 
des Formensystems — 1 ist; die übrigen zwei Koeffizienten bezeichnen 
wir kurz mit A, 5.) Dieses Formensystem hat dasselbe Minimum 
wie jenes (51), also ein Minimum >1; dies steht aber im Wider- 
spruch mit dem Satze IV., insofern dieser für den Spezialfall (52) 
bereits bewiesen ist. Hiermit ist die Unzulässigkeit der Annahme, 
daß das Minimum von &,n,& die Einheit übersteige, dargetan, woraus 
a contrario die Richtigkeit des Satzes IV. für beliebige drei ternäre 
lineare Formen mit der Determinante 1 folgt. 


s 10. Grenzfälle des Satzes über drei lineare ternäre Formen. 


Für die Anwendungen werden von besonderer Wichtigkeit die 
Grenzfälle sein, in denen das Minimum der Formen (22) genau 
gleich 1 und nicht kleiner ist. Im allgemeinen werden auch solche 
sanzzahlige Werte der Variabeln existieren, die nicht alle verschwinden 
und für welche die Beträge aller drei Formen <1 werden; ist dies 
aber nicht der Fall, wofür wir später die vollständigen Bedingungen 
ableiten werden, so muß, wie sich zeigen wird, namentlich mindestens 
eine der Formen ganzzahlige Koeffizienten haben. 

Ein dem Satze IV. ganz entsprechender allgemeiner Satz für 
n lineare Formen mit » Variabeln läßt sich ähnlich, wie der Satz IV., 
beweisen; doch bietet der weitere Ausbau der soeben erwähnten, auf 
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den Grenzfall des Satzes IV. bezüglichen Kriterien für mehr als drei 
Formen erhebliche Schwierigkeiten dar, die sich mit der Anzahl der 
Formen steigern. 

Dagegen läßt sich eine andere Tatsache sehr leicht für » lineare 
Formen mit » Variabeln beweisen, sobald einmal der zu IV. analoge 
allgemeine Satz feststeht, — diese nämlich, daß es stets ganzzahlige 
Werte der Variabeln gibt, die nicht alle verschwinden und für welche 
alle n Formen bis auf eine, von vorn herein beliebig ausgewählte, dem 
Betrage nach <1 werden, diese eine dagegen <1 wird. 

Denn bilden wir, um bei drei Formen zu bleiben, aus den Formen 
&,n,& mit der Determinante 1 die drei neuen Formen (1+9»)$, 
(1+®)n, 8/(1+9)?, wobei $ eine willkürliche positive Größe bedeute, 
so haben die letzteren Formen ebenfalls die Determinante 1, und es 
gibt darum ganzzahlige, von (0, 0, 0) verschiedene Wertesysteme 
(&,y,2), für welche 


4 
Do one, a, =! 


&l<1, Inl<1, &<s(l+9) (53) 
wird. Unter den sämtlichen, sicher nur in endlicher Anzahl vorhan- 
denen Wertesystemen, die überhaupt den Ungleichungen (53) genügen, 
greifen wir nun ein solches heraus, welches dem |&| den kleinst- 
' möglichen Wert erteilt; das so bestimmte Minimum für |&| kann sich 
offenbar bei einem Übergang zu größerem & nicht ändern, hat somit 
den gleichen Wert für irgend zwei 9, d. h. es ist von % ganz unab- 
hängig; da es nun stets <(1+%)? ist, 9 aber beliebig klein an- 
genommen werden kann, so muß es notwendig <]1 sein. Sonach 
gibt es in der Tat mindestens ein von (0, 0,0) verschiedenes Werte- 
system (x, y, 2), für welches 


Bel, El &ı<1 





und also 


wird, q.d.e. 





9 


Zweites Kapitel. 
Zahlengitter in zwei Dimensionen. 


$S 1. Geometrische Darstellung des Zahlengitters. 


Die Gesamtheit aller ganzzahligen Wertesysteme zweier Variabeln 
x%,y wollen wir das Zahlengitter in zwei Dimensionen nennen. Das- 
selbe kann durch ein Parallelkoordinaten- 
system geometrisch dargestellt werden, in- 
dem jedem ganzzahligen Wertepaare (z,y) ein 
Gitterpunktmit den Koordinaten x, y zugeord- 
net wird (Fig. 5). Das Koordinatensystem 
kann recht- oder schiefwinklig angenommen 
werden, auch können für die Zeichnung 
der Koordinaten parallel den zwei Achsen 
zwei verschiedene und ganz beliebige Maß- 
stäbe angewandt werden: für die Darstel- 
lung des Zahleneitters ist dies irrelevant. 

Ist in der Koordinatenebene der x, % 
eine begrenzte Figur gegeben, so wollen wir unter dem Inhalt der- 
selben in diesen Koordinaten das auf die Fläche der Figur be- 


zogene Doppelintegral 
J=/fdxdy 


verstehen, wobei das Element des Integrals stets als wesentlich posi- 
tive Größe zu denken ist. 





Fig. 5. 


$S2. Satz über zwei binäre lineare Formen. 


Es seien zwei lineare Formen zweier Variabeln mit beliebigen 
reellen Koeffizienten und mit nicht verschwindender Determinante 
gegeben: 

E=ax+ßy, n=yrH+dy; (1) 
A=ad— ByH+0. (2) 
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Wir bilden in der Ebene des Zahlengitters der x, y das von den Geraden 
=l, = —1, n=1, n=—1 


begrenzte, den Nullpunkt zum Mittelpunkt habende Parallelogramm 
(Fig. 6), dessen Inhalt 


If Jazay- Sen (farn-4 Safe re D 


beträgt, und denken uns dasselbe vom Nullpunkte aus nach allen 
Richtungen in irgend einem Ver- 
hältnis 2/1 dilatiert; das neu ent- 
standene, von den Geraden 


re inet y-—t 


begrenzte Parallelogramm hat dann 
den Inhalt 





sub 





ar 


Werte des posiuven "Para 0 ie eh _ Stein 
meters t ist ein solches Parallelo- Fig. 6. 
gramm zugeordnet. 

Wird nun der größere von den beiden Beträgen |&|, |n|, welche 
einem beliebig vorgegebenen Wertepaare (x, y) entspringen, bzw. ihr 
gemeinsamer Wert (analog, wie in Kap. I $ 7) mit p(x,y) bezeichnet, 
so ist es einleuchtend, daß, je nachdem der Punkt (x, y) innerhalb, auf 
der Begrenzung oder außerhalb des Parallelogramms vom Parameter- 
werte £ liegt, 

olz,y)<t, resp. =t, resp. >t 
sein wird. 

Die ursprüngliche, zum Parameter 1 gehörige Figur bezeichnen 
wir als Bichfigur. 

Wir denken uns nun die Eichfigur zuerst durch Verkleinerung 
des £ so stark zusammengezogen, daß die resultierende neue Figur 
außer dem Nullpunkte keinen weiteren Gitterpunkt enthält, und dila- 
tieren sodann diese letztere durch kontinuierliche Vergrößerung des 
so lange, bis sie mit ihrer Begrenzung zum ersten Mal an einen 
Gitterpunkt, etwa P, stößt (Fig. 6); es soll dieses für den Parameter- 
wert {= M geschehen, so daß der Inhalt der zugehörigen Figur M?J 
beträgt. Dann ist es klar, daß p(x,y) im Punkte P den Wert M 
hat und daß dies der kleinste Wert ist, den p(x, y) für ganzzahlige 
Werte x, y, ausgenommen für das System (0,0), anzunehmen vermag. 
Für den Punkt P ist also 


:|<sM nsM, 
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wobei in mindestens einer dieser Ungleichungen sicher das Gleich- 
heitszeichen gilt. Somit ist M nichts anderes, als das Minimum der 
Formen &, n für ganzzahlige von 0, O verschiedene Werte der Variabeln 
(vgl. Kap. I $7T). An diese Erkenntnis läßt sich ein neuer Beweis 
des im vorigen Kapitel bewiesenen Satzes für lineare Formen — 


hier wäre es für zwei Formen — anknüpfen; ein solcher wird nämlich 
erbracht sein, sobald gezeigt wird, dab 
M<yA 


ist, und dies werden wir durch eine einfache geometrische Über- 
legung erschließen. 

Der größeren Anschaulichkeit halber empfiehlt es sich für diese 
Überlegung die Koordinatenachsen und die Maßstäbe auf den Achsen 
so zu wählen, daß die betrachtete Eich- 
figur in ein Quadrat übergeht (Fig. 7). 
Wir ziehen das dem Parameter M ent- 
sprechende, der Eichfigur homothetische 
Quadrat ABOD, auf dessen Rande 
der Gitterpunkt P liegt, im Verhält- 
nis 1:2 zusammen und denken uns 
das neu entstandene Quadrat, dessen 


Inhalt = (2) 7 ist, vom Nullpunkte 


aus zu jedem anderen Gitterpunkt als 
Mittelpunkt parallel mit sich selbst 
verschoben. Es ordnen sich dann lauter 
solche Quadrate zunächst längs der beiderseitsinsUnbegrenzte verlängerten 
Geraden OP an, so zwar, daß je zwei benachbarte an den einander 
zugekehrten Seiten zusammenstoßen; und ähnliche Züge von Quadraten 
erhalten wir längs weiterer, zu OP paralleler Reihen von Gitter- 
punkten. Die einzelnen Züge sind untereinander getrennt; denn würde 
etwa das Quadrat um ZA in jenes um O hineingreifen, so müßte der 
Punkt R, wie eine einfache Überlegung zeigt, im Inneren der 
Figur ABOD liegen, was ausgeschlossen ist. Im allgemeinen wer- 
den sich beide genannten Quadrate, um R und um OÖ, nicht einmal 
berühren; eine Berührung wird nur dann eintreten, wenn der Gitter- 
punkt R auf der Begrenzung der Figur ABCD liegt. So wird also 
die ganze Ebene von den besagten Quadraten vom Parameter M/2 
jedenfalls nirgends mehrfach überdeckt sein; sie kann dabei unter 
Umständen von diesen Quadraten lückenlos ausgefüllt sein, im all- 
gemeinen aber werden zwischen den einzelnen Zügen unbedeckte 
Zwischenräume bleiben. 

Konstruieren wir nun andererseits um jeden Gitterpunkt als 
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Mittelpunkt das Parallelogramm, dessen Seiten Strecken von den 
Längen 1 parallel zu den Koordinatenachsen vorstellen (Fig. 8). Da 
diese Parallelogramme die ganze Ebene einfach und lückenlos über- 
decken, so kann man schon daraus den Schluß ziehen, daß der Flächen- 


inhalt (5) 47 eines jeden der vorhin um die Gitterpunkte konstruierten 


Quadrate vom Parameter M/2 kleiner, und nur im Grenzfalle der lücken- 
losen Erfüllung der ganzen Ebene 
auch durch jene Quadrate gleich 





Fig. 8. 2920: 


ist dem Flächeninhalt 1 eines jeden der auf Fig. 3 gezeichneten 
Parallelogramme; aus 


(Z)4<1 Dar (3 


folgt aber wegen (3): 


)g-1 (4) 





oder EN 

M<Y|A| bzw M=YÄ|, 
und hiermit erscheint der dem Satze IV. entsprechende Satz für zwei 
binäre lineare Formen mit beliebiger nicht verschwindender Deter- 
minante bewiesen. 


S 3. Strenge Begründung der oberen Grenze für das Minimum. 


Um noch dieser Schlußweise einwandfreie Strenge zu verleihen, 
wollen wir jetzt &,y als gewöhnliche rechtwinklige Koordinaten an- 
nehmen und denken uns zunächst ein endliches Stück aus dem Gitter 
herausgeschnitten, nämlich das um den Nullpunkt symmetrisch liegende 
Quadrat mit den Eckpunkten (2,2), 2,2), Q,—- 2%), —-2,—2R) 
(Fig. 9), wobei Q eine ganze Zahl bedeute, über deren Größe noch 
verfügt werden soll, — und konstruieren um die (2Q+1)? innerhalb 


24 II. Zahlengitter in zwei Dimensionen. 





und auf der Begrenzung dieses Quadrates liegenden Gitterpunkte als 
Mittelpunkte unsere der Eichfigur homothetischen Parallelogramme 
vom Parameter M/2. Die letzteren kommen ins Innere des Quadrates 
mit den Ecken (+2, +2) zu liegen, mit Ausnahme gewisser, welche 
über die Begrenzung dieses Quadrates hinausragen. Jedes dieser 
Parallelogramme läßt sich nun in ein Quadrat mit demselben Mittel- 
punkte einschließen, dessen Seiten bzw. zu den Koordinatenachsen 
parallel und von der Länge Mh sind, wobei A den größten unter 
jenen Werten bedeutet, welche von den Größen |x|, y| innerhalb und 
auf der Begrenzung der Eichfigur angenommen werden. Die Gesamt- 
heit dieser Quadrate fällt nun vollständig in ein Quadrat, welches 
über die Berandung des Quadrates mit den Ecken (+2,+2%) an 


jeder Seite um die Breite ER hinausragt und sonach den Flächen- 


inhalt (22 + Mh)? hat. In dieses letztere Quadrat fällt also auch 
die durch Konstruktion der Parallelogramme um die Gitterpunkte 
entstandene Figur vollständig hinein und, da die letztere den Flächen- 


inhalt (22 +1)? (F) 7 hat, so haben wir: 


OQ+1) (Z) 4 < (2Q + MN), 


oder: ER 
Bun en) A; 

ee 1733: 

ae) 


Da (2) 7 eine bestimmte endliche Größe ist, der rechts stehende 


Ausdruck dagegen für genügend großes Q der Einheit beliebig nahe 
kommt, so folgt aus (5) notwendig: 


(>) I<1, (6) 


was zu beweisen war. 


$4. Grenzfälle des Satzes über zwei binäre lineare Formen. 


Konstruiert man um den Nullpunkt als Mittelpunkt das der Eich- 
figur homothetische Parallelogramm mit dem Parameter M, also dem 
Inhalt M?J, sodann ein dazu homothetisches Parallelogramm vom 
Flächeninhalt 4, so sagt die zuletzt gewonnene Ungleichung, wenn 
man sie in der Form 

M’J <4 
schreibt, aus, daß das erstere Parallelogramm ganz im Inneren des 
letzteren liegt oder im äußersten Falle mit ihm zusammenfällt. Da 
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nun das erstere Parallelogramm in seinem Inneren außer dem Null- 
punkte keinen weiteren Gitterpunkt enthält, wohl aber auf seiner Be- 
grenzung Gitterpunkte aufweisen muß, so können wir das vorhin ge- 
wonnene Resultat (6) auch folgendermaßen aussprechen: 


V. Ein um den Nullpunkt als Mittelpunkt konstrwiertes Parallelo- 
gramm vom Flächeninhalt 4 enthält immer außer dem Mittelpunkte 
noch weitere Gitterpunkte. 

Im allgemeinen werden bereits im Inneren des Parallelogramms 
vom Flächeninhalt 4 außer dem Mittelpunkte noch weitere Gitter- 
punkte liegen; nur in dem Grenzfalle, wo (Z) 7 genau gleich 1 ist 


(und also die beiden linearen Formen (1) nicht gleichzeitig durch ganz- 


zahlige Werte 0,0 der Variabeln dem Betrage nach <Y A| gemacht 
werden können), liegen diese weiteren Gitterpunkte nicht im Inneren, 
sondern auf der Begrenzung des Parallelogramms. Die Art und Weise, 
wie sie sich dabei auf die Begrenzung verteilen, läßt sich unschwer 
erkennen. Zunächst muß jede Seite in ihrem Inneren mindestens 
einen Gitterpunkt enthalten, denn wäre dies z. B. für die Seite AB 





Fig. 10. Fig. 11. 


(Fig. 10), also auch für die gegenüberliegende CD, nicht der Fall, 
so könnten wir diese beiden Seiten in entsprechender Weise parallel 
zu sich selbst aus dem Parallelogramm herausschieben, so daß dabei 
keine neuen Gitterpunkte ins Parallelogramm hereintreten; hierdurch 
wäre aber ein Parallelogramm mit einem Flächeninhalt >4 gewonnen, 
in dessen Innerem sich kein Gitterpunkt außer dem Mittelpunkte be- 
fände, was zu einem Widerspruch mit V. führt. Liegt ferner im Inneren 
einer Seite ein einziger Gitterpunkt, so muß er in der Mitte der Seite 
liegen; denn wäre dies nicht der Fall, so könnten wir durch ent- 
sprechende Drehung dieser Seite um den Gitterpunkt (Fig. 11) und 
der gegenüberliegenden Seite um den auf ihr befindlichen, zum ersteren 
symmetrisch bezüglich O gelegenen Gitterpunkt wiederum ein Parallelo- 
gramm von einem Flächeninhalt > 4 gewinnen, welches im Inneren 
immer noch keinen Gitterpunkt außer dem Mittelpunkte enthalten 
würde. Hieraus folgt, daß in unserem Parallelogramm ABCD entweder 
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a) jede Seite nur einen Gitterpunkt in ihrem Inneren, und zwar 
genau in der Mitte, enthält, oder 

b) zwei gegenüberliegende Seiten je einen Gitterpunkt in der 
Mitte, die übrigen zwei dagegen je zwei Gitterpunkte enthalten. 

Weitere Eventualitäten, daß etwa im Inneren einer jeden Seite 
zwei Gitterpunkte lägen oder gar irgend welche Seite mehr als zwei 
Gitterpunkte enthielte, schließen sich von selbst aus, denn aus diesen 


ce ER Pd RB 


D A D A 
Fig. 12. Fig. 13. 


Gitterpunkten würde sich durch Parallelogrammkonstruktion (Fig. 12,13) 
jedesmal ein solcher neuer Gitterpunkt ableiten lassen, der im Inneren 
des Parallelogramms läge und mit dem Mittelpunkte nicht zusammen- 
fiele, entgegen unseren Voraussetzungen. 

Im Falle a) ist es nun klar, daß hier auch die Eckpunkte des 
Parallelogramms Gitterpunkte sind, also im ganzen acht Gitterpunkte 
auf der Begrenzung desselben liegen (Fig. 14). Im Falle b) dagegen 
gibt es sechs solcher Gitterpunkte (Fig. 15); dabei müssen die Gitter- 


% p 2 


MN Z 





2 AR A 
Fig. 14. Fig. 15. 


punkte P, @ (resp. R, S) auf einer Seite so liegen, daß sich aus ihnen 
und dem Gitterpunkte L oder N auf der anstoßenden Seite durch ge- 
eignete Parallelogrammkonstruktion gerade der Mittelpunkt O ergibt; 
denn wäre nicht der Punkt OÖ auf diese Weise herzustellen, so würde 
wiederum neben dem Mittelpunkte noch ein anderer Gitterpunkt im 
Inneren des Parallelogramms vorhanden sein. Man sieht auch, daß unser 
Parallelogramm dann dem Inhalt nach ein Vierfaches vom Parallelogramm 
OLPQ ist; wenn also p,q bzw. r,s die (jedenfalls ganzzahligen) 
Koordinaten der Punkte L bzw. @ bedeuten, so muß der Flächen- 
inhalt von OLP® 

ps—gr—1 (7) 
sein. Ganz entsprechend ist es auch im Falle a) (Fig. 14). Die 











84. Grenzfälle des Satzes über zwei binäre lineare Formen. ENT 

















Relation (7) muß also bestehen, wenn das zur Eichfigur homothetische, 
zum Parameter M gehörige Parallelogramm genau den Inhalt 4 haben 
soll; und umgekehrt: besteht diese Relation, so ist der besagte Inhalt 
tatsächlich = 4. Ist dies nun der Fall, so läßt sich das Zahlengitter 
in x,y durch die Substitution 


t=pXHrY, (8) 


4 qX 7 sY, 

welche wegen (7) 
X=st—ıy, (9) 
Hl, 


liefert, in ein Zahlengitter in X, Y überführen, in dem dann die Punkte 
(2,9), (r,s) die Koordinaten X=1, Y=0 bzw. X=0, Y=1 er- 
halten. Sind ferner 


E=antpy, n=ya+öy (10) 
gerade die Formen, welche = 1 resp. — 1 gesetzt die vier Seiten des 
Parallelogramms ABCD darstellen, wobei wir uns der Einfachheit 


wegen M = 1, also 
ed — Py=-1 


denken, so finden wir leicht die Formen =,H, in welche diese ge- 
gebenen (10) infolge der Transformation (8) übergehen, indem wir 
bloß berücksichtigen, daß die Gleichung der Seite ALB (wir setzen 
diese Zeichen auf &=1 oder n=1) und die Gleichung der Mittellinie 
NL (n=0 bzw. &=0) beide von dem Punkte (X=1, Y=0) befriedigt 
werden müssen. Es ergibt sich: 

z=X—-aY, H=+Y, (11) 
bzw. 

z==+JY, H=X-afY, (12) 
worin a eine durch die Substitutionskoeffizienten und die Koeffizienten 
der Formen (10) bestimmte Konstante bedeutet. 

Hiermit zeigt es sich, daß so oft einer von den besprochenen 
Grenzfällen eintritt, notwendig eine ganzzahlige unimodulare Substitution 
existieren muß, welche die gegebenen Formen (10) in solche (11) oder 
(12) überführt. Diese notwendige Bedingung der Grenzfälle ist aber 
auch hinreichend: denn da die Ungleichungen 

A 
außer X=0, Y=0 keine weitere ganzzahlige Lösung besitzen, so 
kann infolgedessen dann das gegebene Parallelogramm vom Inhalt 4 
außer dem Nullpunkte keinen weiteren Gitterpunkt in seinem Inneren 


enthalten, und es tritt sonach einer der beiden Grenzfälle ein. Zu- 
gleich hat man dann wegen (9) und (11) bzw. (12) 





98 II. Zahlengitter in zwei Dimensionen. 


+n bzw FE=—ge+py 


und wenn man berücksichtigt, daß p, q zwei ganze teilerfremde 
Zahlen sind, andererseits die arithmetische Bedeutung der Grenz- 
fälle beachtet, — diese nämlich, daß dann die Beträge der Formen 
&,n nicht beide zugleich durch ganzzahlige Werte (x, y), außer durch 
(0,0), kleiner als 1 gemacht werden können —, so erhellt die folgende 
Tatsache, eine Ergänzung des Satzes über zwei lineare Formen: 

VI. Zwei lineare Formen mit zwei Variabeln von der Deter- 
minante 1 können durch ganzzahlige, von (0,0) verschiedene Werte- 
systeme der Variabeln dann und nur dann nicht beide zugleich dem 
Betrage nach <1 gemacht werden, wenn mindestens eine der Formen 
ganzzahlige teilerfremde Koeffizienten hat. — Daraus ergibt sich ohne 
weiteres die Bedingung für den analogen Grenzfall bei beliebiger von O 
verschiedener Determinante A der Formen; diese Bedingung lautet, 


daß die Koeffizienten mindestens einer der Formen die Gestalt —q VIA], 


pY A| mit ganzzahligen teilerfremden p,q haben müssen. 

Die bisherigen Betrachtungen des zweiten Kapitels lassen sich 
ohne weiteres auf den »-dimensionalen Raum übertragen und führen 
dann zu einer Verallgemeinerung des hier für zwei lineare Formen 
bewiesenen Satzes. Nur bietet die Ausdehnung des für die Grenz- 
fälle zuletzt gewonnenen Kriteriums auf beliebig viele Formen erheb- 
liche Schwierigkeiten dar. n lineare Formen mit n Variabeln und 
von einer Determinante = + 1 können durch ganzzahlige Werte der 
Varıabeln, die nicht alle verschwinden, dem Betrage nach sämtlich 
<1 gemacht werden; soll nun das Minimum des Formensystems 
genau — 1 sein, so vermute ich wohl und ich möchte es als Aufgabe 
stellen, diesen Umstand allgemein zu erweisen, daß dann mindestens 
eine der Formen notwendig ganzzahlige Koeffizienten haben muB; 
aus dieser einen Bedingung würden sich hernach die vollständigen 
Bedingungen dieses Grenzfalles leicht durch einen Schluß von n — 1 
auf n ergeben. 


$ 5. Allgemeiner Satz über konvexe Figuren mit Mittelpunkt. 


Unter einer konvexen Figur wollen wir eine von einem ge- 
schlossenen, sich nirgends durchsetzenden Kurvenzug begrenzte Figur 
verstehen, die so beschaffen ist, daß durch jeden Punkt ihrer Be- 
grenzung mindestens eine Gerade sich ziehen läßt, welche die Figur 
ganz auf einer Seite läßt. Solche Geraden sollen Stützgeraden der 
Figur heißen; im allgemeinen werden es Tangenten der Begrenzungs- 
kurve sein; liegt der betreffende Punkt etwa in einem geradlinigen 
Stück der Begrenzungskurve, so bestimmt das letztere zugleich die 
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Stützgerade für diesen Punkt; bildet die Kurve in dem Punkte eine 
Spitze, so gehen durch ihn unendlich viele Stützgeraden (Fig. 16). 
Falls die konvexe Figur einen 
Punkt besitzt, welcher jede durch 
ihn gehende Sehne halbiert, so heißt 
derselbe Mittelpunkt der Figur. 





Fig. 16. 


Verschiebt man eine konvexe Figur mit Mittelpunkt irgendwie 
parallel zu sich selbst (Fig. 17), so leuchtet es ein, daß das von der 
ursprünglichen und der verschobenen Figur dargestellte Gebilde sym- 
metrisch ist in bezug auf den die Verbindungslinie beider Mittel- 
punkte halbierenden Punkt. 

Wir werden den folgenden Satz beweisen, eine Verallgemeinerung 
des Satzes V: 

VII. Jede konvexe Figur mit einem Gitterpumkt als Mittelpunkt, 
vom Flächeninhalt 4, enthält außer dem Mittelpunkte stets noch weitere 
Gitterpunkte. 

Der Beweis läßt sich ganz analog führen, wie im Falle des 
Parallelogramms ($ 2, $ 3), welch letzteres ja nur eine spezielle 
konvexe Figur mit Mittelpunkt ist. 
Wir denken uns die gegebene Figur 
vom Flächeninhalt 4, deren Mittelpunkt 
im Nullpunkt O liegen mag (Fig. 18), 
zunächst in einem Verhältnis 2:1 der- 
art zu einer Figur vom Parameter t, 
wie wir dafür sagen wollen, zusammen- 
gezogen, daß diese letztere außer dem 
MittelpunktekeinenweiterenGitterpunkt 
enthält, und dilatieren hernach diese letz- 
tere, indem wir £ wachsen lassen, so lange, 
bis sie etwa für = M zum erstenmal 
mit ihrer Begrenzung an einen Gitterpunkt, etwa P, stößt. (Selbst- 
verständlich stößt sie dann gleichzeitig an einen zweiten, zu P be- 
züglich O symmetrischen Punkt P’.) Die so gewonnene Figur vom 
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Flächeninhalt 4 M? ziehen wir ım Verhältnis 2:1 zusammen, erhalten 
auf diese Weise eine zu ihr homothetische Figur vom Parameter 
M/2 und dem Flächeninhalt M? und verschieben nun die letztere 
parallel mit sich selbst vom Nullpunkt aus zu jedem anderen Gitter- 
punkt als Mittelpunkt. Wir betrachten die gegenseitige Lage irgend 
zweier beliebiger unter den Figuren, die wir so erhalten: die eine 
sei die Figur um O als Mittelpunkt; bei der anderen werden wir zu 
unterscheiden haben, ob ihr Mittelpunkt, etwa wie P, sich auf der 
Figur vom Parameter M um den Nullpunkt findet, oder ob er, wie 
z.B. R, außerhalb der letzteren Figur fällt. Im ersteren Falle müssen 
offenbar beide zuvor genannten Figuren den Punkt @, welcher die 
Verbindungslinie OP ihrer Mittelpunkte halbiert, gemein haben; da 
sie nun nach einer früheren Bemerkung um den Punkt @ zueinander 
symmetrisch liegen, so leuchtet es ein, daß sie durch eine diesem 
Punkte zugehörige Stützgerade der ersten Figur, die dann auch Stütz- 
gerade der zweiten Figur ist, vollständig getrennt werden, also sicher nicht 
ineinanderdringen. Im anderen Falle seien A, K die Schnittpunkte 
der Begrenzungskurven beider Figuren mit der Verbindungslinie OR 
der Mittelpunkte; dann ist 


OH=-ER<, 


und es zeigt folglich die Betrachtung paralleler Stützgeraden beider 
Figuren in den Punkten HF, K, daß die Figuren vollständig ausein- 
anderliegen. Somit wird durch die Gesamtheit der gezeichneten 
Figuren je von einem Flächeninhalt M? jedenfalls kein Stück der 
Ebene mehrfach überdeckt, im allgemeinen nicht einmal die ganze 
Ebene lückenlos erfüllt. Konstruiert man nun andererseits um jeden 
Gitterpunkt als Mittelpunkt ein Parallelogramm, dessen Seiten je die 
Länge 1 haben und zu den Koordinatenachsen parallel sind, wie z. B. 
das Parallelogramm 
Tu Ssten ee 44 

(Fig. 8), so wird die ganze Ebene von der Gesamtheit dieser Parallelo- 
gramme vom Inhalt 1 einfach und lückenlos überdeckt. Hieraus 
folgert man: 

am <1, (13) 
und dieser Schluß läßt sich in genau derselben Weise streng be- 
gründen, wie dies in $4 für den Fall eines Parallelogramms ge- 
schehen ist. Aus der Ungleichung (13) folgt nun, daß die Figur 
vom Parameter M höchstens den Flächeninhalt 4 hat, also innerhalb 
der gegebenen Figur vom Flächeninhalt 4 liegen muß oder äußersten- 
falls mit ihr zusammenfällt, woraus dann unmittelbar die Richtigkeit 
des Satzes VII einleuchtet. 
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$S6. Das Produkt zweier binärer linearer Formen. 


Indem wir zu den Anwendungen der gewonnenen Sätze über- 
gehen, betrachten wir ein Produkt von zwei binären linearen Formen: 


sn = (ax + ßy) (yr+dy), (14) 
ed — By—=l1 (15) 


wobei wir 


annehmen. Ein solches Produkt stellt eine binäre indefinite quadra- 

tische Form in den Variabeln x,y mit der Determinante — 4 dar. Da 

nämlich &n7 und («x +Pßy) (yec+dy) wegen (15) algebraisch-äqui- 

valente Formen sind, so ist die Determinante von («x + Py) (yx+Jy) 

gleich jener von &n, also = — 14 
Setzen wir 


En=6, iN=—16, (16) 


worin c eine Konstante bedeutet, über die noch verfügt werden soll, 
so stellen diese Gleichungen im Koordinatensystem (&, 7), welches wır 
der Anschaulichkeit halber 

als rechtwinklig annehmen 
können*) (Fig. 19), zwei 
gleichseitige Hyperbeln dar, 
welche die Koordinatenachsen 
zu Asymptoten haben und 
eine kreuzförmige, bezüglich 
jeder der Achsen symmetrische 
Figur einschließen. Legt man 
in einem beliebigen Punkte 
P=(&,,n,) eines der vier 
Hyperbeläste eine Tangente 
APB an den Ast und sym- 
metrisch dazu Tangenten an 
die drei übrigen Äste, so 
schließen die vier Tangenten Fig, 19. 

ein Parallelogramm ein, 

welches für die gegebenen Hyperbeln einen bestimmten, bei der 
Variation der Tangenten konstant bleibenden Inhalt hat. Wir wollen 
nun die Konstante c so bestimmen, daß dieser Flächeninhalt — 4 wird. 
Da für den letzteren wegen (15) 


SS dx dy — /(fagdn 


‘ *) Indem wir über die Achsen des Koordinatensystems (&, y) und über die 
Maßstäbe auf den Achsen entsprechend verfügen. 
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oilt, so kann derselbe = 204: OB gesetzt werden; nun ist 
AP=PB 
folglich Kr SH 
VA=2E, 0b= 27, 
daher ist der gesuchte Inhalt mit Rücksicht auf (16) gleich Sc und 


es ıst also 
C == 


ww 


zu nehmen. 

Wir werden im folgenden jene Gitterpunkte in Betracht ziehen, 
welche für c= 4 innerhalb der von den vier Hyperbelästen begrenzten 
Figur liegen, deren Koordinaten also alle ganzzahligen Lösungen der 
Ungleichung 

(et Py) yerody)|<$ (17) 
darstellen. Zieht man durch einen Gitterpunkt (x,y), der vom 
Nullpunkte verschieden sein soll, vom letzteren aus einen Strahl, 
so wird dieser Strahl möglicherweise noch andere, innerhalb der be- 
sagten Figur gelegene Gitterpunkte enthalten; jedenfalls wird es 
darunter einen dem Nullpunkte nächsten geben, etwa (p,g), und 
es ıst klar, daß die Koordinaten desselben zueinander teilerfremde 
Zahlen sein werden und durch Verdoppelung, Verdreifachung usf. 
derselben sich die Koordinaten der weiteren, auf dem nämlichen 
Strahle befindlichen Gitterpunkte ergeben: (2p, 2g), (3P, 39), usf. bis 
zu (x,y). Gitterpunkte (p,g) mit teilerfremden Koordinaten, welche 
die Ungleichung (17) befriedigen, wollen wir primitive Lösungen dieser 
Ungleichung nennen. So werden sich alle Gitterpunkte der genannten 
Figur auf Strahlen, die durch den Nullpunkt gehen, anordnen lassen, 
und unsere Betrachtung wird sich dann bloß auf die primitiven 
Lösungen von (17) beschränken können. Die letzteren werden in 
einer bestimmten, geometrisch sehr anschaulichen Weise zu ermitteln 
sein, nämlich mit Hilfe einer Tangente, welche längs eines Hyperbel- 
astes gleitend, nach und nach alle primitiven Lösungen hervor- 
treten läßt. 

Um dies einzusehen, müssen wir zuerst die Verteilung der Gitter- 
punkte in einem Parallelogramm vom Flächeninhalt 4 studieren. 


ST. Verteilung der 6Gitterpunkte in einem Paralleloegramm 
vom Inhalt 4. 


Es sei ein solches Parallelogramm um den Nullpunkt O als 
Mittelpunkt gegeben. Es kann zunächst vorkommen, daß dasselbe 
nur Gitterpunkte enthält, dıe auf einer einzigen durch den Nullpunkt 
gehenden Geraden liegen, daher in beliebiger Anzahl vorhanden sein 
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können (z. B., wenn das Parallelogramm genügend lang in der Rich- 
tung einer der Achsen ist, Fig. 20). Gibt es zweitens im Parallelo- 
gramm Gitterpunkte, die auf zwei verschiedenen Strahlen vom Null- 
punkt aus liegen, so sei A=(9,g) ein solcher a auf dem 
einen, D=(r,s) ein solcher auf dem anderen 
Strahl, wobei die Bezeichnungen so gewählt 
en können, daß 


p»s—gr>d 





ausfällt. Dann ist es klar, daß das von diesen Punkten und den dazu 
bezüglich O symmetrischen, C=(—p, —q), D=(—r,—s), als Ecken 
gebildete Parallelogramm ganz in dem gegebenen liegen muß, und da 
es den Inhalt 2(ps—gqr) hat, so folgt hieraus notwendig: 
ps—qr<s2. 

Diese Uneleichung kann, da ps — qr eine ganze Zahl ist, nur so be- 
stehen, daß 

entweder ps —gr=2 ode ps—qgr=1 (18) 
ist, und diese zwei Fälle werden nun zu unterscheiden sein. 

Im ersteren Falle hat das von den vier bezeichneten Punkten 
gebildete Parallelogramm genau den Inhalt 4; dies ist nur so mög- 
lich, daß diese Punkte mit den Ecken des gegebenen Parallelogramms 
bzw. zusammenfallen. Gibt es nun im Inneren des letzteren keine 
Gitterpunkte außer dem Nullpunkte, dann liegt offenbar der erste 
von den im $ 4 besprochenen Grenzfällen vor, und es werden sonach 
neben den Ecken des Parallelogramms auch die Mittelpunkte seiner 
Seiten (Fig. 21), E,F, @, H, Gitterpunkte sein. 

Um diese Umstände weiter arithmetisch auszulegen, identifizieren 
wir OAB mit dem gleichbezeichneten Dreieck vom Inhalt 1 in der 
Figur 19 und transformieren das Koordinatensystem der x,y durch 
eine ganzzahlige lineare Substitution von der Determinante 1 derart, 
daß die Mittelpunkte zweier anstoßender Seiten des Parallelogramms, 
etwa E, F, im neuen System X, Y die Koordinaten 1,0 resp. 0,1 


’ 
Minkowski, diophant. Approximationen. 3 
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erhalten. Dann müssen die Gleichungen der Diagonalen in die folgen- 
den übergehen: 
X. 7-0, X I=0, 
und es sind sonach 
5=oe(X-Y), n=o(X+Y) 
die transformierten Ausdrücke von &,n, wobei 0,6 positiv sind und 
zum Produkt 4 ergeben müssen, weil der Wert 1 der Determinante 
der Formen &,»n durch unsere Substitution nicht geändert wird; im 
AS bleibt etwa o beliebig. Die Form 87 geht dann in die Form 
4+(X?—Y?) über. Läßt sich umgekehrt &n7 durch eine ganzzahlige 
Substitution von der en 1 in 4 (X?’—Y?) transformieren, — 
wir bezeichnen dieses Verhalten als arithmetische Äquivalenz der 
beiden Formen —, so entsprechen ganzzahligen Lösungen der Un- 
gleichung 
nis} 
ganzzahlige Lösungen der folgenden: 
3 (X-Y) X+Y|s$; 
die letztere hat aber außer (0,0) nur noch die folgenden acht pri- 
mitiven ganzzahligen Lösungen: 
+10, 0,+1, +1, +1). 

In diesem Fall enthält also der von den vier Hyperbelästen ein- 
geschlossene Bereich auf den beiden Achsen unendlich viele Gitter- 
punkte, außerhalb derselben dagegen nur vier Gitterpunkte, die auf 
den Hyperbelästen symmetrisch liegen und für welche |&7| genau 
— 1 wird. 

Nehmen wir jetzt an, es sei zwar ps —qr=2, es liege aber noch 
im Inneren des Parallelogramms ABCD ein vom Nullpunkte verschie- 
dener Gitterpunkt (r’, 5) und zwar etwa im Quadranten AOB und 
nicht auf der Strecke OA, dann zeigt es sich ebenso, wie vorhin 
entsprechend für die Punkte (p, g), (r, s), daß ps’— qr'=1 sein muß), 
also das von den Punkten 


(», q); (1, 5), (—-P, u g), (= r, is) 
gebildete Parallelogramm dem Inhalte nach die Hälfte des gegebenen 
beträgt, und hieraus geht auf Grund einer einfachen geometrischen 
Überlegung hervor, daß der Punkt (r', s’) notwendig auf der Geraden 
EF liegt; würde nun (»’, sS) nicht auf OB fallen, so würde analog 
einzusehen sein, daß dieser Punkt auf der Geraden‘ HE liegen, somit 
in E fallen müßte, was ein Widerspruch gegen die Voraussetzung be- 


*) Die Eventualität ps’ — qr’=2 ist von vornherein ausgeschlossen, da 
der Punkt (r’,s’) im Inneren des gegebenen Parallelogramms liegen soll. 








87. Verteilung der Gitterpunkte in einem Parallelogramm vom Inhalt 4. 35 














treffs (r’, s) wäre. Also kann nur r=2r‘, s=2s’ sein. Alsdann geht 
&n durch die unimodulare ganzzahlige Substitution 

x=pX+rY, y=9X+sY 
in XY über, und die Ungleichung |&n|<4 hat nur die vier primi- 
tiven ganzzahligen Lösungen (X, Y) = (£ 1,0), (0, £1). 

Nehmen wir andererseits an, daß nicht alle vier Ecken des ge- 
gebenen Parallelogramms vom Inhalt 4 Gitterpunkte sind, so haben wir 
notwendig 

ps—gr=1. dr 
Wir wenden alsdann auf das Zahlengitter der &,y die Substitution 
=pXH+rY, y=qgX-+sY 


an, wodurch die Punkte (z,y)=(Pp,9), (r,s) bzw. in die Punkte 
(X, Y) = (1,0), (0,1) übergehen. Sollten dann außer den fünf Gitter- 
punkten (X, Y)= (0, 0), ee 1,0), (0, +1) noch weitere zwei, etwa 
(P,0), (- P, — Q) im leer liegen, so kann li jede 
der Determinanten 

ELBE 2,0 

9, 0 | = = 
jedenfalls nur einen von den Werten 0, +1, — 1 haben; da jedoch 
die Kombinationen (P=+1, Q=0) und (P=0, Q= +1) bereits 
vertreten sind, so kommen nur die vier (P=+1, 0=-+1) in Be- 
tracht; nehmen wir nun an, es liege von den letzteren etwa der 
Punkt (— 1,1) und hiermit auch (1,— 1) im Parallelogramm, so 
können dann die Punkte (1,1), (—1,—1) nicht mehr im Parallelo- 
gramm liegen, weil sonst aus den zwei Punkten (1,—1), (1,1) die 
ige 
MT 


I 


Determinante 3 — 2 hervorginge, was unseren Voraussetzungen 


nicht entspricht. 

Somit liegen im gegebenen Parallelogramm, in dem jetzt unter- 
suchten Falle, außer dem Mittelpunkt entweder 4 oder 6 Gitterpunkte; 
weitere Eventualitäten gibt es nicht. 

Um noch bei Eintritt der zweiten Eventualität die Lage des 
Parallelogramms zu den 6 Gitterpunkten zu erkennen, fragen wir nach 
den an Flächeninhalt kleinsten Parallelogrammen unter allen, die das 
Sechseck jener Gitterpunkte in sich schließen. Man erkennt zunächst, 
daß, wenn in einem solchen kleinsten Parallelogramm irgend eine 
Seite nur einen einzigen Eckpunkt vom ganzen Sechseck enthalten 
soll, dieser notwendig in der Mitte der Seite liegen muß; denn 
sonst könnte durch Drehung dieser Seite um den bezeichneten Punkt 
und der gegenüberliegenden Seite um den zu jenem bezüglich O sym- 
metrischen Punkt der Inhalt des Parallelogramms verkleinert werden 
(Fig. 22). Es erhellt sodann, daß die Verbindungslinie der beiden 

3* 
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besagten Punkte Mittellinie des Parallelogramms sein wird, und hier- 
aus folgt, daß des letzteren übrige zwei Seiten mit zwei Seiten des 
Sechsecks zusammenfallen müssen (Fig. 23). Daneben bleibt nur noch 
die Möglichkeit bestehen, daß alle vier Seiten des Parallelogramms 
mit vier Seiten des Sechsecks bzw. zusammenfallen, was nur in der 
auf Fig. 24 dargestellten Weise geschehen kann. Dies sind die einzigen 
Fälle, in denen der Inhalt unseres Parallelogramms einen minimalen 
Wert haben kann, und da derselbe in diesen Fällen offenbar 4: be- 
trägt, so sind hiermit überhaupt diejenigen Parallelogramme vom In- 
halt 4 gefunden, welche ein Sechseck von Gitterpunkten enthalten. Da 
nun das zweite, der Fig. 24 entsprechende Parallelogramm offenbar 


A 





U L 
IN f: 


Fig. 22. Fig. 23. Fig. 21. 


auch seine übrigen zwei Ecken zu Gitterpunkten hat, also zu dem 
schon früher abgehandelten Falle gehört, so bleibt die auf Fig. 23 dar- 
gestellte Lage als die hier einzig mögliche bestehen. 


$ 8. Eigenschaften der Lösungen von |$n| <+. 

Wir kehren nun zur Betrachtung sämtlicher Parallelogramme 
vom Flächeninhalt 4 zurück, die den Nullpunkt zum Mittelpunkt und 
die zwei Geraden 

E=an+ßy=0, n=yas+dy=0 (ad—PBy=1) (20) 
zu Diagonalen haben, also von den zwei Hyperbeln 
=+t 
eingeschlossen werden. Dabei schließen wir die schon vorher er- 
ledigten Fälle aus, daß die Form &n in den Variabeln x,y sei es mit 
der Form XY, sei es mit der Form 4(X?—Y?) arithmetisch äqui- 
valent ist. 

Sind 2e, 26 die Längen der auf der &- bzw. n-Achse gelegenen 
halben Diagonalen eines solchen Parallelogramms, wobei oe6 = 4 ist, 
so sind 


die Gleichungen der vier Seiten dieses Parallelogramms, und mit Rück- 
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sicht darauf kann man das Innere und die Begrenzung dieses letzteren 
durch die Ungleichung 
BL 
|+)% 
definieren. 


Den Ergebnissen des $ 7 zufolge wird ein jedes der in Rede 
stehenden Parallelogramme im allgemeinen entweder nur eim Paar 
entgegengesetzter primitiver Lösungen der Ungleichung 


&n|<}$ (22) 


und dann beliebig viele äquidistante Gitterpunkte auf einer Geraden 
durch den Nullpunkt oder zwei Paare entgegengesetzter primitiver 
Lösungen und dann ausschließlich diese vier Gitterpunkte (außer O) 
enthalten; endlich kann noch der besondere Fall eintreten, daß sechs 
Gitterpunkte (außer 0) im Parallelogramm liegen, und zwar alle auf der 
Begrenzung desselben; da aber im letzteren Falle zwei von den Gitter- 
punkten in den Mitten zweier gegenüberliegender Seiten des Parallelo- 
gramms, also auf zwei Hyperbelästen liegen und daher die Gleichung 


[7-4 (23) 
erfüllen, die übrigen vier dagegen sicherlich im Inneren der von den 
vier Hyperbelästen begrenzten Figur enthalten sind, also der Un- 
gleichung (22) genügen, so gibt es im Parallelogramm auch in diesem 
Falle bloß zwei primitive Lösungspaare von (22). 

Wir zeigen nun andererseits, daß zu jeder primitiven Lösung (p, q) 
von (22) sich ein Parallelogramm (21) konstrwieren läßt, welches außer 
dem Nullpunkte nur die zwei Gitterpunkte (p,q), (—-P, — qQ) und keine 
weiteren enthält. Wir legen zu diesem Behufe durch den Punkt 
(p,q) = A, welcher etwa im positiven &,n-Quadranten und, wie wir 
der Einfachheit wegen annehmen wollen, weder auf der &- noch auf 
der n-Achse liege, eine Tangente an den in demselben Quadranten be- 
findlichen Hyperbelast, und zwar etwa jene von den beiden möglichen 
Tangenten, deren Berührungspunkt die kleinere Abszisse hat. Durch 
die Spiegelungen der konstruierten Tangente an den Achsen geht 
ein Parallelogramm vom Inhalt 4 hervor, welches außer (p,g) und 
(—p, —g) sicherlich noch weitere vom Nullpunkte verschiedene 
Gitterpunkte enthalten wird. Liegen dieselben alle auf der Begrenzung 
des Parallelogramms, so tritt, weil die Äquivalenz der Form &n7 in 

x,y mit 4 (X?—Y?) ausgeschlossen wurde, notwendig der zu Ende 
des 8 7 Bene Fall von sechs ana a welche als- 
dann die auf Fig. 25 dargestellte Lage haben und wobei die durch A 
laufende Seite noch einen zweiten Gitterpunkt, D, enthält. Liegt dagegen 
ein von A verschiedener Gitterpunkt, etwa (r,s)= B, im Inneren des 
Parallelogramms, so enthält dieses letztere außer dem Nullpunkte not- 





ZN ei) 
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wendig nur die vier Gitterpunkte: (p, 9), (— p, — 9), (r, s), (—r, —s) und 
keine weiteren (Fig. 26). Zerfällt man dann das Parallelogramm durch 
Konstruktion der zu den Seiten parallelen Mittellinien in vier Qua- 
dranten, so sieht man leicht ein, daß A und D nicht in einem und 
demselben Quadranten liegen können (und eo ipso auch nicht in zwei 
gegenüberliegenden Quadranten): denn es würde sonst auch der Punkt 
(p—r, q—s) in das Parallelogramm fallen, dieses also mehr als vier 
Gitterpunkte (außer O) enthalten, die nicht alle auf seiner Begrenzung 


lägen, was ausgeschlossen ist. Daher wird jedenfalls der Quotient B 


für BD kleiner als für A ausfallen: 
- 
n 


7 az 


<I- 
B 


|, (24) 





Fig. 25. Fig. 26. 


Zieht man nun durch A die andere Tangente an den nämlichen 
Hyperbelast, so erhellt aus denselben Gründen, wie vorhin, daß das 
zugehörige Tangentenparallelogramm außer (p,g) noch eine Lösung 
von (22), etwa (r',s‘) = B', enthalten wird, welche sodann von (p, q) 
wiederum durch eine Mittellinie des neuen Parallelogramms getrennt 
sein wird, so daß sicher 


mu<l, 





(25) 


* B' 
1st. 


Wir lassen nun die eine der. durch A gezogenen Tangenten, AH | 


gegen die andere, AZ’, hin an der Hyperbel kontinuierlich gleiten, 


bis sie mit AZ’ zusammenfällt. Der Punkt A bleibt dann fort- 
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während im Inneren des Dreiecks liegen, welches von den Achsen 
und der beweglichen Tangente gebildet wird; folglich kann dabei 
gleichzeitig mit B weder BD’ noch sonst ein anderer Gitterpunkt, der 
vom Nullpunkte O und den zu A, D bezüglich O symmetrischen 
Punkten verschieden wäre, sich im Parallelogramm vorfinden, und es 
ist somit klar, daß in einem bestimmten Momente der Punkt B aus 
dem Parallelogramm heraustreten und nachher noch eine Zeitlang weder 
Bb noch ein sonstiger neuer Gitterpunkt sich im Parallelogramm be- 
finden wird. Die besagte Tangente wird somit während ihrer Bewegung 
sicherlich auch in solche Lagen kommen, bei denen das zugehörige 
Parallelogramm außer (0, 0), (p, Q), (—P, —g) keine weiteren Gitter- 
punkte enthält, was zu beweisen war. 


$ 9. Die Kette der primitiven Lösungen. 


Es ist nun leicht zu zeigen, daß es keine primitive Lösung der 
Ungleichung (22) geben kann, deren zugehöriger Betrag von &/n der 


und 





8 ler 
ee A e ar 

Denn angenommen, C = («, y) wäre eine solche Lösung, so seien 
(B) und (CO) diejenigen Punkte im positiven &, n-Quadranten, welche 
mit B bzw. C in den Beträgen |$|, |n| übereinstimmen, also B bzw. C 
selbst oder Spiegelbilder davon an den Achsen oder dem Punkte O0 
vorstellen; die Annahme bedeutet, daß (CO) im Winkelraume AO(DB) 
der von O durch A und (B) gezogenen Strahlen liege. Dann 
ließe sich dem soeben Bewiesenen zufolge eine Tangente an den 
Hyperbelast im ersten Quadranten konstruieren, welche den Punkt (0) 
auf der Seite des Nullpunktes, dagegen A und (DB) auf der anderen 
Seite liegen läßt, — und dies \ 
würde jedenfalls erfordern, daß (C) 7 
innerhalb des Dreiecks OA(D) 
sich befinde. Alsdann aber würde 
eines der beiden 'Tangentenparal- 
lelogramme, welche aus den zwei e 
Tangenten durch A bzw. hervor- 
gehen, alle drei Punkte A,B,C 
und die dazu bezüglich O symme- 
trischen enthalten, und zwar nicht 
alle auf der Begrenzung, was aus- 
geschlossen ist. 

Hiermit ist in der beweglichen Tangente am Hyperbelaste &7=4, 
&>0, ein Mittel gewonnen, alle primitiven Lösungen (x, y) der Un- 
gleichung (22), für die 7 > ist, durch aufeinanderfolgende Absonderung 


Größe nach zwischen den Beträgen 
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je einer von ihnen in ganz bestimmter Anordnung hervortreten zu 
lassen. Man läßt die Tangente, von einer bestimmten Lage derselben 
ausgehend, einmal in der einen, ein anderes Mal in der anderen Rich- 
tung an dem Hyperbelaste ins Unendliche fortgleiten, konstruiert 
beständig das Spiegelbild der Tangente an der n-Achse und gewinnt 
eine Kette der über der &-Achse gelegenen primitiven Lösungen A, 
von (22), ausgehend von einer beliebigen solchen Lösung A,, wobei 
die Reihenfolge der Lösungen durch eine der Ungleichungen 

& E 
| N FR | N 
gekennzeichnet wird, je nachdem die Kette in der einen oder anderen 
Richtung durchlaufen wird, unter A,, A,,, bzw. A,, A,_, zwei be- 
nachbarte Glieder der Kette verstanden. Dieses Gesetz der Anordnung 
läßt sich noch schärfer fassen: legt man nämlich durch den Punkt 
A, jene von den zwei in Betracht kommenden Tangenten, deren zu- 
gehöriges Parallelogramm den folgenden Punkt A,,, enthält, so 
müssen A, und A,,,, wie wir gesehen haben, in zwei anstoßenden 
von den vier Quadranten, in welche das genannte Parallelogramm 
durch Konstruktion der Mittellinien zerfällt, zu liegen kommen 
(Fig. 28), woraus dann notwendig 


Leu alarn (27) 
folgt, und in ganz entsprechender Weise ergibt sich, wenn man hier 
die Rollen von A, und A,,, vertauscht: 


[5 Mar (28) 

Es ordnen sich somit die primitiven Lösungen von (22) durch unser 

Verfahren in der Weise an, daß |&| fortwährend abnimmt und \n| fort- 

während wächst, oder umgekehrt, und zwar je nach dem Bewegungssinne 

der Tangente. Für zwei aufeinanderfolgende primitive Lösungen A,, 

A,,ı hat dabei das Dreieck OA,A,,, jedesmal, sei es mit positivem, 
sei es mit negativem Umlaufssinne, den Flächeninhalt 4. 


(26) 








n| n 
bzw. 2, > 4 





’ 
Ay+ı dy-1 


$ 10. Ketten mit Ende. 


Wofern keine der Achsen vom Nullpunkte verschiedene Gitter- 
punkte enthält, wird die Kette der primitiven Lösungen von (22) 
sich nach beiden Richtungen ins Unendliche erstrecken. Anders ist 
es, wenn auch auf einer oder auf beiden Achsen sich Gitterpunkte 
befinden, und diese Grenzfälle wollen wir jetzt betrachten. 

Es mögen etwa auf der $-Achse Gitterpunkte vorhanden sein 
und A, sei der nach der positiven Seite dem Nullpunkte nächste unter 
ihnen. Wir können unter Zulassung einer entsprechenden ganzzahligen 
unimodularen Transformation der Variabeln annehmen, daß A, die 
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Koordinaten 1,0 hat. Dann ergibt sich, da A, auf der Geraden 
n = 0 liegt (vgl. (20)): 


= U 
und in der Folge : 
= Fi 


woraus 1 
= (et Pßöy), n—dy 
hervorgeht, und da es hier bloß auf die Werte von |&n| ankommt, 
so können wir d=1 annehmen, worauf sich die beiden Formen, 
® wenn wir noch —a für 
ßö setzen, in der Gestalt 


E=2—-ay,n=y (29) 
schreiben. Der Grenzfall, 


den wir hier betrachten, 
läuft also wesentlich darauf 





ut 5 
Q 





> 





Fig. 28. Fig. 29. 
hinaus, daß in der ursprünglich gegebenen Form n die Koeffizienten 
ein rationales Verhältnis haben. 

Legen wir nun durch den Punkt A, jene Tangente an die Hyperbel 
&n=4, deren Berührungspunkt im Endlichen liegt (Fig. 29), so ent- 
hält das zugehörige Tangentenparallelogramm vom Inhalt 4 eine 
weitere primitive Lösung A, oberhalb der &-Achse und es gibt dann 
keinen Gitterpunkt O, wofür 


Ei 





sie (30) 


wäre, was genau in der Art von $ 9 zu beweisen ist. Ziehen wir 
hernach durch (A,) diejenige Tangente an &7 = 4, welche einen Be- 
rührungspunkt mit größerem |&| aufweist, so enthält das zugehörige 
Tangentenparallelogramm den Punkt A,, und wenn wir dann die letzt- 
genannte Tangente entlang der Hyperbel in der Richtung der wach- 
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senden |&| gleiten lassen, so wird im gleichzeitig variierten Parallelo- 
gramm fortan nur noch die einzige primitive Lösung A, enthalten 
sein, denn eine weitere ( müßte jedenfalls der Ungleichung (30) ge- 
nügen, was nicht möglich ist. 

Somit erscheint im vorliegenden Grenzfalle die Kette der primitiven 
Lösungen von (22) nach der Richtung der wachsenden |&| im Punkte A, 
abgebrochen und wir haben in A, eine erste Lösung, von welcher die 
Kette angeht. 

Von da aus kann sich die Kette in der Richtung der abnehmen- 
den |&| ins Unendliche erstrecken oder aber auch nach dieser Richtung 
abbrechen. Letzteres wird nämlich dann und nur dann der Fall sein, 
wenn auch die n-Achse Gitterpunkte enthält, also die Gleichung 
&=x2—ay=0( vom Nullpunkte verschiedene ganzzahlige Lösungen 
besitzt, wozu es sichtlich notwendig und hinreichend ist, daß a eine 
rationale Größe ist. Ist dagegen a irrational, so ist die Kette nach 
der besagten Richtung endlos. 

Dieser Fall n=y bietet ein besonderes arithmetisches Interesse 
dar. Man erkennt nämlich, daß die sich in diesem Falle ergebende 
Kette der primitiven Lösungen (x, y) von |&7|= | («—ay)y|<4 in 
den Größen x/y die fortlaufenden Näherungsbrüche eines Kettenbruchs 
für a liefert, welcher unter den sämtlichen möglichen Kettenbrüchen 
für « am schnellsten konvergiert.*) 


s$11. Nichthomogene zerlegbare quadratische Ausdrücke. 


Wir wollen jetzt nichthomogene zerlegbare quadratische Aus- 
drücke von der Gestalt 


(E50) — No) = (er + By — EP + $Yy— Mo) (31) 
betrachten, wozu wesentlich andere Überlegungen als bei den homo- 
genen Ausdrücken erforderlich sind. Die wichtigste Anwendung der 
Untersuchung, die sich an solche Formen knüpfen wird, bezieht sich 
auf die Frage nach der Annäherung eines Ausdrucks 2 — ay—b, 
worin a, b beliebige reelle Größen bedeuten, mittels rationaler ganzer 
x, y an die Null. Die ersten diesen Gegenstand betreffenden Sätze 
stellte Tschebyschew auf**), indem er die Existenz ganzzahliger 
Lösungen (x, y) der Ungleichung 

| 2 
Ile —-ay—b|< Fa 





*), Darüber vgl. Minkowski, Über die Annäherung an eine reelle Größe 
durch rationale Zahlen. Math. Ann. Bd. LIV S. 91ft. 

**) Ob odnom arifmetieskom woprosje. (Über eine arithmetische; Frage.) 
Denkschr. d. Petersb. Akad. Bd. X. 1866. (Auch in franz. Übers. in den „Oeuvres 
de P. L. Tehebychef“, hgg. v. Markow u. Sonin. Bd.1. 8. 637 ff.) 
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nachwies und solche Lösungen mit Hilfe je zweier sukzessiver Nähe- 
rungswerte des für a zu bildenden Kettenbruchs aufstellte. Hermite 
ging auf die Tschebyschewschen Sätze ein®) und gab einen zweiten 
Beweis derselben, welcher sich auf einen Hilfssatz über definite ter- 
näre quadratische Formen stützt und zu einer etwas schärferen An- 
näherung, als die Tschebyschewsche, führt. 

Wir werden im folgenden durch geometrische Behandlung des 
Problems nicht nur zu einem allgemeineren Resultate, als dem von 
Tschebyschew angegebenen, gelangen, sondern auch die Annäherung 
der fraglichen Ausdrücke an Null erheblich verschärfen. Wir ziehen 
statt der speziellen quadratischen Verbindung («— ay—b)y die allge- 
meinere (31) in Betracht und werden beweisen, daß zu derselben sich 
immer ganze Zahlen x, y derart angeben lassen, daß 


E86) —-n)<t (32) 


wird; dabei können die betreffenden Zahlen x, y unter Umständen 
auch beide gleich Null sein. Es wird sich ferner zeigen, daß das 
Gleichheitszeichen hier nur in dem Falle erforderlich ist, wo der Aus- 
druck (&— &,)(n— n,) in den Variabeln x, y mit in Ausdrucke 
(X —4)(Y—4) arithmetisch äquivalent ist. 

Zunächst soll die Idee der geometrischen Methode, die uns zu 
dieser Erkenntnis führen wird, auseinandergesetzt werden. 

Es sei eine konvexe Eichfigur vom Inhalt J um den Nullpunkt 
als Mittelpunkt gegeben; sie soll so klein sein, daß, wenn sie von da 
aus zu jedem anderen Gitterpunkt als Mittelpunkt parallel mit sich 
selbst verschoben wird, alle so entstehenden Figuren auseinanderliegen 
(Fig. 30). Diese letzteren dehnen wir in der bereits wiederholt an- 
gewandten Weise in einem kontinuierlich 
wachsenden Dilatationsverhältnis ? von 
ihren Mittelpunkten so lange aus, bis sie 
zum erstenmal zusammenstoßen; die neu 
gewonnenen Figuren entsprechen sodann, 
der im $ 2 eingeführten Bezeichnung ge- | 
mäß, dem Parametert= M/2 und jede von ı 
ihnen hat den Flächeninhalt M?.J/4. Da- 
bei werden im allgemeinen zwischen den 
einzelnen Figuren noch Lücken vorhanden 
sein. Nun dehnen wir die Figuren weiter 
aus, bis sie beieinem bestimmten anderen ' 
Werte des Parameters, etwa = N/2 (und 





*, Sur une extension donnde & la theorie des fractions continues par 
M. Tehebychef. Ürelles Journ. Bd. 38. 1880. 
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also dem Flächeninhalt N?J/4 jeder einzelnen Figur), keine Lücken mehr 
lassen, sondern die ganze Ebene vollständig und mindestens einfach 
überdecken. Dieser Zustand muß sichtlich dann bereits erreicht sein, 
wenn die Figur um den Nullpunkt den Bereich 


ganz einschließt. Während wir nun für den Flächeninhalt M?J/4 
die Existenz einer oberen Grenze, und zwar der Grenze 1, nach- 
gewiesen hatten, läßt sich für N?J/4 im allgemeinen keine obere 
Grenze angeben. (Es genügt z. B. die Eichfigur als eine Ellipse an- 
zunehmen, deren große Achse etwa in der x-Achse liegt und die ein 
entsprechend kleines Verhältnis der kleinen zur großen Achse auf- 
weist, damit der Parameter N/2 eine beliebig angebbare Grenze über- 
schreite. Fig. 31). Indessen lassen sich gewisse besondere Figuren 
angeben, bei denen für N?.J/4 eine obere Grenze existiert; dies ist 
nämlich immer dann der Fall, wenn die Figur vom Parameter M 
mehr als zwei Gitterpunkte auf der Begrenzung enthält. 


Wir wollen nun als Eichfigur irgend ein solches Parallelogramm 
um den Nullpunkt als Mittelpunkt annehmen, dessen Diagonalen auf 
den durch die Gleichungen 


s= ax + ßy=0, 
n=ycs+ödy=0 
(«8 — Py=1) 


gegebenen Geraden liegen (Fig.32). 
Wir verschieben dieses Parallelo- 
gramm parallel mit sich selbst zu 
jedem anderen Gitterpunkt als 
Mittelpunkt und dehnen die so 
entstandenen Figuren in der oben 
beschriebenen Weise so lange aus, 
bis sie zum erstenmal die ganze 
Ebene lückenlos überdecken, zu 
N/2- Parallelogrammen werden, wie 
wir kurz sagen wollen. Dies möge 
eintreten, sobald die halben Dia- 
gonalen jedes einzelnen Paralle- 
Fig. 32. logramms die Längen 20, 26, also 

der Flächeninhalt den Wert 806 

erreicht haben. Zu jedem beliebig in der Ebene vorgegebenen Punkte 
P, = (2, Y,), dessen &-, n-Koordinaten &,, 7, seien, läßt sich dann min- 
destens ein Gitterpunkt P*= («*, y*), resp. (8*, 7*), derart angeben, 


(33) 
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daß das um den letzteren als Mittelpunkt befindliche N /2-Parallelo- 
gramm den erstgenannten Punkt enthält. 

Da nun der Innenraum und die Begrenzung des um den Null- 
punkt befindlichen Parallelogramms durch die Ungleichung 
WR 
26 


Er +35 E (34) 








definiert ist und das Parallelogramm um ($&*, 7*) aus dem erstgenannten 
durch Parallelverschiebung um &*, n7* längs den &-, n-Achsen entsteht, 
so müssen &,, 7, der folgenden Ungleichung genügen: 





ee Ne 
enicı, (85) 


umsomehr also der Ungleichung 


I Ei 
ver |, 1m An, (36) 


da das geometrische Mittel zweier (nicht negativer) Größen nicht 
größer sein kann als das arithmetische Mittel derselben Größen. Die 
Ungleichung (36) schreiben wir, wie folst: 


1(&* 5) m" — m)|< eg. (37) 


'Es frägt sich nun, ob sich ein Parallelogramm mit Diagonalen 
auf den gegebenen Geraden &= 0, n = Ü immer so konstruieren läßt, 
daß für dasselbe die Größe 806, also der Flächeninhalt des zugehörigen 
N/2-Parallelogramms, eine gewisse, von der Wahl der Formen &, 7 
unabhängige, endliche Größe nicht überschreitet. Dies ist tatsächlich 
der Fall; wir werden nämlich bei beliebig gegebenen Diagonalgeraden 
(33) N/2-Parallelogramme um den Nullpunkt in solcher Art herstellen 
können, daß durch Translation des betreffenden N/2-Parallelogramms 
vom Nullpunkte zu jedem Gitterpunkt als Mittelpunkt eine nörgends 
öftere, als zweifache, lückenlose Überdeckung der Ebene erreicht wird. 
Da bei überall zweifacher Überdeckung der Ebene auf den einzelnen 
Gitterpunkt genau ein Flächeninhalt = 2 kommen würde, so wird 
alsdann ein derartiges N/2-Parallelogramm notwendig einen Flächen- 
inhalt <2 haben müssen, also ale 06 < 4 sein und dadurch gemäß 
(37) ein System von EN. a x, y der Ungleichung 


Er (35) 


bzw. in dem eingangs dieses Paragraphen erwähnten Spezialfalle, der 


Ungleichung 





\@—-ay—b)y|<s4 (39) 


gefunden sein. 
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s 12. Paare primitiver Lösungen. 


Zu Parallelogrammen, wie die zuletzt erwähnten, wird man durch 
die Kette der primitiven Lösungen der Ungleichung |&n | <4 geführt. 

Wir legen durch einen Punkt A, welcher einer primitiven Lösung 
der erwähnten Ungleichung entspricht und etwa im ersten &-, n-Qua- 
dranten liege (Fig. 33), eine Tangente an die Hyperbel &7—=4. Dann 
enthält das zugehörige Tan- 
gentenparallelogramm noch 
eine zweite primitive Lösung 
B in demselben oder dem 
zweiten Quadranten und es 
bedeute wiederum (B) im 
ersten Falle 5 selbst, im 
zweiten das Spiegelbild von 5 
an der n-Achse (den Punkt 
mit gleicher n-, entgegenge- 
setzter &-Koordinate wie D). 





a R BD “ ; Wirlassen die besagteTangente 
u a 7 Bi (falls sie nicht von vornherein 
NEN IA 2% durch (DB) geht, vgl. Fig. 25, 

124 x r S. 38) an der Hyperbel in der 

I 0 Richtung gegen den Punkt (D) 


hin so lange gleiten, bis sie 
den letzteren erreicht; dann 
wird das Parallelogramm, wel- 
ches dieser neuen Lage der Tangente entspricht, immer noch den 
Punkt A enthalten und es leuchtet daher ein, daß die Tangente während 
ihrer Bewegung einmal parallel zur Verbindungslinie der Punkte A, (5) 
gerichtet sein muß. Das dieser Zwischenlage (bzw. Ausgangslage) ent- 
sprechende Tangentenparallelogramm nehmen wir als Eichfigur an; als- 
dann wird die zugehörige Figur vom Parameter M die Punkte A, D beide 
auf ihrer Begrenzung enthalten und bilden wir nun die homothetische 
Figur vom Parameter M/2 und konstruieren zur letzteren kongruente 
und ähnlich orientierte Figuren um die einzelnen Gitterpunkte als Mittel- 
punkte, so stößt die um den Nullpunkt O befindliche Figur an jede der 
vier um A, um BD und um deren Gegenpunkte bezüglich O gelegenen 
Figuren an. Infolgedessen können dann die Lücken zwischen allen 
den konstruierten Figuren nie mehr ineinander zu unendlichen Ge- 
bieten verschmelzen, wie dies unter anderen Umständen (vgl. Fig. 7) 
möglich wäre, sondern sie werden untereinander völlig getrennt sein 
und einzeln ebenfalls parallelogrammatische Gestalt haben. Die Ge- 
samtfigur zeigt dann entweder das auf Fig. 34 oder das auf Fig. 35 


Fig. 33. 
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dargestellte Bild*), und zwar je nachdem jedes einzelne Parallelo- 
gramm mit jeder der vier Seiten an je ein benachbartes Parallelo- 
gramm sich anlehnt oder bloß mit 
zwei gegenüberliegenden Seiten an 
je zwei Parallelogramme stößt, d.h. 
je nachdem A und B (Fig. 33) in 
zwei nebeneinanderliegenden oder 
aber in demselben &-, 7-Quadranten 
sich befinden. Die Lücken kom- 
men ganz zum Fortfall, wenn die 
Verbindungslinie A (.B) selbst Tan- 
gente der Hyperbel ist, andererseits 
würden sie von gleicher Größe wie 
die M/2-Parallelogramme (kon- 
gruent mit diesen) wer- 
den, falls A und D beide 
auf den Achsen lägen, 
was die arithmetische 
Äquivalenz der Form &7 
der Variabeln x,y mit 
der Form X Y bedeuten 
würde. 

Nun braucht man, 
damit die Lücken ver- 
schwinden, die konstru- 
ierten Figuren nur soweit homothetisch auszudehnen, daß sie über 
ihre ursprüngliche Begrenzung um die halbe Länge der kleineren 
Seite einer Lücke in Richtung dieser Seite hinausragen. Alsdann 
wird die ganze Ebene von den Figuren lückenlos, und zwar offenbar 
nirgends mehr als zweifach, überdeckt sein. Daraus folgt, daß der 
Flächeninhalt jedes einzelnen der so entstandenen Parallelogramme 
<2 ist, welcher Schluß sich ohne Schwierigkeit in der im $ 3 an- 
gewandten Weise strenge begründen läßt, und hieraus geht ohne 
weiteres das am Schlusse des $ 11 ausgesprochene Resultat hervor. 








$ 13. Potenzsummen. 
Wir wollen unsere Sätze über konvexe Figuren noch auf einen 


ziemlich allgemeinen Fall anwenden. 


*) Dabei ist das Koordinatensystem der x, y so gewählt gedacht, daß die 
Figuren quadratförmig ausfallen. 
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Es seien zwei lineare Formen 


E=au+Pßy, n=ya+öy (40) 
mit positiver Determinante 
A=.ad— Py>V (41) 
gegeben. Wir betrachten im positiven &-, n-Quadranten die durch die 
Gleichung 
Pl (42) 


dargestellte Kurve, indem wir unter p irgend eine reelle Größe > 1 
verstehen; dabei setzen wir das 
Koordinatensystem in &, n als 
rechtwinklig voraus, indem wir 
über das Koordinatensystem in 
%, y entsprechend verfügen 
(Fig. 36). Die Kurve (42) im 
positiven Quadranten erfüllt 
überall die Bedingung: 


0<&<1 und O<n<i1. (43) 


Wir spiegeln die Kurve noch 
an jeder Achse und ferner aın 
Nullpunkte und gewinnen so 
eine Figur, welche im Null- 
punkte einen Mittelpunkt hat 
und deren Inneres nebst der 
Begrenzung durch die Unglei- 
chung 


ee (44) 


definiert wird. Für p=1 geht dieselbe in ein Quadrat mit den Eck- 
punkten (&, 7)= (+1,0), (0 +1) über; wächst p von da an, so er- 
geben sich aus der Gleichung (42) zu einem und demselben Werte 
des |&| immer größere Werte des |7| und umgekehrt, so daß also die 
ganze Figur sich allmählich aufbläht und ihre Begrenzung sich immer 
enger an das von den Seiten &= +1, n= +1 begrenzte Quadrat 
anschmiegt, welches darum als Grenzfall der Figur für = oo auf- 
gefaßt werden kann. 

Es ist leicht zu ersehen, daß, so lange p > 1 ist, die betrachtete 





TE innerhalb 
des ersten Quadranten beständig negativ ist. In der Tat ergibt sich 


aus (42): 


Figur konvex ist. Dazu genügt es zu zeigen, daB 7’ = 
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FE E\p—-1 
a.) (45) 
und hieraus durch logarithmische Differentiation: 
een 
ur EN ( 1); 
oder mit Rücksicht auf (45) 
„ EN Alt 555 
ee len) 


oder wegen (42) 





Her 


--0-985; 


hieraus geht wegen der gleichzeitigen Positivität von & und n die 
Richtigkeit unserer Behauptung für p >1 hervor; gleichzeitig sieht 
man auch, daß die entsprechende Figur für Werte p < 1 aufhören 
würde, konvex zu sein. 

Wir fassen nun die Figur (44) mit p>1 als Eichfigur auf; ihr 
Inhalt sei J. Durch Dilatation aller Durchmesser im Verhältnis t:1 
gelangen wir zu einer homothetischen Figur 


4 
t 
erteilen wir dem ? einen solchen Wert M, daß die zugehörige Figur 
mit ihrer Begrenzung an Gitterpunkte stößt und im Inneren nur den 
Nullpunkt als einzigen Gitterpunkt enthält, so muß nach dem Satze 
VH der Flächeninhalt M?J dieser Figur <4 sein; er kann aber, so 
lange p endlich und > 1 ist, nicht — 4 sein, weil dann die Begrenzung 
der Figur aus lauter krummlinigen Stücken besteht und daher die 
zugehörigen Figuren vom Parameter M/2, um die Gitterpunkte (z, y) 


in der üblichen Weise konstruiert, sicherlich zwischen einander Lücken 
in der Ebene lassen; mithin gilt dann notwendig die Ungleichung: 





"+ | 4 ’< ik (46) 


M°’J<4 ode M<— (47) 


Nun ist 


wobei der Integrationsbereich bezüglich &, 7 durch die Ungleichung (44) 
gegeben ist, oder, wenn wir für .J das Vierfache des Inhalts des im 
ersten Quadranten liegenden Teiles der Figur nehmen, 


Je affe dm, (48) 


Minkowski, diophant. Approximationen. 4 
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worin das Integral auf den Bereich 
En a ee er 
zu beziehen ist. Durch die Substitution 
en 
in dem Integral geht der Ausdruck (48) in den folgenden über: 


en 
Ile” 6” dede, 
worin das Integral sich auf den Bereich 
e+o<s1, 020, 620 


bezieht, und der letztere Ausdruck kann nach einer bekannten Formel 
durch Werte der Gammafunktion ausgedrückt werden, wie folgt: 


an) 





(49) 





A 2 
r (1 r n) 
Wir setzen 
O\\L 
(F(+3)) 
p 
r (i ER —) DAS, 2) 
p 
und haben also 
4 
J= „2A? 
folglich nach (47): Pr 
M<x»,VA. (51) 


Andererseits ist für einen beliebigen Punkt (x, y), welcher auf 
der Begrenzung der Figur vom Parameter M liegt, 
lex +pyP + iye+dyP—= MP; 
hieraus folgt wegen (51): 


? 
lan + ByP + rat oyP <A”, (52) 
und die Tatsache, daß auf der Begrenzung dieser Figur sich Gitter- 
punkte befinden, führt uns zu folgendem Satze: 

VII Sind &E=«.xc+Pßy, n =y&+6y zwei lineare Formen 
mit positiver Determinante A und ist p eine beliebige reelle Größe >]1, 
: so lassen sich immer ganzzahlige Werte der Variabeln &, y, die nicht 
beide verschwinden, derart angeben, daß für dieselben 


2 
EP+lnP<mA (53) 
wird, wobei », den Zahlenfaktor (50) bedeutet. 
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$14. Der Maximalwert für das Minimum von |&P+|nP. 


Das Ungleichheitszeichen in (53) zeigt an, daß das Minimum des 
Ausdrucks |&P + |n|? für ganzzahlige x, y-+0,0 wohl immer unter- 
halb der Größe »,AP” liegt, aber dieselbe nie erreicht; folglich muß 
der größte Wert, den die Größe M/YA (vgl. (51)) für ein bestimmtes 
p bei beliebig variierenden Koeffizienten «, ß, y, d erreichen kann, — 
falls ein solcher überhaupt existiert, was erst zu beweisen ist, — kleiner 
als x, sein. Über diesen eventuellen Maximalwert von M/VYA wollen 
wir jetzt Aufschluß zu erhalten suchen. 

Zunächst sieht man unmittelbar ein, daß der Ausdruck M/YA 
ungeändert bleibt, wenn die Formen &, 7 durch r$&, rn ersetzt werden, 
unter r eine beliebige positive Konstante verstanden. Nehmen wir nun 
t gleich dem den Formen &, n zugehörigen Werte von 1/M an, so geht 
der Parameter M für das Formensystem &/M, n/M in 1 über, und 
bezeichnen wir die neuen Formen und deren Determinante wiederum 
bzw. mit &, 7, A, so läuft alsdann unsere Aufgabe darauf hinaus, den 
Maximalwert von 1/A oder den Minimalwert von A zu finden, während 
&,ß, y, ö in solcher Weise variieren, daß die zugehörige Eichfigur 

rt imP—1 (54) 
dabei stets in ihrem Inneren außer dem Nullpunkte keinen weiteren 
Gitterpunkt, aber Gitterpunkte auf der Begrenzung enthält. Wir be- 
merken noch, daß das Vorhandensein von Gitterpunkten auf der Be- 
grenzung von (54) hierbei nicht ausdrücklich verlangt zu werden 
braucht; denn wofern nur M>1 vorgeschrieben wird, bringt ein 
Minimum von A= M?. (A/M?) von selbst M=1 mit sich. 

Die so gefaßte Aufgabe läßt sich in anschaulicher Weise geo- 
metrisch deuten. Wir denken uns das Koordinatensystem der &, n 
und darin die Figur (54) festgehalten, dagegen die Koordinaten x, y 
und damit das parallelogrammatische System des Zahlengitters in 


x, y entsprechend den Veränderungen von «, ß, y, ö variiert. Da der 
Flächeninhalt des im «-, y-Gitter durch 


let (55) 


gegebenen Parallelogramms, welches wir kurzweg das Grundparallelo- 
gramm in &, y nennen wollen, sich in den &-, n-Koordinaten gleich 


Sfas an = A [fax dy — A 


berechnet, so können wir infolge der so festgestellten geometrischen 

Bedeutung von A unsere Aufgabe nunmehr folgendermaßen inter- 

pretieren: Bei gegebener Figur (54) in einem festen Koordinatensystem 
4* 
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der &,n mit dem Nullpunkte O sind diejenigen Zahlengitter in x, Y 
mit O als Nullpunkt zu suchen, welche außer O keinen weiteren Gitter- 
punkt ins Innere der Figur (54) schicken und dabei ein Grundparallelo- 
gramm von möglichst kleinem Inhalt haben. 

Diese Stellung der Frage gibt auch die Mittel an die Hand, die 
vorgelegte Aufgabe in Angriff zu nehmen. Wir wollen dabei » end- 
lich und > 1 voraussetzen, so daß die Figur (54) konvex, aber kein 
Parallelogramm wird; den Fall eines Parallelogramms hatten wir ja 
bereits abgehandelt. Wir konstruieren nun zunächst im Koordinaten- 
system der &, n, das wir als ein gewöhnliches rechtwinkliges annehmen 
wollen, irgend ein solches Zahlengitter der x, y mit O als Nullpunkt, 
‚wobei außer O kein weiterer der Gitterpunkte (x, y) ins Innere oder 
auf die Begrenzung der 
Figur (54) hinkommt. 
Sodann denken wir uns 
durch Translation des 
in diesem Gitter durch 
(55) gegebenen Grund- 
parallelogramms OABO 
von O0 aus nach jedem 
der Gitterpunkte (x, y) 
als Mittelpunkt ein Netz 
von Parallelogrammen 
hergestellt, welche in 
ihrer Gesamtheit die 

Ebene einfach und 
lückenlos überdecken, 
und verändern dieses Netz in der Weise, daß wir einen O nicht 
gegenüberliegenden Eckpunkt von OABC, etwa A, auf dessen Ver- 
bindungsgeraden mit OÖ in der Richtung gegen O rücken lassen, dabei 
den zu A gegenüberliegenden Eckpunkt © festhalten und die übrigen 
Gitterpunkte (x, y) gleichzeitig so bewegen, daß dieselben fortwährend 
ein parallelogrammatisches Netz bleiben. Unterdessen verkleinert sich 
offenbar kontinuierlich und unbegrenzt der Inhalt von OABOC. Diese 
unsere Variation des Gitters soll nun soweit vor sich gehen, bis zum 
erstenmal, außerhalb der festgehaltenen Geraden O0, Gitterpunkte 
auf die Begrenzung der Figur (54) fallen, was ja einmal geschehen 
muß, nämlich infolge des Satzes VII, bevor noch der Inhalt von 
OABO zu einem Viertel des Inhalts der Figur (54) zusammen- 
schrumpft. 

Es möge nun etwa bloß ein Paar von Gitterpunkten in die Be- 
grenzung der Figur fallen; die Koordinaten eines jeden derselben sind 
gewiß teilerfremde Zahlen, und wir können daher das Gitter der «, y 
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durch eine geeignete ganzzahlige Substitution von der Determinante 1 
derart in sich transformieren, daß das Grundparallelogramm der neuen 
Koordinaten, für die wir der Einfachheit halber die Zeichen x, y be- 
lassen wollen, die Strecke zwischen 0) und einem jener zwei auf die 
Peripherie der Figur getretenen Gitterpunkte zu einer Seite erhält 
(Siehe hierzu Fig. 37). Zu diesem Parallelogramm, das wiederum 
mit OABC bezeichnet werde, wobei C den zuletzt genannten Gitter- 
punkt bedeute, denken wir uns wiederum das zugehörige parallelo- 
grammatische Netz entworfen und verändern dasselbe genau nach dem 
früheren Prinzipe, indem wir den zu U in OAB(C gegenüberliegenden 
Eckpunkt A auf der Geraden OA gegen O hin solange verschieben 
und damit gleichzeitig den Inhalt von OABC solange verkleinern, 
bis neue Gitterpunkte in die Begrenzung der Figur (54) eintreten, 
was wiederum einmal aus demselben Grunde und vor analogem Ter- 
min, wie vorhin, erfolgen muß. Es liegen alsdann mindestens vier 
Gitterpunkte auf der Peripherie der Figur. 

Fallen jetzt auch nicht mehr als vier Gitterpunkte auf die Be- 
grenzung der Figur, so greifen wir irgend welche zwei unter ihnen 
heraus, die mit dem Nullpunkte nicht in einer Geraden liegen. Die 
Determinante der Koordinaten dieser Punkte ist dann nach einer 
früheren Überlegung*) notwendig = +1, und wir können daher 
wiederum die Koordinaten des Gitters so unimodular transformieren, 
daß diese zwei Punkte, die jetzt A, C heißen mögen, die neuen Ko- 
ordinaten 1,0 bzw. 0,1 erhalten. Wir ergänzen sodann das Dreieck 
OAC zum Parallelegramm OABCO mit B= (1,1) und verändern 
wiederum das zu OABC gehörige parallelogrammatische Netz, dies- 
mal in der Weise, dab 
wir ( auf der Begren- 
zung der Figur gegen 
die Gerade OA heran- 
rücken lassen, wodurch 
der Inhalt von OABC 
abermals beständig ab- 
nimmt (Fig. 38). Dies 
soll wiederum so lange 
geschehen, bis neue 
Gitterpunkte in die Peri- 
pherie der Figur ein- 
treten. 

Nun liegen minde- 





*) Vgl. (18) 8. 33. Es kommt hier offenbar die zweite dort besprochene 
Möglichkeit ps —qr=1 ausschließlich in Frage. 
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stens drei Paar von Gitterpunkten, A, A’, B, B’, C, 0’ (Fig. 39), auf 
der Begrenzung der Figur (54). Irgend zwei unter diesen Gitter- 
punkten, die nicht in einer Geraden mit dem Nullpunkt liegen, etwa 
A, B, können wir uns mit den Koordinaten (1,0) bzw. (0,1) ver- 
sehen denken; dann haben zwei weitere der sechs Gitterpunkte not- 
wendig Koordinaten +1, +1 und indem wir uns eventuell x, y 
7 durch — y, x ersetzt denken, und 
da jene Gitterpunkte sich paarweise 
um O0 als Mittelpunkt gruppieren, 
können wir sonach annehmen, daß 
die Koordinaten von A, B, © bzw. 
1,0; 0,1; —1,1 sind. Mehr als 
diese sechs Gitterpunkte können 
unter den gestellten Bedingungen 
auf keinerlei Weise auf der Be- 
grenzung der Figur liegen; denn 
eine solche Lage käme nur noch 
für die Punkte (1,1), (—1, — 1) 
in Frage, würde aber, da (1,1) 
Fig. 39. mit (— 1, 1) die Determinante 2 
ergibt, einen Widerspruch dagegen 

involvieren, daß der Inhalt der Figur (54) hier <4 sein soll. 

Jetzt ist es klar, daß wir solche Wertesysteme «, ß, y, 6, aus 
denen das Minimum von A entspringt, nur unter allen denjenigen 
zu suchen haben, welche der Fig. 39 entsprechen, d. h. so beschaffen 
sind, daß jeder der sechs Punkte (+ 1,0), (, +1), — 1,1), 1, —1) 
der Gleichung 





az +ByP+iye t+öy?r—1 (56) 
genügt, daß also die drei Gleichungen 
I«P + yP= 1. 
Tb CE m) (57) 


De ea en 

bestehen. Mit Hilfe dieser Gleichungen können wir uns die vier Un- 
bekannten «, ß, y, d als Funktionen eines Parameters dargestellt 
denken, und es würde endlich erübrigen, diesen Parameter so zu be- 
stimmen, daß ‚«ö — ßy| ein Minimum wird. 

Für den Spezialfall p = 2 läßt sich diese Aufgabe leicht erledigen. 
Die Potenzsumme |&?+|n? stellt in diesem Falle eine positive 
quadratische Form 


fa, y) = (ar + By)? + pa + sy)? — an + 2bay+ ey? 


mit den Koeffizienten 
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a=a+yp, b=uß+tyd, c-P+0 
und der Determinante 
D=ac— = (ad — By)” = A? 
vor. Die Gleichungen (57) gehen dann in die folgenden über: 
seh ce lsa— 2b re=], 
und daraus ergibt sich unmittelbar 
heit tayty (58) 


als diejenige Form, oder vielmehr als Repräsentant derjenigen Klasse 
arithmetisch äquivalenter Formen, für welche das Minimum von A 
eintritt, während M =1 ist; und zwar wird dieser minimale Wert 
von A hier 


TE v8 
N 


Mithin ist 1/A,—2/V3 unseren früheren Ausführungen gemäß der 

Ausdrucks dry + ey” 
Vac — b? 

für ganzzahlige, von (0,0) verschiedene Wertesysteme (z, y) im ganzen 

durch ac — 5b? >0O und a > O0 definierten Bereiche reeller Werte a, b, c 

zu erreichen vermag und auch tatsächlich im Falle (58) erreicht, und 

es gilt somit der Satz: 

IX. Zu einer binären positiven quadratischen Form f(x, y) mit der 
Determinante D lassen sich immer für die Variabeln ganzzahlige 
Werte x, y, die nicht beide verschwinden, derart angeben, daß für 
dieselben 





Maximalwert, den das Minimum des 





f(&, y) < 7 VD 


wird. Hierbei hat das Grleichheitszeichen nur dann statt, wenn f(x, y) 
mit der Form VD (x: + xy -+ y?) arithmetisch äqwivalent ist. 

Das geometrisch sehr 
evidente Resultat dieser Be- 
trachtung für den Fallp =2 
formulieren wir noch dahin: 

Bei der dichtesten Lage- 
rung von Kreisen in der 
Ebene derart, daß die Mittel- 
punkte ein Gitter bilden und 
die Kreise nicht ineinander 
Fig. 40. eindringen, verhält sich der 








56 II. Zahlengitter in zwei Dimensionen. 








von den Kreisen bedeckte Flächeninhalt zu dem übrigen freien Flächen- 
inhalt wie 

2. -2)-9U1... (vgl. Fig. 40) 

3 1 KARPER . Fig. 

Ist nun p>2 oder p<2 und >1, so bestimmen die Rela- 
tionen (57) den Minimalwert von A noch nicht vollständig. Die Be- 
stimmung desselben hängt dann von einer transzendenten Gleichung 
ab, über deren Lösung wir wenigstens eine Vermutung formulieren 


wollen. Es seien M, M’ bzw. N, N die Schnittpunkte der Figur (54) 


go 





Fig. 41. 


mit der &- bzw. n-Achse, P, P’ bzw. Q, ©’ die Schnittpunkte der- 
selben mit der Geraden &=n bzw. &=—n. Unter den Lösungen 
der Gleichungen (57), deren jeder ein bestimmtes Sechseck ABC A’ B’C’ 
mit Mittelpunkt und mit Seiten parallel seinen Diagonalen entspricht 
(Fig. 39), denken wir uns diejenige herausgegriffen, deren zugehöriges 
Sechseck die Punkte M, M’ zu Eckpunkten hat, und konstruieren 
das letztere, indem wir in der Figur (54) jene zwei zur &-Achse 
parallelen Sehnen errichten, welche je die Länge OM = 4M’M haben 
(Fig. 41). Die Eckpunkte dieses bezüglich der &- und der n-Achse 
symmetrischen Sechsecks wollen wir mit je einer Ziffer 1 bezeichnen. 
In ähnlicher Weise konstruieren wir sodann jenes Sechseck, welches 
die Punkte N, N’ zu Eckpunkten hat und dessen sechs Eckpunkte 
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einzeln mit der Ziffer 2 bezeichnet werden mögen; dasselbe ist eben- 
falls bezüglich jeder der Achsen symmetrisch und dem vorigen kon- 
gruent und geht aus dem vorigen durch eine Drehung um x/2 in 
beliebigem Sinne hervor. Weiter konstruieren wir noch zwei Sechs- 
ecke mit O als Mittelpunkt und Seiten parallel den Diagonalen, welche 
die Punkte P, P’ resp. ©, ©’ unter ihren Eckpunkten haben und 
deren einzelne Eckpunkte wir mit der Ziffer 3 bzw. 4 versehen; diese 
zwei Sechsecke liegen symmetrisch bezüglich jeder der Geraden &=n, 
&£E=-*n, sind einander kongruent und gehen durch eine Drehung 
um z/2 auseinander hervor. Wir lassen nun den Punkt A von der 
Ecke M(1) längs der Begrenzung der Figur gegen den nächst- 
benachbarten Eckpunkt 4 fortschreiten und denken uns dazu jedesmal 
das zugehörige aus sechs kongruenten Dreiecken bestehende Sechseck 
ABCATB’C’ konstruiert; dann ist es leicht zu ersehen, daß gleich- 
zeitig jeder der übrigen Eckpunkte von 1 zum bzw. benachbarten Eck- 
punkte 4 wandert und dabei die sechs vereinzelt liegenden Bogen- 
stücke, welche von den Eekpunkten des veränderlichen Sechsecks 
ABCA’B’O’ beschrieben werden, durch geeignete Spiegelungen an 
_ den Symmetrielinien der Figur in den positiven &-, n-Quadranten ' 
hineinversetzt werden können, so daß sie hier den ganzen Quadranten 
ausmachen. Daher genügt es, mit Rücksicht auf jene Symmetrien, 
um alle möglichen Formen des Sechsecks ABCOA’B’C’ in Betracht 
zu ziehen, den Punkt A bloß von M aus die erste Strecke 14 
durchwandern zu lassen. Es liegt nun die Vermutung nahe, daß die 
Größe A, der Flächeninhalt des Grundparallelogramms, sich während 
dieser Bewegung fortwährend im gleichen Sinne ändert und daher das 
Minimum von A einer der beiden äußersten Lagen von ABCA’B’C' 
entspricht: entweder dem Sechseck (1) oder jenem (4). Da ferner 
wenig unterhalb p=2 dieses Minimum, wie man sich leicht über- 
zeugt, wesentlich dem Sechseck (1) Set dagegen wenig ober- 
halb p=2 dem Sechseck (4), im Falle = 2 aber (wie auch in den 
Grenzfällen p = 1 und p = x selbst) von allen möglichen in Betracht 
kommenden Sechsecken derselbe Wert von A geliefert wird, so liegt 
es weiter nahe zu vermuten — wofür der Beweis aber noch zu er- 
bringen wäre —, daß für p<2 immer das Sechseck (1), für p>2 
immer das Sechseck (4) dem Minimum von A entspricht. Im ersteren 
Falle würde dann, weil die Punkte =1, y=0 unddö=1,171=0 


zusammenfallen, aus 


s=an+ßy-1 n=yardy—O 
sich 
N RR, 


ergeben, was in die Gleichungen (57) eingesetzt: 
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1 
Pa TeER 
liefert; sonach würde für das Minimum von A in diesem Falle 
1 
A=-(1- Nr 
folgen. Im anderen Falle dagegen, wo der Gitterpunkt (1 <p<2) 
(— 1, 1) auf der Geraden &8=— n und ähnlich der Gitterpunkt (1, 1) 


auf der Geraden &=n liegt, haben wir infolgedessen: R 
— altem ya Me Bein: 
also 
et, 


und dies ergibt, in die Gleichungen (57) eingesetzt, 
@+P—1, 2(«—BP-1, 


oder 
1 1 
1 


1 1 
PAR ar I SE a DE EN 
2 p 2 p 
(era+1) +lera-ı) -wrip>2; 


doch läßt sich die Auflösung der letzteren Gleichung für A nicht in 
geschlossener Form bewerkstelligen.) 





*) Die Ausführungen hier übertragen sich zu großem Teile auf ein jedes 
konvexe Oval, das die vier Geraden &=0,n=0,5=-+n zu Symmetrielinien 


hat und in der Tat ist in den Figuren 37 (p. 52), 38 (p. 53), 39 (p. 54), 41 (p. 56), 
wie schon aus dem Vorhandensein von Ecken ersichtlich, nicht speziell ein Oval 


1&?|+|n?|=1(p>1) gezeichnet. 


Drittes Kapitel. 
Zahlengitter in drei Dimensionen. 


$S 1. Definition des Zahlengitters in drei Dimensionen. 


Unter dem Zahlengitter in drei Dimensionen wollen wir die 
Gesamtheit aller ganzzahligen Wertesysteme dreier Variabeln x, y, 2 
verstehen. Dieses Zahlengitter kann man geometrisch mittelst eines 
räumlichen Parallelkoordinaten-Systems darstellen, indem man drei sich 
in einem Punkte treffende und nicht in einer Ebene gelegene Geraden 
beliebig im Raume als Koordinatenachsen annimmt, die Maßstäbe auf 
denselben beliebig festlegt und einem 
jeden ganzzahligen Wertesystem (9,9, r) 
den Punkt mit den Koordinaten 2 =p, 
y=d, 2=r zuordnet. Dieses räum- 
liche Gitter kann auch durch beliebige 
Festlegung der vier Punkte 


(9, 0, 0), (1, Ö, 0), (0, 1% 0), (0, 0, Fr 


doch so, daß nicht alle vier in einer 
Ebene liegen, vollständig bestimmt 
werden (Fig. 42); das durch diese vier 
Punkte als Ecken gebildete Tetraeder 
bezeichnen wir dann als das Funda- 
mentaltetraeder des betreffenden Gitters. 

Ist im Koordinatenraume ein 
irgendwie begrenzter Körper gegeben, so wollen wir unter dem Vo- 
lumen desselben das auf den Bereich des Körpers bezogene dreifache 


Integral 
If axdydz (1) 


verstehen, wobei das Element des Integrals stets als wesentlich posı- 
tive Größe zu denken ist. 
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$ 2. Theorem über konvexe Körper mit Mittelpunkt. 


Da wir uns im Laufe der weiteren Untersuchungen hauptsächlich 
auf die Betrachtung einfacher, nur von Ebenen oder Flächen zweiter 
Ordnung begrenzter Körper beschränken werden, so können wir hier 
von der Aufstellung einer strengen Definition für die konvexen Körper 
absehen und uns nur mit der Feststellung der wesentlichsten Eigen- 
schaften derselben begnügen. Wir stellen uns unter einem konvexen 
Körper eine abgeschlossene Punktmenge vor, die vollständig im End- 
lichen liegt, d.h. in eine um den Nullpunkt mit angebbarem endlichem 
Radius beschriebene Kugel vollständig eingeschlossen werden kann; 
sie soll ferner nicht vollständig in einer Ebene liegen und durch jeden 
Punkt ihrer Begrenzung soll wenigstens eine Stützebene gelegt werden 
können, d.h. eine Ebene, auf deren einer Seite kein Punkt der Punkt- 
menge liegt. 

Falls ein konvexer Körper einen Punkt aufweist, der alle durch 
ihn gehenden Sehnen des Körpers halbiert, so heißt dieser Punkt 
Mittelpunkt des Körpers. 

Für die konvexen Körper mit Mittelpunkt gilt im RKaume ein 
ganz analoges Theorem, wie in der Ebene für die konvexen Figuren 
mit Mittelpunkt; dasselbe lautet: 

X. Ein konvexer Körper mit einem Gitterpunkt als Mittelpunkt, 
vom Volumen 8, enthält stets außer dem Mittelpunkt noch wenigstens 
einen weiteren Gitterpunkt. 

Auch der Beweis dieses Satzes gestaltet sich ähnlich wie im 
Falle der ebenen konvexen Figuren. 

Es sei um den Nullpunkt als Mittelpunkt ein konvexer Körper 
vom Volumen J gegeben. Dilatieren wir alle seine Radien im Ver- 
hältnis £?1, so wollen wir den so hervorgehenden neuen Körper vom 
Volumen {?J als den zum Parameter t gehörigen Körper oder kurz 
als den t- Körper bezeichnen. Der ursprünglich gegebene, dem Para- 
meterwerte = 1 entsprechende Körper soll der Eichkörper heißen. 

Wir ziehen den Eichkörper zunächst derart zusammen, daß der 
neu entstandene Körper außer dem Mittelpunkt keinen weiteren 
Gitterpunkt enthält, und treiben dann den letzteren Körper so lange 
auf, bis er etwa für den Parameterwert {= M mit seiner Begrenzung 
zum erstenmal an einen Gitterpunkt stößt.”) Diesen M-Körper ziehen 
wir hierauf im Verhältnis 2:1 zusammen und denken uns den so 
gewonnenen M/2-Körper vom Nullpunkt aus zu jedem anderen 
Gitterpunkt als Mittelpunkt parallel mit sich selbst verschoben. So 





*) Schematisch kann man sich diese Verhältnisse an der Fig. 18, S. 29 ver- 
anschaulicht denken. 
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entsteht ein System von Körpern, deren jeder an mindestens zwei 
benachbarte stößt und in keinen anderen der Körper eindringt, so 
daß keine Stelle des Raumes mehr als einfach von dem System aus- 
gefüllt wird, während zwischen den einzelnen Körpern im allgemeinen 
noch Lücken vorhanden sein werden. Denken wir uns nun anderer- 
seits um den Nullpunkt als Mittelpunkt das von den sechs Ebenen 
<=+4y=+4, z2= +14 begrenzte Parallelepiped konstruiert und 
sodann dasselbe von da aus zu jedem anderen Gitterpunkt als Mittel- 
punkt parallel mit sich selbst verschoben, so erscheint der ganze 
Raum von diesen Parallelepipeden, deren jedes das Volumen 1 hat, 
einfach und lückenlos erfüllt. Hieraus erhellt, daß das Volumen eines 
M/2-Körpers nur kleiner oder höchstens gleich 1 sein kann: 


M\3 

(ZIEL, (2) 
und daher folgt für das Volumen des M-Körpers: 

M’JI<®. (3) 


Um einen zum Eichkörper homothetischen Körper genau vom 
Volumen 8 zu erhalten, muß man sonach den M-Körper im all- 
gemeinen noch ein wenig ausdehnen und nur im Grenzfalle fallen 
die zwei genannten Körper zusammen. Es enthält also der Körper 
vom Volumen 8 den M-Körper und damit außer dem Mittelpunkte 
notwendig noch weitere (mindestens zwei) Gitterpunkte, und zwar im 
allgemeinen in seinem Inneren, im Grenzfalle nur auf der Begrenzung. 


S3. Grenzfälle des letzteren Theorems. 


Es soll zunächst ein strenger Beweis der schon an sich plau- 
siblen Tatsache gegeben werden, daß das Volumen eines M/2-Körpers 
<1 oder =1 ist, je nachdem die um die einzelnen Gitterpunkte kon- 
struierten M/2-Körper Lücken zwischen einander lassen oder den 
ganzen Raum lückenlos ausfüllen. 

Wir nehmen zunächst an, daß derartige Lücken vorhanden sind. 
Sind &,, Y9, 2, die Koordinaten irgend eines im Inneren einer Lücke 
gelegenen Punktes, so leuchtet es ein, daß auch alle Punkte 
(& +P, Y +9, 2, + r), wobei p, g, r unabhängig voneinander sämt- 
liche ganze Zahlen durchlaufen, im Inneren von Lücken liegen werden; 
die Gesamtheit dieser Punkte, die wir als ein System von homologen 
Punkten bezeichnen, geht aus dem gegebenen Zahlengitter einfach 
durch eine derartige Translation desselben hervor, bei welcher irgend 
ein Gitterpunkt in den Punkt (&,, Yo, 2,) übergeht. Um jeden der 
Punkte (%, +2, Yy +94 2 + r) als Mittelpunkt denken wir uns einen 
zum Eichkörper ähnlichen und ähnlich gestellten Körper konstruiert, 
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von solcher, etwa dem Parameterwerte 7/2 entsprechender Größe, daß 
weder irgend zwei von diesen 7/2-Körpern ineinander eindringen 
noch irgend ein 7/2-Körper in einen der um die einzelnen Gitterpunkte 
konstruierten M/2-Körper eindringt. Zwischen den so errichteten 7/2- 
Körpern und den vorhin konstruierten M/2-Körpern kann eine ein- 
eindeutige Zuordnung festgelegt werden, indem etwa dem M/2-Körper 
um (9,9, r) der T/2-Körper um (@,+P, % + 9 2, + r) als Trabant, 
wie wir sagen wollen, zugeordnet wird. Nun konstruieren wir um 
jeden Gitterpunkt als Mittelpunkt einen Würfel mit Seitenflächen 
parallel den Koordinatenebenen und einer solchen festen Kantenlänge 
2d, daß der Würfel den um den Gitterpunkt befindlichen M/2- Körper 
und jetzt auch den Trabanten des letzteren vollständig in sich ein- 
schließt, — endlich um den Nullpunkt 
einen Würfel mit Seitenflächen parallel 
den Koordinatenebenen und einer Kante 
22, wobei 2 eine positive ganze Zahl 
bedeute, über deren Größe wir noch 
verfügen wollen (Fig. 43). Die Ge- 
samtheit derjenigen unter den erstge- 
nannten Würfeln, deren Mittelpunkte 
im Inneren und auf der Begrenzung 
des großen Würfels von der Kante 22 
liegen, ragt über des letzteren Begren- 
zung überall höchstens so weit heraus, 
Fig. 43. daß, wenn der Würfel von der Kante 
22 zu einem homothetischen von der 
Kante 28 +2d ausgedehnt wird, dieser neue vergrößerte Würfel 
sicherlich alle vorhin genannten Würfel von der Kantenlänge 2d und 
damit auch alle die von diesen Würfeln bzw. eingeschlossenen Paare 
von je einem M/2-Körper und dem zugehörigen TTrabanten vollständig 
in sich schließt. Da nun (28 +1)? solche getrennt liegende Körper- 
paare hier in Betracht kommen, so hat man hiernach: 


22 +2 2224 (+) 





woraus, wenn man beiderseits durch (22-1)? dividiert und zur 
Grenze für & — © übergeht, 


+ F=1 


(5) 7 1 (4) 


hervorgeht, was zu beweisen war. 


folglich 
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Im Falle lückenloser Ausfüllung des Raumes durch die M/2- 
Körper fassen wir zunächst die außerhalb des Würfels von der Kante 
2% gelegenen Gitterpunkte ins Auge. Jeder der um diese Punkte 
befindlichen Würfel von der Kantenlänge 2d liest entweder ganz 
außerhalb dieses erstgenannten Würfels oder dringt zum Teil in ihn 
ein, und zwar höchstens bis zur Tiefe d, in Richtungen normal zu 
den entsprechenden Koordinatenebenen gemessen. Wir nehmen nun 
2%>d an und konstruieren um den Nullpunkt einen zum erstge- 
nannten homothetischen kleineren Würfel von der Kante 22 — 2d; 
in diesen letzteren dringt dann keiner der besagten Würfel von der 
Kantenlänge 2d mehr ein, folglich muß sein Inneres ganz in solche 
der M/2-Körper aufgehen, deren Mittelpunkte im Würfel von der 
Kante 2% gelesen sind. Der von der Gesamtheit der hiermit be- 
zeichneten M/2-Körper ausgefüllte Raum kann daher nicht kleiner 
sein, als das Volumen des Würfels von der Kante 28 — 2d und es 
gilt demnach die Ungleichung: 


22-20 < (22 +1 (Z) 7. 


Aus dieser schließen wir, indem wir & wiederum über jede Grenze 
hinaus wachsen lassen: 


MN 3 
21, 
und dies ist wegen (2) nur so möglich, daß 


3 
F)J=1 (5) 
ist, was zu beweisen war. 

Durch Parallelverschiebungen auseinander hervorgehende konvexe 
Körper, die um Gitterpunkte als Mittelpunkte konstruiert sind und, 
wie die M/2-Körper, teilweise aneinander stoßen, ohne je ineinander 
einzudringen, wollen wir Stufen im Zahlengitter nennen. Wir wollen 
nun die Gestalt der Stufen ım Falle des maximalen Volumens 1 
derselben, also bei lückenloser Erfüllung des ganzen Raumes durch 
die Stufen, eingehender studieren. 


$4A. Charakter der Oberfläche bei einem maximalen M/2-Körper. 


Zunächst erkennen wir, daß jeder Punkt der Oberfläche einer 
Stufe vom Volumen 1, kurz: einer maswıimalen Stufe, zugleich der 
Oberfläche wenigstens einer von den homologen Stufen um die anderen 
Gitterpunkte angehören muß. Würde nämlich ein Punkt P der Be- 
grenzung einer maximalen Stufe, deren Mittelpunkt wir etwa im 
Nullpunkte O annehmen wollen, keiner anderen Stufe angehören, so 
müßten wir, auf dem Radius OP über P hinaus fortschreitend, auf 
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Punkte kommen, welche überhaupt keiner Stufe angehören, was wegen 
der lückenlosen Ausfüllung des Raumes durch die Stufen ausge- 
schlossen ist. 

Es sei nun A=(p,g,r) der Mittelpunkt einer unter denjenigen 
maximalen Stufen, welche mit der um O befindlichen Stufe, die kurz 
die Nullpunktstufe heiße, zusammenstoßen (Fig. 44). Die Stufe um A 
und die Nullpunktstufe sind dann offenbar beide in bezug auf den 
Halbierungspunkt E der Strecke OA zueinander symmetrisch. Der 
Punkt E ist beiden Stufen gemein und es geht durch ihn eine ge- 
meinsame Stützebene der beiden Stufen. In dieser Stützebene haben 
beide Stufen entweder bloß den Punkt E oder geradlinige Strecken 
oder aber konvexe ebene Partien liegen. Da nun die Stufe um 0), 
als Stufe überhaupt, wie leicht einzusehen, nur mit einer endlichen 
Anzahl anderer Stufen zusam- 
menstoßen kann und dabei, als 
maximale Stufe, mit ihrer ganzen 
Begrenzung an andere Stufen 
stoßen muß, so ist es klar, daß 
ihre Oberfläche ganz in einer 
endlichen Anzahl ihrer Stütz- 
ebenen liegen muß. Die mazi- 
malen Stufen sind somit Poly- 
eder. Zugleich erkennen wir, 
daß es unter den der Nullpunkt- 
stufe benachbarten Stufen ge- 
wisse gibt, welche mit der Null- 
punktstufe ebene Partien (nicht bloß Kanten oder Ecken) gemein 
haben und daß die ganze Begrenzung der Nullpunktstufe aus den 
Partien solcher Art besteht. 

Umgekehrt leuchtet jetzt ein, daß, wenn jede Stufe ihre ganze 
Oberfläche mit anderen Stufen teilt, die Stufen tatsächlich den Raum 
lückenlos ausfüllen, also je das Volumen 1 haben müssen. Denn an- 
genommen, es existierten dabei noch Lücken und es wäre Q ein 
Punkt in einer Lücke, so könnten wir eine Strecke von Q aus nach 
dem Inneren irgend einer Stufe derart legen, daß diese Strecke in 
ihrem Verlaufe keiner einzigen Stufe in einer Kante oder einer Ecke 
begegnet; und wäre dann P, von @ aus gerechnet, der erste Punkt 
der Strecke, der auf der Oberfläche einer Stufe zu liegen kommt, so 
könnte P offenbar nur dieser einen Stufe und keiner weiteren unter 
den Stufen angehören, was unserer Voraussetzung widerspräche. 

Liegt eine beliebige konvexe Figur ® vor (Fig. 45), so wollen 
wir jenen Teil von ®, welchen diese Figur mit einer Figur ®* ge- 
mein hat, die durch Spiegelung von ® an einem inneren Punkte E 





Fig. 44. 
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von ® entsteht, die Deckung der Figur ® 
in bezug auf den Punkt E nennen. 

Haben nun die Nullpunktstufe und 
die dieser benachbarte Stufe um A in der 
den beiden gemeinsamen Stützebene Seiten- 
flächen (und nicht bloß Kanten oder Ecken) 
liegen und ist ® die Seitenfläche der Null- 
punktstufe und E der Halbierungspunkt 
von OA, so ist die den zwei Stufen ge- 
meinsame Partie offenbar mit der Deckung ER 
von ® in bezug auf E identisch. Be- Ei 
achten wir noch, daß der Punkt E kein Gitterpunkt sein kann, also 
die Koordinaten p/2, q/2, r/2 von E Hälften von ganzen Zahlen, 
aber nicht sämtlich ganzzahlig sind, so läßt sich das Ergebnis unserer 

Betrachtung folgendermaßen zusammenfassen: 
| XI. Eine maximale Stufe ist von lauter ebenen Seitenflächen be- 
grenzt; dabei enthält jede Seitenfläche wenigstens einen Punkt, dessen 
Koordinaten Hälften von ganzen Zahlen, aber nicht sämtlich ganzzahlig 
sind, und es besteht jede Seitenfläche genau aus ihren Deckungen in 
bezug auf die verschiedenen derartigen in ihr enthaltenen Punkte. 

Wir können diese Eigenschaften der maximalen M/2-Körper 
ohne weiteres auf die maximalen M-Körper, d. h. M-Körper vom 
Volumen 8 in folgender Weise übertragen: 

Ein maximaler M-Körper ist ein Polyeder, dessen jede Seiten- 
fläche mindestens einen Gitterpunkt mit nicht sämtlich durch zwei teil- 
baren Koordinaten enthält und regelmäßig genau aus ihren Deckungen 
in bezug auf die verschiedenen in ihr befindlichen Gitterpunkte besteht. 





$S5. Die Anzahl der Seitenflächen eines maximalen M-Körpers. 


Dieses Ergebnis gestattet uns, die größtmögliche Anzahl der Seiten- 
flächen eines maximalen M-Körpers sowie in der Folge die genaue Gestalt 
eines solchen Körpers zu ermitteln. 


Es sei ein maximaler M-Körper 
um den Nullpunkt OÖ als Mittelpunkt 
gegeben. Seine Seitenflächen werden 
paarweise parallel und zueinander 
in bezug auf O symmetrisch sein. 
Es sei A,= (Po 9, ,) ein Gitter- 
punkt auf der Begrenzung des Kör- 
pers, und zwar liege derselbe im 
Inneren einer Seitenfläche des Kör- 
pers; derartige Punkte muß ja nach 





Minkowski, diophant. Approximationen, 
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$ 4 jede Seitenfläche des Körpers aufweisen (Fig. 46). Dann liest 
auch der Gitterpunkt A, = (—Py, — 4, — ro.) auf der Begrenzung des 
Körpers, und zwar im Inneren derjenigen Seitenfläche, welche zur 
erstgenannten bezüglich O symmetrisch ist. Ist weiter A= (p,g,r) ein 
Gitterpunkt im Inneren einer weiteren, von den zwei vorigen ver- 
schiedenen Seitenfläche des Körpers, so liegt der Punkt 


B= (pp), 34-9), Ir—n)), 
welcher die Strecke AA, halbiert, notwendig im Inneren des Körpers, 
ist aber vom Nullpunkte verschieden; infolgedessen können die Ko- 
ordinaten von BD nicht sämtlich ganze Zahlen sein, also nicht die 
Kongruenzen 
P=p, IE r=r, (mod. 2) 
sämtlich gleichzeitig bestehen. Fassen wir nun für jede einzelne Seiten- 
fläche einen der in ihrem Inneren gelegenen Gitterpunkte ins Auge 
und bilden wir die echten Reste der Koordinaten dieses Punktes 
modulo 2, so müssen die so erhaltenen Restetripel für irgend zwei 
Seitenflächen, die nicht speziell als Spiegelbilder in bezug auf den 
Nullpunkt zusammengehören, stets untereinander verschieden aus- 
fallen. Solcher Tripel gibt es aber überhaupt 2°?—= 8, indem jeder 
Rest nur die Werte 0,1 annehmen kann; dabei wird das Tripel- 
(0, 0, 0) jedenfalls nicht vorkommen, da die Begrenzung des M-Körpers 
keinen Gitterpunkt mit lauter geradzahligen Koordinaten enthält; so- 
mit leuchtet der folgende Satz ein: 
XII. Die Anzahl der Seitenflächen eines mawi- 
malen M-Körpers (und ebenso einer masimalen 
Stufe) kann höchstens 2 (2° — 1) = 14 betragen. 
Solche maximale M-Polyeder kann man 
auch nach Methoden, die wir in der Folge 
kennen lernen werden, ermitteln. Es sind dies 
14-Flächner (resp. Ausartungen derselben), die 
aus Oktaedern durch Stutzung der Ecken mit- 
tels entsprechend geführter ebener Schnitte ent- 
stehen (Fig. 47). 
Die hier abgeleiteten Sätze lassen sich auf 
Fig. 47. Räume von beliebig vielen Dimensionen über- 
tragen. Es zeigt sich, daß im Raume von 
n Dimensionen die maximalen M-Körper Polyeder sind, deren Seiten- 
anzahl höchstens 2(2” — 1) betragen kann. 


$6. Die Anzahl der Gitterpunkte auf einem M-Körper. 


Wir fragen ferner nach der Anzahl der Gitterpunkte, die auf 
der Oberfläche eines M-Körpers liegen können. 
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Es sei um den Nullpunkt O (Fig. 48) ein beliebiger M-Körper 
gegeben und A, = (Po Io; Yo); A= (9,94, r) seien irgend zwei ver- 
schiedene Gitterpunkte auf der Oberfläche 
desselben. Wir betrachten das von den 
Punkten 


en ud, Ir) A 
gebildete Dreieck. Der Schwerpunkt des- 
selben, 


B= (4 po, 34-9, Fr), 
liegt unter allen Umständen im Inneren 
des gegebenen M-Körpers und ist jeden- Fig. 48. 
falls von O verschieden; er ist daher sicher 
kein Gitterpunkt und mit Rücksicht darauf können die Zahlen p, q, r 
nicht alle zugleich den Zahlen 2,, 9, 7, mod. 3 bzw. kongruent sein. 

Wenn wir also nun für jeden auf der Oberfläche des M-Körpers 
gelegenen Gitterpunkt die echten Reste seiner Koordinaten mod. 3 
ins Auge fassen, so können unter den so erhaltenen Restetripeln 
keine zwei gleichen vorkommen; da es aber überhaupt nur 3° — 27 
solche Restetripel gibt und das Restetripel (0, 0,0) hier jedenfalls 
ausgeschlossen erscheint, so folgt, daß 

XIII. die Oberfläche eines M-Körpers nicht mehr als 5° —1= 26 
Gitterpunkte enthalten kann. 

Es gibt auch in der Tat M-Körper mit 26 Gitterpunkten auf 
der Begrenzung; ein solcher Körper ist z. B. der durch die Un- 
gleichungen | 





nn a 
; 1<ysi, 
—1<z<I1l 

definierte Würfel; die Koordinaten der auf dessen Oberfläche gelegenen 


Gitterpunkte ergeben sich durch Bildung sämtlicher Kombinationen 
aus je einem Werte jeder der drei Wertereihen 


£=-1, 0 +1, 
He ©: E 0, 4F l, 
2=—1, (0, +1, 

mit Ausschluß der Kombination =0, y=0, 2=(. 


$ 7. Parallelepipede. 


Wir wollen nun die gewonnenen Sätze auf spezielle konvexe 
Körper, zunächst auf Parallelepipede, anwenden. 


5* 
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Es seien drei lineare Formen dreier Variabeln x, y, 2 mit be- 
liebigen reellen Koeffizienten und nicht verschwindender Determinante A 
gegeben: 


E=-Iec+Ny+N'r, 1 A 
n=ux+uytur, A= wu, W|+0. (6) 
G=vce+vVy+ vo, at 


Wir betrachten als Eichkörper das von den sechs Ebenen 

e=-1, &=—1l, 7 -J, 71 =-1, Z=T, Ge 
begrenzte Parallelepiped und wenden auf dasselbe das Theorem (3) 
(5.61) an. Danach gilt, wenn J das Volumen des bezeichneten Eich- 


körpers in den Koordinaten x, y, 2 bedeutet, für das Volumen M?J 
des zugehörigen M-Körpers die Ungleichung: 


MI <S. (8) 


3- [fjaxaya: 2 Af]Jasanas, 


wobei das letztere dreifache Integral auf den Bereich 
em ei nd 


Nun ist 


zu erstrecken ist, also 
ya 5 
la’ 
und dies ergibt, in (8) eingesetzt, für M die folgende Ungleichung: 
M<yial (9) 
Da die Oberfläche des vorliegenden M-Körpers aus allep jenen 
Punkten (x, y, z) besteht, für welche 


max (/&|, In, |) = M 


ist, und unter diesen Punkten der Bedeutung von M zufolge sich 
notwendig auch Gitterpunkte befinden müssen, so folgt aus (9) weiter, 
daß es gangzahlige Werte x, y, 2 geben muß, die nicht sämtlich ver- 
schwinden und für welche 


max(|&], |n |, ED <VIA|, 


&i<ViAl, »l<Val, \EI<VlAl (10) 


wird. Hiermit erscheint derselbe Satz IV (8.9) bewiesen, welcher 
den Hauptgegenstand des ersten Kapitels bildete und dort durch rein 
arıthmetische Betrachtungen abgeleitet wurde. Während aber dort 
die Frage nach den Grenzfällen, in denen das Minimum M der drei 


also 
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Formen genau den Wert VA A| hat, offen blieb, werden wir jetzt diese 
Frage durch eine geometrische Üperiegung ande beantworten. 


Sol M=YA|l ‚A, sein, dann hat das M-Parallelepiped genau den 
Inhalt 8, ist also ein maximaler M-Körper. Daher muß dann eine 
jede Seitenfläche desselben, den Ergebnissen des $ 4 gemäß, in ihrem 
‚Inneren wenigstens einen Gitter- 


punkt enthalten und genau aus den 
einzelnen, untereinander getrennten 
Derkanpen ihrer selbst in bezug auf 
die sämtlichen in ihr enthaltenen 
Gitterpunkte bestehen. Da nun die 
Seitenflächen im vorliegenden Falle 


Parallelogramme sind, so werden Fig. 49. 

auch ihre Deckungen, wie man leicht 

sieht, parallelogrammatische Form haben; dabei wird eine jede dieser 
Deckungen notwendig mindestens einen der Eckpunkte der betreffen- 
den Seitenfläche mitnehmen (Fig. 49). 

Wir fassen nun irgend eine Seitenfläche 
ABCD des maximalen M-Parallelepipeds und 
einen darin enthaltenen Gitterpunkt P ins Auge 
und bilden die Deckung von AbUD in bezug 
auf P, welche etwa jedenfalls den Eckpunkt A 
mitnehmen möge. Um zu erkennen, wie sich 2 
ABCD weiter aus Deckungen aufbaut, werden 
wir zunächst zu unterscheiden haben, ob die 
erstgenannte Deckung nur die eine Ecke A B 1 
oder noch eine andere oder alle vier Ecken der Il 
Seitenfläche mitnimmt [Fig. 50, A), B), NM]; A 
nur diese drei Eventualitäten sind offenbar 2 c 
möglich. 

Im Falle A) muß die Seitenfläche außer Pf 
noch wenigstens zwei weitere Gitterpunkte ent- 
halten. Es sei @ derjenige von den letzteren, 
dessen zugehörige Deckung die Ecke D fort- 
nimmt; dann ist es klar, daß die Deckungen 
um P und @ aneinander stoßen müssen: denn sonst müßte es weitere 
Deckungen geben, welche gar keine Ecken von ABUD in sich 
enthalten, was ausgeschlossen ist. Sind nun die Seiten, mit denen 
die beiden genannten Deckungen, um P und um @, aneinander stoßen, 
von ungleicher Länge, so ist zu unterscheiden, ob die Deckung um @ 
nur die eine Ecke D oder auch noch die Ecke U fortnimmt; im 
ersteren Falle muß es im Parallelogramm ABOD notwendig noch 
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Fig. 50. 
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zwei Deckungen geben, deren jede je eine der noch übrigen Ecken 
B, C fortnimmt (Fig. Bla); im zweiten Falle dagegen ist nur noch 
eine, die Ecke B enthaltende Deckung vorhanden (Fig. 51b). Fallen 
aber die beiden bezeichneten Seiten der Deckungen um P und © auch 
der Länge nach zusammen, dann kann der noch freie Teil des 
Parallelogramms entweder in zwei weitere Deckungen zerfallen 
(Fig. 5lc, d) oder selbst eine Deckung sein (Fig. 5le). 

Im Falle B) gibt es nur zwei Möglichkeiten: entweder wird 
jeder der noch freien Eckpunkte D, © durch je eine besondere 
Deckung mitgenommen (Fig. 5lf) oder gehören beide Eckpunkte 
einer einzigen Deckung an (Fig. 51g). 

Im Falle F) schließlich bildet das Parallelogramm selbst seine 
eigene Deckung (Fig. 51h). 





Hiermit wären alle möglichen Fälle erschöpft. Wir sehen zu- 
gleich, daß die Fälle a), c) wesentlich miteinander identisch sind und 
d) bloß einen gemeinsamen Grenzfall dieser beiden Fälle darstellt, 
ferner, daß auch b), e), f) im Wesen einen und denselben Fall dar- 
stellen. Daher kommen hier bloß die folgenden vier wesentlich unter- 
einander verschiedenen Fälle in Betracht: a), b), 9), h), und diese 
werden nun nacheinander zu untersuchen sein. 

Wir können dabei der Einfachheit halber A=-+1, also M=1 
annehmen. 

Angenommen, es befinde sich unter den Seitenflächen des in 
Rede stehenden maximalen M-Parallelepipeds eine solche, etwa in der 
Ebene &=1 gelegene, welche dem Falle a) entspricht; ihre Seiten 
sollen in der Reihenfolge, wie sie von den Ebenen &=—1,8=1, 
n=-—1, n=1 ausgeschnitten werden, AD, BC, AB, DC heißen 
und P, ©, R, $ seien die vier Gitterpunkte in den Deckungen dieser 
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Seitenfläche, in der Reihenfolge, wie diese Deekungen die Ecken 
A, D, B, © bzw. mitnehmen (Fie. 52). Sind dann «,, ß,, 1 die 
Koordinaten von P im &-, n-, &-System, wobei offenbar -1<a,<0(, 
— 1<ß,<o0 ist, so hat R die Koordi- 
naten «, +1, ß,, 1, denn es ıst PR 
—=44AB und PR\AB. Mit Rücksicht 
darauf, daß die Projektion von PQ auf 
AD gleich 4AD ist, seien ferner «,, 
ß, + 1, 1 die Koordinaten von ©. Sind 
nun etwa a’, b’, c” die Koordinaten 
von P im &-, y-, 2-System, a +.d, 
b+b", c+.c” jene von R in demselben 
System, so hat der Punkt (a, b, c), wel- 
cher ebenfalls ein Gitterpunkt ist und 
symbolisch mit AR — P bezeichnet werden möge, im $&-, n-, &-System 
dem oben Gesagten gemäß die Koordinaten 1, 0, 0. Sonach gibt es 
im vorliegenden Falle ein System von ganzzahligen Werten der Va- 
riabeln x, y, 2, und zwar =a,y=b, 2=c, für welches 


Fu N, (11) 





wird. In derselben Weise finden wir durch Betrachtung des Punktes 
Q0—P, daß ein anderes ganzzahliges Wertesystem derselben Variabeln, 
etwa (a, b‘, c'), existiert, für welches 

a, yeah de) (12) 
wird, wobei «, — «, = «' gesetzt ist. Zu diesen zwei Wertesystemen 
von &, y, 2 wollen wir noch das System (a”, b”, ce”) hinzufügen und 


die aus dem letzteren hervorgehenden Werte von 8, n, & nunmehr 
der Analogie halber mit 


DR (13) 
bezeichnen. Dabei ist zu beachten, dab 
Il je, IBI<I 
sind. 
Die Beziehungen, in welchen die drei den Punkten R— P, 
Q0— P, P bzw. als Koordinaten entsprechenden Wertesysteme der 


Variabeln x, y, z zu den zugehörigen Wertesystemen (11), (12), (13) 
der Formen &, n, & stehen, lassen sich in der Matrizen-Relation 


BER N»..” Liu AS uaspanre a] 
0, 1, Den u, w, u” -|b, b', b2 


0, al ENT 2 6 | 
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zusammenfassen und diese letztere ergibt, da die links stehende 
Determinante = 1 und die erstere der rechts stehenden = +1 ist: 





EU 
a ee (14) 
a af 


Wenden wir nun auf das Zahlengitter in &, y, z die Trans- 
formation 
= aX+ «aY+a’Zz, 
y=bX+bY+0"Z, (15) 
2=cX+ceY+cdZ 


an, so entspricht vermöge derselben jedem ganzzahligen Wertesystem 
(X, Y, Z) ein ganzzahliges Wertesystem (x, y, 2) und wegen (14) 
auch umgekehrt. Die Transformation (15) führt also das Zahlen- 
gitter der x, y, 2 genau in das Zahlengitter der X, Y, Z über; dabei 
erhalten die Punkte R—-P, Q—-P, P im neuen Gitter bzw. die 
Koordinaten 1,0,0; 0,1,0; 0,0,1 und mit Rücksicht darauf und 
auf (11), (12), (13) gehen die gegebenen Formen &, n, & durch die 


besagte Transformation in die folgenden über: 
X+eY+uaZ, 
Yr+92 (16) 
Z. 


Hiermit ist im vorliegenden Falle die Existenz einer unimodularen 
ganzzahligen Substitution nachgewiesen, welche das gegebene Formensystem 
(6) in ein spezielles Formensystem (16) überführt. Dabei ist die An- 
ordnung, in welcher die Formen (16) aus jenen &, n, & entstehen, gleich- 
gültig; sie hängt bloß davon ab, in welcher der Seitenflächen des 
Parallelepipeds und bei welcher Reihenfolge ihrer Kanten der hier 
vorausgesetzte Fall a) sich darbietet. 

Nicht anders, wie im Falle a), liegen die Dinge in jedem der 
drei weiteren Fälle: b), 9), h). 

Für den Fall b) bleibt die soeben durchgeführte Betrachtung 
ohne weiteres gültig, denn das Vorhandensein eines vierten Gitter- 
punktes S in der betreffenden Seitenfläche, wodurch sich der Fall «a) 
von jenem b) unterscheidet, war für die obige Betrachtung völlig 
belanglos. 

Nehmen wir weiter an, es würde für keine der Seitenflächen des 
Parallelepipeds der Fall a) noch der Fall b) zutreffen, es gebe aber 
eine Seitenfläche ABCD, in welcher der Fall 4) statthat, und diese 
liege etwa in der Ebene 7 = 1, wobei die Seiten AB, DC bzw. von 
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den Ebenen &= — 1, &=1 ausgeschnitten werden mögen (Fig. 53). 
Die zwei in dieser Seitenfläche befindlichen Gitterpunkte P, Q haben 
dann &-, n-, &-Koordinaten «, 1, 0; 

@ +1, 1, 0; hieraus läßt sich un- 2 

mittelbar der Gitterpunkt 9— P,(&=1, 

n=0,&:=0), ableiten; nehmen wir nun 
zu den Gitterpunkten Q— P, P noch 7 





l 
einen dritten 7 hinzu, welcher inner- an | 
halb der Seitenfläche “n ! nr 


Erin <i. cl 


ce 


liege und &-, n-, &-Koordinaten «”, P”, 4 -ISE=7 B 


1 habe, bezeichnen wir ferner die x-, ER IYF 
Y-, 2-Koordinaten der drei Gitterpunkte Fig. 58. 
Q—P,P,T bzw. mit 

ERDE KO TEE ER ORNCL 
und wenden auf das Formensystem (6) die Transformation an, die sich 
hier genau wie (15) schreibt, so zeigt es sich wiederum, wie in den 
Fällen a), b), daß dann das Formensystem (6) in das spezielle (16) 
übergeht. 

Nehmen wir schließlich an, daß sich keiner der Fälle a), b), 9) 
auf den Seitenflächen des maximalen M-Parallelepipeds vorfindet, also 
jede Seitenfläche desselben gemäß h) im Inneren bloß einen Gitter- 
punkt, und zwar in der Mitte, enthält; dann haben die drei Gitter- 
punkte, welche innerhalb der in den Ebenen 


=1, n=1, =1 


bzw. gelegenen Seitenflächen sich befinden, bzw. folgende &-, n-, &- 


Koordinaten: 
" 0, 0; 0, 1 Ö; 0, 0, ie 


und die &-, y-, 2-Koordinaten dieser Punkte liefern sonach wiederum 
eine unimodulare ganzzahlige Substitution, durch welche das gegebene 
Formensystem in das folgende übergeht: 

= N, n=J, =Z, (17) 
also in den allereinfachsten Spezialfall des Formensystems (16). 

Wir sehen somit, daß «n allen vier Fällen eine unimodulare ganz- 
zahlige Substitution existiert, welche die gegebenen Formen &,n, &, abgesehen 
von der Reihenfolge, in spezielle Formen (16) überführt. Es gilt aber auch 
die Umkehrung hiervon: wenn die Formen &, n, &, abgesehen von der 
Reihenfolge, durch eine unimodulare ganzzahlige Substitution in spezielle 
Formen (16) übergeführt werden können, so ist ihr Minimum für ganz- 
zahlige x, y, z notwendig = 1. Denn dieses Minimum ist dann jeden- 
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falls gleich jenem der transformierten Formen, diese letzteren aber‘ 
können, wie ersichtlich, durch ganzzahlige Werte der Variabeln nicht 
sämtlich absolut <1 gemacht werden, es sei denn so, daß zunächst 
Z=0(, sodann Y=(, schließlich X = (0 angenommen wird; das 
letztere Wertesystem schließen wir aber von vornherein aus. 

Hiermit haben wir für alle Fälle bewiesen, daß 

XIV. das Minimum von drei linearen Formen &, n, & mit einer 
Determinante £ 1 dann und nur dann genau =1 wird, und also die 
diesen Formen entsprechenden M/2- Parallelepipede dann und nur dann 
den Raum lückenlos erfüllen, wenn eine gamzzahlige Substitution mit 
einer Determinante 1 existiert, welche die drei Formen, abgesehen von 
der Reihenfolge, in solche von der speziellen Gestalt (16) überführt. 

XIV’. Im besonderen ist es dann immer möglich, zwei von den 
Formen durch gamzzahlige Werte der Variaben = (0 zu machen, 
während die dritte =1 wird. Solches tritt nämlich bei den oben 
gebrauchten Bezeichnungen für =a, y=b, 2=c ein, indem hierfür 

el Zelle 
und also 

=], =, 0 (18) 
wird. 

Andererseits geht dabei durch die besagte Substitution stets 
mindestens eine der drei Formen (oben war es immer zumindest die 
Form &) einfach in eine der drei neuen Variabeln X, Y, Z über; 
da nun jede dieser letzteren sich durch die früheren Variabeln «, y, z 
aus (15) linear homogen mit ganzzahligen Koeffizienten ohme einen ge- 
meinsamen Teiler > 1 ausdrückt, so erkennen wir weiter als 

XIV”. eine notwendige Bedingung für das Eintreten des Grenz- 
falles M=1 dies, daß wenigstens in einer der gegebenen Formen die 
Koeffizienten ganzzahlig und ohme gemeinsamen Teiler >1 sind. 

Den beiden zuletzt hervorgehobenen Umständen kommt auch 
eine einfache geometrische Bedeu- 
tung zu. Wegen des ersteren Um- 
standes gibt es an einem maximalen 
M-Parallelepiped mindestens ein Paar 
von gegenüberliegenden Seitenflä- 
chen, die im Innern bloß je einen 
Gitterpunkt, in der Mitte, enthalten 
(oben war von dieser Art die Seiten- 
fläche &—= 1 mit dem Punkte X=]1, 
Y=0, Z=0); hieraus folgt, daß die 
masximalen M/2-Parallelepipede sich 
im RBaume in durchgehende Säulen 

Fig. 54. ordnen, indem jedes von ihnen mit 
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einem Paar gegenüberliegender Seitenflächen in deren ganzer Aus- 
dehnung an zwei benachbarte M/2-Parallelepipede stößt (Fig. 54). 
Andererseits geht aus dem zweiten der besagten Umstände hervor, 
daß sich die M/2-Parallelepipede in Schichten ordnen, die hier insbe- 
sondere von je zwei sukzessiven der Ebenen 


EVA, ee 8: 2) 3 ne 


begrenzt werden (Fig. 54). 


$ 8. Elliptische Zylinder. 


Indem wir noch einige weitere konvexe Körper in Betracht ziehen, 
werden wir zu NSätzen gelangen, welche später auf die Theorie der 
algebraischen Zahlen Anwendung finden sollen. 

Es seien wiederum drei lineare Formen dreier Variabeln mit 
nicht verschwindender Determinante A gegeben: 


E=4irH+Ay+A', 
n=ua+uy+wz, (19) 
E=vae+vy+v"z. 
Diesesmal sollen aber die Koeffizienten von &,n7 bzw. konjugiert-kom- 
plexe Größen sein, 
N N ARE Pi 
vor vom ver: 
ek 
zz V2 ? u v2 ? u v2 ’ 
worin 0, 0, 0", 6, 0, 6” irgend welche reelle Werte sind; die dritte 
Form & dagegen habe reelle Koeffizienten. Die Determinante A ist 
dann eine rein imaginäre Größe, da sie bei der Vertauschung von ? 


mit —i bloß das Vorzeichen ändert. Jede der Formen &, n denken 
wir uns in ihren reellen und imaginären Bestandteil zerlegt: 











u 


ee er (20) 
worin r 
pgp=o02+0oy+r0o2, (21) 
v=602+0y+ 0 
ist. 


Wir nehmen als idee den Körper an, dessen Bereich durch 
die Ungleichungen 
sl, nlsı, |isl, (22) 


oder, was dasselbe ist, durch die Ungleichungen 
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pPreu's2, -I<iet (23) 
definiert ist. Verfügen wir über das Koordinatensystem (x, y, 2) in 
der Weise, daß das Koordinatensystem (p, %, &) sich als ein gewöhn- 
liches rechtwinkliges herausstellt, dann wird jener Eichkörper offenbar 
ein gerader Kreiszylinder, welcher von der Mantelfläche 


p+W’=2 
{=l, =—1 


begrenzt erscheint. (Sonst ist es ein allgemeiner elliptischer Zylinder.) 

Auf diesen Körper wenden wir nun das Theorem (3) an; danach 
gilt, wenn J das Volumen des Eichkörpers in den Koordinaten x, y, 2 
bedeutet, für das Volumen M?J des zugehörigen M-Körpers die Un- 
gleichung: 


und den Grundflächen 


M?8; 
da aber das Gleichheitszeichen in (3) nur bei Polyedern statthaben 


kann, so gilt im vorliegenden Falle notwendig das Ungleichheitszeichen 
und wir haben also 


2 
er (24) 


J= [ffazaya:-| er2 | ff} dpduyds, 


wobei das letztere dreifache Integral das Volumen des Kreiszylinders 
(23) in den g-, »-, $-Koordinaten ausdrückt, also den Wert 4x hat. 
Ferner ist nach einem bekannten Satze über Funktionaldeterminanten 
aa,y2) _ day) , dIEnd , 
49%) dEnD dd’ 


Nun ist 




















da nun 
d(&, Y, 2) 4 
ale, mo mAR 
ZuLLR, 
i6n) _ dein _r'v|__, 
d (P, Y, d) d(p, %) 1 En | 
v2’ y2 
ist, so haben wir: | 
day) __ 8 
du) A 
Es folgt somit: 
4a 
NEIL 
A| 


und also wegen (24): 
3 
M<V-1al. (25) 
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Der M-Körper ist nun im vorliegenden Falle durch die Un- 
gleichungen 


ee (20) 
oder auch 
&IsM ,IsM |&sSM (27) 


charakterisiert, und da seine Oberfläche notwendig Gitterpunkte ent- 
hält, so gibt es sonach ganzzahlige Werte x, y, 2, die nicht alle ver- 
schwinden und, in 8, n, & eingesetzt, die Ungleichungen 


8 <V 21a, nl<Yzlal, leI<Vaıaı 


bewirken. Hiermit ist der folgende Satz gewonnen: 

XV. Sind drei lineare Formen dreier Variabeln mit nicht ver- 
schwindender Determinante A gegeben, wobei eine der Formen reell ist 
und die beiden übrigen in ihren Koeffizienten konjugiert-komplex sind, 
dann gibt es gamzzahlige Werte der Variabeln, die nicht alle ver- 
schwinden und für welche jede der drei Formen dem betrage nach 


wind. 
<V ?|A| wir 
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Es seien, wie in $7, drei lineare For- 
men £&, n, & dreier Variabeln x, y, z mit reellen 
Koeffizienten und nicht verschwindender De- 
terminante A gegeben. Wir fassen im ge- 
wöhnlichen rechtwinkligen Koordinatensystem 
der &,n, & das Oktaeder ins Auge, welches 
die sechs Punkte 


e N, d) SER (+ 1, 0, 0), (0, Ei 1 0), (0, s a 1) 


zu Eckpunkten hat (Fig. 55), dessen Bereich 
also, wie man leicht findet, durch die Un- 


gleichung 
++ lel<l 


gegeben ist. 
Für das Volumen .J dieses Oktaeders ın Fig. 55. 
den &, Y, 2-Koordinaten haben wir 


I-/ffarayae- A ff, lebe: 


und in der Folge, da d 46 ih d&dndt, das Volumen desselben Körpers 
in den &-, n-, &-Koordinaten, — 8-4 ist, 
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4 
mern (28) 
Denken wir uns nun den besagten Körper zu einem homothetischen 
M-Körper dilatiert und wenden auf den letzteren die Formel (3) an, 
so ergibt sich für M mit Rücksicht auf (28) die Ungleichung: 


M<Y6|A| (29) 

Das Gleichheitszeichen wird hier nie statthaben können, da der Raum, 
wie wir zeigen werden, nicht vollständig von homologen Oktaedern 
erfüllt werden kann. Zum Beweise dieser letzteren Behauptung 
brauchen wir den folgenden Hilfssatz: 

XVI. Eine ebene konvexe Figur, welche sich aus einer endlichen 
Anzahl von lauter Figuren mit Mittelpunkt zusammensetzt, besitzt immer 
selbst einen Mittelpunkt. 

Für unsere Zwecke genügt es, diesen Satz bloß für Polygone zu 
beweisen. Es sei ein konvexes Polygon gegeben, welches irgendwie 
vollständig in eine endliche Anzahl von lauter Polygonen mit Mittel- 
punkt zerfällt (Fig. 56). Wir greifen von den Seiten desselben 
irgend eine, AB, heraus und 
denken uns dieselbe etwa hori- 
zontal, so zwar, daß die ganze 
Figur unterhalb Ab zu liegen 
kommt. Nun suchen wir in 
jedem einzelnen der Teilpoly- 
gone, aus denen sich die ganze 
Figur zusammensetzt, jede exi- 
stierende horizontale Seite auf 

Fig. 56. und bringen ihre Länge jedesmal 

mit dem Vorzeichen + oder — 

in Rechnung, je nachdem das betreffende Teilpolygon unterhalb oder 
oberhalb an sie angrenzt. Da die Teilpolygone lauter Figuren mit Mittel- 
punkt sind, erhalten wir dadurch für jedes einzelne und also auch für 
alle zusammen ein verschwindendes Aggregat von Strecken. In diesem 
Gesamtaggregat finden wir alle diejenigen horizontalen Strecken, 
welche Teilpolygone trennen und im Inneren der gegebenen Figur 
verlaufen, einerseits mit positiver, andererseits mit negativer Gesamt- 
länge vertreten, sodann die Strecke AB ihrer ganzen Länge nach 
positiv gerechnet, und müssen daher endlich, weil eine konvexe Figur 
nicht mehr als zwei horizontale Strecken auf der Begrenzung dar- 
bieten kann, notwendig die tiefstgelegenen Punkte des gegebenen Poly- 
gons sich zu einer horizontalen Seite D’A’ desselben von gleicher Länge 
wie AB vereinigen. Hiermit ist zunächst erwiesen, daß die Begrenzung 
des Polygons aus Paaren von parallelen Seiten gleicher Länge besteht. 


J 
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Ein Polygon von diesem besonderen Charakter hat aber notwendig einen 
Mittelpunkt, und zwar ist dies im vorliegenden Falle der Schnitt- 
punkt O der Geraden AA’, BB’; denn dieser letztere halbiert jede 
durch ihn gelegte Sehne des Polygons, was man leicht einsieht, wenn 
man die Begrenzung des Polygons von BA bzw. B’A’ aus in gleichem 
Umlaufssinne fortsetzt. 

Der Satz XVI läßt sich auch auf den Raum übertragen, wo er, 
wie folgt, lautet: 


XVI. Wenn ein konvexer Körper sich aus einer endlichen Anzahl 
von lauter Körpern mit Mitielpunkt zusammensetzt, so hat er stets 
selbst einen Mittelpunkt. 


Ist dabei der Körper ein Polyeder, so kann man durch eine der 
obigen analoge Betrachtung zeigen, daß dieses Polyeder von Paaren 
paralleler Seitenflächen gleichen Flächeninhalts begrenzt sein muß; der 
Nachweis aber, daß ein Polyeder von dieser letzteren Eigenschaft 
notwendig einen Mittelpunkt hat, gestaltet sich schwierig und er- 
fordert ein tieferes Eindringen in die Theorie der konvexen Körper 
(vgl. Göttinger Nachrichten, Math.-phys. Kl. 1897, pag. 216). 

Kehren wir nun zum vorliegenden Falle des Oktaeders zurück. 
Angenommen, es läge ein M-Oktaeder vom Maximalvolumen 8 vor; 
dann sollte jede Seitenfläche desselben wenigstens einen Gitterpunkt 
im Inneren enthalten und genau aus ihren Deckungen in bezug auf 
die sämtlichen in ihr befindlichen Gitterpunkte bestehen. Da nun 
die Deckung einer konvexen Figur notwendig eine konvexe Figur mit 
Mittelpunkt ist, so zerfiele hiernach jede Seitenfläche unseres maxi- 
malen M-Oktaeders, wie überhaupt eines jeden maximalen M-Poly- 
eders, in eine endliche Anzahl konvexer Figuren mit Mittelpunkt, müßte 
also nach dem soeben für Polygone bewiesenen Hilfssatze XVI stets 
selbst einen Mittelpunkt haben. Letzteres trifft aber bei Oktaedern 
nicht zu; hiermit ist die Unmöglichkeit eines M-Oktaeders vom 
Volumen 8 und also der lückenlosen Erfüllung des Raumes durch 
homologe Oktaeder dargetan und es gilt daher in (29) notwendig 
das Ungleichheitszeichen: 


M<Y6|A|. 


Aus dieser Ungleichung folgern wir durch eine schon wiederholt ange- 
wandte Überlegung den Satz: 

XVII. Sind &,n,& drei lineare reelle Formen dreier Variabeln mit 
nicht verschwindender Determinante A, so gibt es stets ganzzahlige Werte 
der Variabeln, die nicht sämtlich verschwinden und für welche 


18] + ml + 181 <Y 61a 





wird. 
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Wegen 





Vime|< Kkımkdeens (30) 


folgt aus diesem Satze weiter insbesondere der nachstehende: 
XVIV. Es gibt immer ganzzahlige Werte der Variabeln, die nicht 
sämtlich verschwinden und für welche 


[Enel <> |] 


wird. Dieser letztere Satz wird in der Theorie des kubischen Zahl- 
körpers eine wichtige Anwendung finden. 

Was die zwischen dem arithmetischen und dem geometrischen 
Mittel dreier nicht negativer Größen bestehende Ungleichung (30) 
betrifft, so bieten sich dafür hier folgende Beweise dar. 

Erstens: Wir betrachten den Ausdruck 


1 
(E &) T (31) 
? 
worin r einen varlablen Parameter und a,Dd,c irgend welche nicht 
negative Konstanten bedeuten, welch letztere wir zunächst als nicht 
sämtlich einander gleich voraussetzen wollen. Für = 1 geht dieser 
Ausdruck in das arithmetische Mittel der drei Größen a,b,c über; 
dagegen haben wir für r=0: 
1 
Typ T rloga trlogb zrloge\z 
tim (HEHE Ve Ian et een ) ei 


WB 3 


a|l- 





t=0 N, 


1 log (abe) 


— lim (1+ 510g (abe))'=—e " —Vabe. 
T=0 





Es läßt sich zeigen (vgl. Geom. d. Zahl. p. 118), daß der Ausdruck (31) 
stets gleichzeitig mit vr wächst und abnimmt, und so folgt hieraus: 


ae >> y abe. 


Ist aber a=b=c, so haben wir unmittelbar: 
Es hl ee A ass na 
a Vobr, 


Ein anderer Beweis ergibt sich bei sämtlich positiven a, b, c aus 
der Betrachtung der Fläche 
En&= abc 
im positiven &-, n-, &-Oktanten. Diese Fläche ist überall konvex und 
wendet ihre konvexe Seite beständig dem Nullpunkte zu; sie hat die 
drei Koordinatenebenen zu asymptotischen Tangentialebenen. Wir denken 
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uns an diese Fläche im Punkte (Vabe, Vabe, Vabe) die Tangential- 
ebene gelegt; dieselbe hat die Gleichung: 


3(&+n+9)=YVabe. (32) 
Ein beliebiger Punkt der Fläche liegt dann, wofern er nicht gerade 
mit dem Berührungspunkte selbst zusammenfällt, immer auf jener 
Seite der Tangentialebene (32), auf welcher sich der Nullpunkt nicht 
befindet; dies gilt insbesondere auch für den Punkt (a,b,c) und für 
diesen folgt daher aus (32) die Ungleichung: 


Lane Warile 


| $ 10. Doppelkegel. 

Es seien, wie in $ 8, &,n zwei konjugiert-komplexe und & eine 
reelle lineare Form der drei Variabeln x, y, z, wobei die Determinante 
A der Koeffizienten der drei Formen nicht verschwinden soll; ferner 
sei wiederum 





ALT uBE Hz va’ 
worin 9, % reell sind. Wir fassen die Gesamtheit jener reellen Werte- 
systeme (x,%,2) ins Auge, für welche 


Basen 


a Reui eh 


oder, was dasselbe ist, 


V2@HW)+lEl<1 


wird. Der Bereich der Wertesysteme (p, v, 8), welche der letzteren 
Ungleichung genügen, bildet, auf ein gewöhnliches rechtwinkliges 
Koordinatensystem (p, %, &) bezogen, einen Doppel-Kreiskegel, dessen 
Spitzen auf der &-Achse in Abständen 1 vom Nullpunkte liegen und 
dessen Basis von dem in der p-%-Ebene gelegenen Kreise 


go’ +V=} 
gebildet wird. Das Volumen dieses Körpers in den -, »-, &-Koordinaten 
beträgt =/3, also das Volumen in den «-, y-, z-Koordinaten 


1 e14 
ar I N KALTE SE 


Mithin gilt für den zugehörigen M-Körper nach (3) die Ungleichung: 
m<2]/3l2], 


TU 





und zwar kann hier, da der Körper kein Polyeder ist, nur das Un- 
gleichheitszeichen statthaben. Wir erhalten somit den Satz: 


Minkowski, diophant. Approximationen. 6 
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XVII. Zu zwei konjugiert- komplexen ternären linearen Formen 
&,n und einer dritten reellen Form &, wobei die Determinante A der drei 
Formen nicht verschwindet, lassen sich immer ganzzahlige, nicht ins- 
gesamt verschwindende Werte der Variabeln angeben, für welche 


| 3 /oaı A| 
&l+1m]+le1<2y2l2l 


wird. 

Gehen wir wiederum vom arithmetischen zum geometrischen 
Mittel über, so ist hiermit 

XVII. unter den gegebenen Voraussetzungen auch die Existenz von 
ganzzahligen Werten &, y, z nachgewiesen, die nicht sämtlich verschwinden 
und für welche 


wird. 


$ 11. Diehteste Lagerung Kongruenter homologer Körper. 


Während das Volumen M°J eines M-Parallelepipeds die obere 
Grenze 8 unter Umständen wirklich erreicht, gilt für die drei weiteren 
von uns behandelten Körper, und zwar für den Zylinder, das Oktaeder 
und den Doppelkegel, in der Ungleichung (3) notwendig nur das 
Ungleichheitszeichen. Wenn es nun für jeden einzelnen dieser drei 
Körper bei beliebig variierenden Koeffizienten A,A,---,v” ın den 
Formen &,n,& einen Maximalwert von M?J gibt, — was wir in der 
Tat zeigen werden, — so muß derselbe jedesmal unterhalb 8 liegen. 
Die Methoden zur Bestimmung dieses Maximalwertes wollen wir jetzt 
allgemein in Angriff nehmen. Dabei können wir, anstatt das Zahlen- 
gitter in z,y,2 festzuhalten und das Koordinatensystem der &,n,8 
resp. der 9, %,& und mit diesem zugleich den darin gegebenen M- 
Körper gemäß den Änderungen von A,4,-:--,v” zu variieren, hier mit 
mehr Vorteil (vgl. Kap. Il, $ 14) umgekehrt das &-, 7-, &- resp. @-, ı-, &- 
System und darin den M-Körper festhalten, hingegen das Gitter in 
x,y,2 entsprechend variieren. Dieses letztere Gitter wird dann also 
derart zu bestimmen sein, daß M?.J dafür ein Maximum wird; da aber 


m° 5 ME 
ar u KIT: Da a JS Jisaw 


ist, wobei das Integral über den betreffenden Eichkörper zu erstrecken 

ist, und da ferner das Volumen des Eichkörpers in den &-, n-, &- bzw. 

in den @-, %-,&-Koordinaten während der Variationen, die wir vornehmen 

wollen, konstant bleibt, so fragt es sich hiernach lediglich um das 
M° 


Maximum von IA 
| 
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Denken wir uns nun in den Gleichungen (6) bzw. (19) alle Größen 
A,A,+--,v” mit einer willkürlichen positiven Konstante z multipliziert. 
Dies wird geometrisch unter Festhalten der &-, n-, &-Koordinaten auf 
eine Dilatation des x-, y-, z-Gitters im Verhältnis 7:1 hinauslaufen. 
Der in dem so gewonnenen neuen Gitter zum gegebenen Eichkörper 
gehörige M-Körper wird daher aus dem M-Körper des ursprünglichen 
Gitters ebenfalls durch eine Dilatation im Verhältnis r:1 hervor- 
gehen und daher zum Parameter nicht mehr den früheren Wert M, 
sondern M*— ıM haben. Andererseits geht dabei gleichzeitig A in 
A*—= r?A über, so daß 


at 
A A| 
wird, also der Ausdruck - . = auf den es uns allein ankommt, dabei 


seinen Wert nicht ändert. Mit Rücksicht darauf nehmen wir speziell 
t=1/M, also M*=1 an und unsere Aufgabe läuft dann darauf 


hinaus, die ‚bedingungen und den Wert des Maximums von T X , oder 
des Minimums von |A® , zu suchen. Wenn wir noch der Einfachheit 
halber für die Größen A, rA’, ---, tv’, A* wieder bzw. die Bezeich- 
nungen A, A, :-,v’, A th und beachten, daß |A| mit dem 
in den &-, n-, &- bzw. g-, ı-, &-Koordinaten berechneten Volumen des 
Parallelepipeds 

NEN a WET | (33) 
identisch ist: 


SSfasands bzw. [[fapavwas=|Al ff dxdyaz=|A|, 


so können wir nunmehr unsere Aufgabe folgendermaßen aussprechen, 
wobei wir uns für das Parallelepiped (33) hier, wie in der Folge, der 
Bezeichnung Grundparallelepiped, scil. in den Koordinaten x, y, 2, be- 
dienen wollen: 

In einem festen Koordinatensystem der &,n,& bzw. p, v, & mit dem 
Nullpunkte O ist eın konvexer Körper K mit Mittelpunkt in O gegeben; 
es soll ein Zahlengitter in x,y,2 mit dem Nullpunkte OÖ gefunden 
werden, welches außer 0 Keen weiteren Gitterpunkt in das Innere 
von K "schickt und dabei ein Grundparallelepiped von möglichst kleinem 
Volumen hat, also, kurz ausgedrückt, möglichst dicht ist. 

An diese Formulierung unserer Aufgabe (vgl. auch Kap. Il, $ 14) 
werden wir bei der Lösung derselben anzuknüpfen haben. 

Wenn wir uns den um den Nullpunkt als Mittelpunkt gegebenen 
M-Körper im Verhältnis 1:4 zusammengezogen und dann von da 
aus parallel mit sich selbst zu jedem Gitterpunkt als Mittelpunkt ver- 
schoben denken, so können wir dementsprechend unsere Aufgabe auch 
noch in der folgenden Variante aussprechen: 

6* 
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Unendlich viele gegebene kongruente konvexe Körper mit Mittelpunkt 
sollen im Raume parallel orientiert und derart angeordnet sein, daß 
keine zwei dieser Körper ineinander eindringen, während die Mittel- 
punkte der Körper ein dreidimensionales Punktgitter bilden; wie ist die 
Anordnung dieser Körper einzurichten, damit der von denselben micht 
erfüllte Raum möglichst klein ausfällt? 

Es wird also, kurz ausgedrückt, nach der dichtesten gitterförmigen 
Lagerung homologer kongruenter konvexer Körper mit Mittelpunkt ge- 
fragt; dabei sind unter homolog (seil. in bezug auf ein Zahlengitter) 
allgemein solche Gebilde zu verstehen, die durch Translationen um 
ganzzahlige Werte der Gitterkoordinaten auseinander hervorgehen. 

Es leuchtet vor allem ein, daß bei einer solchen dichtesten Lage- 
rung der Körper jeder derselben an gewisse andere anstoßen, also den 
Charakter eines M/2-Körpers (einer „Siufe“) haben wird. Wir wer- 
den nun zeigen, daß jeder der Körper dabei in einer ganz bestimmten 
Weise an eine gewisse Folge der übrigen Körper anstoßen muß. Zu 
diesem Zwecke werden wir aber vorerst unserer Aufgabe eine ana- 
lytische Formulierung geben müssen und hierzu ist vor allem eine 
analytische Definition des konvexen Körpers erforderlich. Der Ableitung 
dieser letzteren wollen wir uns jetzt zuwenden. 


$ 12. Analytischer Charakter der konvexen Körper. 


Wir denken uns im Raume ein festes Parallel-Koordinatensystem 
der &,n, & und es sei darin ein beliebiger konvexer Körper K ge- 
geben, der keinen Mittel- 


Pa se punkt zu haben braucht, 
Bi 2 aber den Nullpunkt O des 
Pre N Koordinatensystems im 
2 j \ Inneren enthalte. Wir de- 
Deleh 4,51) \ , E R ’ 
h BE | firieren eine Funktion 
= ! p(&,n,9) in folgender 





Weise: Für die Punkte der 
Begrenzung von K soll 


95,1 (84) 


\ m REN sein; bedeutet dagegen 
> A P=(&,n,£) einen Punkt 
in dem außerhalb oder 
Re innerhalb der Begrenzung 

Urt Ascher von K befindlichen Raume, 

so können wir uns X zu einem dazu bezüglich O homothetischen 
Körper derart dilatiert denken, daß die Begrenzung des neuenstandenen 


B1S2,92,52) 
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Körpers durch P geht (Fig. 57), und ist 2:1 das hierzu erforderliche 
Dilatationsverhältnis (2 1), so setzen wir für die Koordinaten von P: 


p(E, N g) ri (35) 
für den Nullpunkt nehmen wir so insbesondere 
(0, 0,0) = 0 (36) 
an. 
Es gilt alsdann für nicht negatives £ und beliebige &,n,& stets 
die Beziehung: 
pi, in, td) tp(E,n,d); (87) 


die Funktion @(&,n, 8) ist danach in ihren Variabeln homogen von 
erster Ordnung. 

Den Wert p (&,n,‘&) wollen wir als die Strahldistanz des Punktes 
(&, n, &) vom Nullpunkte und K als den Eichkörper dieser Strahl- 
distanzen bezeichnen; der Bereich des Eichkörpers ist durch die Un- 


gleichung | 
el (38) 
definiert. 
Die Voraussetzung, daß der Eichkörper ein konvexer Körper sei, 
zieht eine weitere Eigentümlichkeit der Funktion p(&, n,&) nach sich. 


Es seien 
P,= ea P,= (E2, Na, 63) 


zwei beliebige vom Nullpunkte O verschiedene Punkte mit den Strahl- 
distanzen ti, bzw. t, von O0 (Fig. 57). Wir denken uns die Schnittpunkte 
der von O0 nach P, bzw. P, gehenden Strahlen mit der Oberfläche 
des Eichkörpers, und zwar 


Me En Dh ‚Ba 8 N: & 
= a Q, = ve Pa =" 
als Massenpunkte, mit den Massen ?, bzw. t, behaftet; das System 


dieser zwei Massenpunkte hat dann den Punkt 
I Te & Nıt Ne s+& 
far Ka ? + tb 2 u+ 3) 
zum Schwerpunkt und da dieser letztere jedenfalls in der Strecke 
Q, Q, liegt, diese Strecke aber, sobald der Eichkörper konvex ist, stets 
vollständig dem Bereiche desselben angehört, so folgt gemäß (38): 


&sH ET an & 
tere ee 
oder wegen (37): 
p (&,+ &, nt 2, 5 + &,) ur bg, 


und sonach, der Bedeutung von t,, t, zufolge, 


op (&.+ Be, Nr &5) <p (&; N» &) +9 (&, Ng> &)- (39) 
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Diese Beziehung (39) muß also für beliebige Werte &,, 71, 5 59 Na, &a 
bestehen, damit der Körper (38) konvex sei und umgekehrt: besteht 
diese Beziehung für beliebige &,, 7, &; 89, Na, &, So ist, wie man leicht 
rückschließend erkennt, der Körper (38) tatsächlich konvex. 

Die Funktionalungleichung (39) ist somit für die konvexen Körper 
charakteristisch. Jede Funktion g(&,n, 8), welche stets, außer für die 
Argumente 0,0, 0, positiv ist, die Gleichung (37) für alle Werte t> 0 er- 
füllt und dabei der Funktionalungleichung (39) Genüge leistet, definiert, 
<1 gesetzt, einen konvexen Körper, und zwar einen solchen, der den 
Nullpunkt als inneren Punkt enthält. 

Sind P,@ zwei beliebige Punkte im Koordinatenraume und AR 
derjenige Punkt, für den der Vektor OR gleich dem Vektor PQ ist, 
so definieren wir die Strahldistanz PQ (von P nach ®) als mit der 
Strahldistanz OR (von O nach R) identisch. Dies vorausgeschickt, 
stellt sich die Funktionalungleichung (39) als eine Forderung heraus, 
daß die Summe der Längen zweier Seiten im Dreieck nie kleiner sei, 
als die Länge der dritten Seite, wenn wir dabei statt gewöhnlicher 
Längen die hier definierten Strahldistanzen in Betracht ziehen. Denn 
wird eben P= (8,1, 5), R= (&,%,5) und in der Folge 9 = 
(&;+ 8, M+ 2, &+ &) angenommen, dann bedeutet die Ungleichung 
(39) für die Strahldistanzen OP, PO= OR, O0 im Dreieck OPY 
folgendes: 

OQ<OP+PR. 


Soll noch ein konvexer Körper (38) einen Mittelpunkt im Null- 
punkt haben, so muß zu den zwei Bedingungsgleichungen (37), (39) 
für die Funktion »($&,n,&) offenbar überdies 


N ee Dt a (40) 
als dritte Bedingungsgleichung hinzukommen; und es gilt auch die 


Umkehrung hiervon. Im übrigen läßt sich diese dritte Gleichung mit 
jener (37) zu einer einzigen folgenden vereinigen: 


yis,ty ti) it yo), 
welche für beliebige reelle £,8,n,& zu gelten hat. 

Es ist noch zu bemerken, daß wenn mit dem Koordinatensystem 
der &,n,& ein Zahlengitter in x, y, z durch Transformationsgleichungen 
(6) verbunden ist und durch diese letzteren die Funktion @ (&,n,8) 
etwa in die Funktion F(x,y,2) übergeht, dann die für die Funktion 
p(8&,n,8) eigentümlichen Beziehungen (37), (39), (40), welche zu- 
sammengenommen den Körper (38) als konvexen Körper mit Mittel- 
punkt charakterisieren, durch die genannten Transformationsgleichungen 
wiederum in ganz analoge Beziehungen für die Funktion F (x, y, 2) 
übergehen, so daß hernach die Ungleichung 





1 
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F(ay,.2)<1 
denselben konvexen Körper mit Mittelpunkt in demselben analytischen 
Sinne darstellt, wie die Ungleichung (33). 


$13. Relative Dichte zweier 6itter. 


Für die Behandlung der in $ 11 gestellten Aufgabe werden wir 
ferner Hilfsbetrachtungen über lineare Substitutionen mit ganzzahligen 
Koeffizienten brauchen, die wir an dieser Stelle, und zwar ebenfalls 
in geometrischem Gewande, ausführen wollen. 

Wir denken uns ein Zahlengitter in x,y,z gegeben und greifen 
aus demselben irgend drei Gitterpunkte heraus, 


A= (Plot), Be (par), C= (Pa 473), (41) 
die vom Nullpunkte O0 verschieden seien und mit demselben nicht 
sämtlich in einer Ebene liegen sollen. Es ist dann 

Dis Par Ds 
D= 4 v» % | +0. (42) 
ELLE | 
Wir bauen unter Zugrundelegung des Tetraeders OABC als Funda- 


mentaltetraeders ein neues Koordinatensystem der X, Y, Z auf, welches 
mit dem gegebenen der &,y,2 durch die Transformationsgleichungen 


s=mX+mrR!+9Z, 
y-,X+4%Y+9Z, (43) 
z=nÄA+r,Y+nrZ 

zusammenhängt; d. h. zu jedem Punkte 5 = (z,y,2) bestimmen wir 


X, Y,Z so, daß der Vektor 085 sich mit den Vektoren OA, OB, 
OC durch die Relation 


0S=X-0A+Y:-0B+Z.0C0 
verbunden erweist. Aus den Gleichungen (43) drücken sich dann 


X, Y,Z durch z,y,z in Formen 
X=-P,r+ Q,y+ Rı2, 


Y=Pa+Qy+ Rz, (44) 
Z=P,x+Qy+ Rs 
aus, wobei 
2 OR. 
Es; %, R|=5 (45) 
PP, Q, BR 


1st. 
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Jeder Gitterpunkt in X, Y, Z wird nun zugleich ein Gitterpunkt 
in z,y,2z sein; soll auch umgekehrt jeder Gitterpunkt in x, y, 2 ganze 
Zahlen zu X-, Y-, Z-Koordinaten erhalten, so müssen insbesondere 
auch die drei Punkte 


(2.%,2) 110,0), 210, 01,270, 0873 


ganzzahlige X-, Y-, Z-Koordinaten aufweisen, und da diese letzteren 
Koordinaten mit den Koeffizienten P,, @,,::', R, in den Transforma- 
tionsgleichungen (44) bzw. identisch sind, so muß hiernach auch die 
Determinante (45) eine ganze Zahl sein; letzteres ist aber, da D selbst 
eine ganze Zahl + OÖ ist, nur so möglich, daß 
D=-+1 

ist. Hat umgekehrt diese letztere Bedingung statt, dann ergibt sich 
auch aus (43) für jedes ganzzahlige Wertesystem (x, y,2) ein ganz- 
zahliges Wertesystem (X, Y, Z) und sind dann also die Gitter in 
x,y,2 und X, Y, Z wirklich miteinander identisch. In diesem Falle 
kann also das Grundparallelepiped @ in X, Y, Z, definiert durch 

VER <E IDS HI EIETZERE (46) 
zur Konstruktion des Zahlengitters in &, y,z2 ebensogut dienen, wie 
das Grundparallelepiped in &, y, 2 

<< ISDN (47) 
und daher werde es ebenfalls als ein Grundparallelepiped für das 
Zahlengitter in x,y,2 bezeichnet, während jenes (47) speziell das 
Grundparallelepiped in x, y, 2 heiße. 
Es möge jetzt D einen beliebigen (scil. ganzzahligen, von Null 
verschiedenen) Wert +1 haben. In diesem Falle werden wir zu- 
nächst beweisen, daß |D| mit der Anzahl derjenigen Gitterpunkte 
(x, y,2) zusammenfällt, welche dem Grundparallelepiped G@ der X, Y, Z 
angehören. (Im Falle D=+1 ist ja diese Tatsache evident und 
trivial.) In der Tat: Zunächst ist |D| mit dem in den «-, y-, 2-Koordi- 
naten berechneten Volumen des letztgenannten Parallelepipeds G 
identisch, denn für dieses Volumen ergibt sich: | 


SI Jaravaz- ey, || [ faxaraz-\D\ 


Nun denken wir uns im Gitter der x,y,2, welches als ein ge- 
wöhnliches rechtwinkliges angenommen werde, um den Nullpunkt OÖ 
als Mittelpunkt einen großen Würfel mit den Ecken (+2, +2, +2) 
beschrieben, wobei 2 eine ganze Zahl bedeute, über die noch verfügt 
werden soll; dann enthält dieser Würfel (22 + 1)? Gitterpunkte (x, y, 2) 
und hat im Gitter der x,y,2 das Volumen 89°. Wir betrachten 
weiter die in diesem Würfel gelegenen Gitterpunkte n X, Y,Z und 
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denken uns einem jeden dieser Punkte ein Parallelepiped zugeordnet, 
welches den betreffenden Punkt zum Mittelpunkte hat und dem Grund- 
parallelepiped @ homolog (vgl. S. 84) ist. 

Es sei ferner d eine solche ganze Zahl, daß für alle dem Grund- 
parallelepiped @ angehörenden Punkte (x, y, 2) stets 

elsd, ylsd, 2l<d 

bleibt; dann läßt sich @ in einen Würfel mit Kanten bzw. parallel 
den &-,y-,z-Achsen, der Kantenlänge 2d und dem Mittelpunkt im 
Nullpunkte vollständig einschließen. Wir nehmen endlich noch 2 >d 
an. Alsdann wird der Körper, welcher von den vorhin konstruierten, 
zu « im X-, Y-, Z-Gitter homologen Parallelepipeden gebildet wird, 
ganz in dem Würfel mit den Ecken (+ R+d), + R+d), + (R+d)) 
enthalten sein und mindestens ganz den Würfel mit den Ecken 
(ER—A, +HR—d), +(2—d)) in sich enthalten; somit gilt für das 
Volumen V dieses Körpers die Ungleichung: 


E(Q-AP <V<E(QHA)!. (48) 


Dieser Körper vom Volumen V besteht, zufolge der Bedeutung 
von D|, aus genau V/|D| dem Grundparallelepiped @ homologen 
Bereichen. Ist nun N die Anzahl der in @, also im Bereiche (46), 
gelegenen Gitterpunkte (z, y, 2), so enthält danach der besagte Körper 


insgesamt nn N Gitterpunkte (x, y, 2)*) und diese letzteren sind 


einerseits sämtlich unter den (22 +2d-+ 1)? Gitterpunkten des Würfels 
mit den Ecken (+ (R+d), +(2+d), +(Q+d)) enthalten, andererseits 
begreifen sie alle diejenigen Gitterpunkte in sich, welche im Würfel 
mit den Ecken (+ (R—d), + R—d), + (2 —d)), und zwar in der An- 
zahl (2Q0—2d-+1)?, vorhanden sind. Es ist daher 

2 —-2d+1) < DN<(@R2+2d+ 1) (49) 
Aus (48) und (49) folgt nunmehr durch Division: 

Fasz = A) 














2(Q+d /=|D =\ 292-4) 
oder 
BERIENS 4 3 
N Be 
7 = 'Dı Ali ri, 
era} u, 


und da diese Beziehung für ein beliebig großes Q gilt, die beiden 


*, Dabei ist zu beachten, daß von der Begrenzung des in Rede stehenden 
Körpers vermöge seiner Definition nur gewisse Partien zum Bereiche des Körpers 
zu zählen sind. 
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äußeren Ausdrücke darin aber sich für unbegrenzt wachsendes 2 der 
Grenze 1 nähern, so muß notwendig 


N 
——1 
ID| 
oder 
N=|D| 


sein, was zu beweisen war. 

Den Quotienten 1/N = 1/|D| wollen wir als die relative Dichte 
des enthaltenen Zahlengitters der X, Y, Z zu dem enthaltenden Zahlen- 
gitter der x, %y, 2 bezeichnen. 


$ 14. Adaption eines Zahlengitters in bezug auf ein enthaltenes 
Gitter. 


Wir werden nun für den Fall, daß |D| >1 ist, also beide Zahlen- 
gitter, das in x,y,2 und jenes in X, Y, Z, miteinander nicht über- 
einstimmen, unter allen möglichen Grundparallelepipeden für das Gitter 
in 2,y,2 ein spezielles in eindeutiger Weise mit Rücksicht auf das 
Grundparallelepiped @ in X, Y, Z heraussuchen. 

Wir wollen aber zuerst die analoge Aufgabe für zweidimensionale 
Gitter behandeln. 

Wir greifen da in einem zweidimensionalen Gitter der x,y zwei 
vom Nullpunkte O0 verschiedene und mit demselben nicht in einer 
Geraden liegende Gitterpunkte 

A= (Pr), B= (9,9) 


heraus, wobei also 





+0 (50) 
Yı,» 4a 


ist (Fig. 58). Wir ergänzen das Dreieck OAB zu einem Parallelo- 
gramm VQAEB mit AD als Diagonale und nehmen an, daß der 
Inhalt des letzteren |9,9— QPs3| 
>1 ist; dann folgt aus einer Über- 
legsung, welche der soeben für 
den Raum angestellten ganz ana- 
log ist, daß das genannte Paralle- 
logramm außer seinen Eckpunk- 
ten notwendig noch weitere Gitter- 
punkte enthalten muß. Um nun 
daraus ein anderes Parallelogramm 
abzuleiten, welches zu Eckpunkten 
ebenfalls Gitterpunkte haben, aber 
keine weiteren Gitterpunkte ent- 
halten soll, fixieren wir zunächst 











$ 14. Adaption eines Zahlengitters in bezug auf ein enthaltenes Gitter. 91 














auf der Strecke 0A denjenigen von 0 verschiedenen Gitterpunkt A, 
welcher am nächsten an O liegt. (Möglicherweise kann auch A mit A 
identisch sein.) Durch fortgesetztes Abtragen der Strecke OA von O0 
aus auf der nach beiden Seiten verlängerten Geraden OA erhalten 
wir weitere Gitterpunkte auf der letzteren und in dieser Weise wer- 
den sämtliche auf dieser Geraden gelegenen Gitterpunkte hervorgehen; 
denn läge auf der Geraden zwischen irgend zwei benachbarten der so 
erhaltenen Gitterpunkte irgend ein sonstiger Gitterpunkt, so würde sich 
aus ihm durch diejenige Translation des Koordinatensystems, welche 
jene zwei benachbarten Gitterpunkte bzw. in O, A überführt, ein Gitter- 
punkt auf der Strecke zwischen O und A ergeben, was der über A 
gemachten Voraussetzung widerspräche. 

Wir suchen nun unter den außerhalb OA noch mn OAEB vor- 
handenen Gitterpunkten einen solehen B* aus, welcher möglichst nahe 
an OA liegt, und ziehen durch ihn eine Gerade parallel zu OA; diese 
wird dann in ganz analoger Weise, wie OA, mit äquidistanten Gitter- 
punkten behaftet sein, was wir erkennen, wenn wir das Gitter so 
parallel zu sich verschieben, daß O0 auf B* fällt. Es gehe bei dieser 
Verschiebung A etwa in E* (in der Figur nicht gezeichnet) über; 
ferner sei B der der Strecke OB nächstliegende unter denjenigen 
Gitterpunkten, welche auf der Geraden B*E*, doch nicht im Inneren 
von OAEB liegen (eventuell fällt B auf OD selbst), und E sei her- 
nach der auf B in der Richtung von O nach A (also nach dem Paral- 
lelogramm OAEB zu) unmittelbar folgende Gitterpunkt. Sodann 
ist OAEB ein Parallelogramm von der hier verlangten Art: dasselbe 
kann nämlich außer den Ecken, welche Gitterpunkte sind, keine weiteren 
Gitterpunkte enthalten, denn eine gegenteilige Annahme würde, wie 
leicht zu sehen, den über A und B gemachten Voraussetzungen wider- 
sprechen. 

Wir denken uns nun aus den Punkten O,A,B ein neues Gitter 
in Koordinaten &,n abgeleitet, indem wir darin für diese Punkte bzw. 
die Koordinaten &,n=0,0; 1,0; 0,1 festsetzen; das Zahlengitter 
in &,n stimmt dann mit jenem in x, y völlig überein, und sind a,, b, 
bzw. a,,b, die x,y-Koordinaten der Punkte A,B, dann sind beide 
Gitter durch die Transformationsgleichungen 


= m5+ MN, 
y-bö+tbn 


miteinander verbunden und es ist dabei 


(1) 


AG, 
er 
Bi ebe 07 


-“ 


Denken wir uns andererseits aus den zuerst betrachteten Gitterpunkten 
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0,A,B ein Zahlengitter in X, Y abgeleitet, indem wir darin für 
diese Punkte bzw. die Koordinaten X, Y=0,0;1,0; 0,1 annehmen, 
so hängt dieses Gitter mit jenem der &,n mittels der Gleichungen 


= LHÄFUILT, 
n=mX+mY 


zusammen, worin /,, m, bzw. l,, m, die &-, n-Koordinaten für A bzw. 5, 
also jedenfalls ganze Zahlen sind; dabei haben wir für den Punkt A 
offenbar ,>0, m, =0, ferner für den Punkt B, in welchem OB 
die Strecke BE trifft, &=14,/m, >0O und <1,n=]1, und hieraus 
erhellt weiter noch: O<1,<m,. Der Zusammenhang zwischen den 
Variabeln z,y einerseits und X, Y andererseits wird nun durch die 


Gleichungen 


(52) 


t = Pı X 37 Pa 2 
y-,X+%Y7 
vermittelt und so haben wir mit Rücksicht auf (51), (52): 











| Pı> Ps e4 A, ee S l, (53) 
13 b,, ll: ü, 
wobei 
N a (54) 
ist. 


Den hier beschriebenen Prozeß zur Bestimmung eines Grund- 
parallelogramms VAEB für das Gitter in x, y aus dem Grundparallelo- 
gramm VQAED eines im erstgenannten enthaltenen Gitters der X, Y 
wollen wir als die Adaption des ersteren Gitters in bezug auf das 
darin enthaltene Gitter mit OÖAEB als Grundparallelogramm be- 
zeichnen. Das Ergebnis dieses Prozesses läßt sich auch, des geometri- 
schen Gewandes entkleidet, in dem folgenden Satze aussprechen: 

XIX. Jede ganzzahlige binäre lineare Substitution mit nicht ver- 
schwindender Determinante läßt sich aus zwei ebensolchen Substitutionen 
zusammensetzen, deren erstere eine Determinante +1 hat und deren 
letztere in der Hauptdiagonale lauter positwe Koeffizienten, unterhalb 
derselben die Null, oberhalb eine nicht negative Zahl aufweist, wobei 
die letztgenannte kleiner ist als die darunter stehende Zahl der Haupt- 
diagonale. 

Eine ganz analoge Überlegung läßt sich nun auch für drei- 
dimensionale Gitter durchführen. 

Wir fassen, zu den in $ 13 eingeführten Bezeichnungen zurück- 
kehrend, in dem durch (46) definierten Grundparallelepiped @ mit 
OA, OB, 0C als Kanten die Seitenebene OAB ins Auge, bestimmen 
in dieser Ebene die Gitterpunkte A,B und das Parallelogramm OAEB 
genau nach der soeben für den Fall eines zweidimensionalen Gitters 








$ 14. Adaption eines Zahlengitters in bezug auf ein enthaltenes Gitter. 93 











auseinandergesetzten Methode, stellen sodann in der genannten Ebene 
unter Zugrundelegung von OAEB als Grundparallelogramm ein Gitter 
mit den Koordinaten &,n7 her, welches genau aus allen der besagten 
Ebene angehörigen Gitterpunkten (x, y,2) bestehen wird, und teilen 
dasselbe nach einem Netz von solchen Parallelogrammen ab, die dem 
Parallelogramm OAEB homolog sind (Fig. 59); dabei rechnen wir das 
Parallelogramm OAEB, gemäß den Ungleichungen O<&<1, 0<n<1, 
mit Ausschluß der ganzen Seiten AE, BE und entsprechend auch 
jedes homologe Parallelogramm. Nun suchen wir im betrachteten 
Parallelepiped, jetzt unter 
Einschluß der nach (46) 
bisher ausgenommenen 
Grenzen, einen Gitter- 
punkt in x, Y, 2, etwa 
T*, auf, welcher außer- 
halb der Ebene OA Bund 
dabei möglichst nahe an 
derselben liest, und legen 
durch ihn eine Ebene pa- Fig. 59. 

rallel zu OABb. Durch 

diejenige Parallelverschiebung der Ebene OAB in die durch T* gelegte 
Ebene, durch welche O in [* übergeht, erhalten wir aus dem Netze in 
der Ebene OAB ein Netz von Parallelogrammen in der durch T* ge- 
legten Ebene, welches uns in seinen Kreuzungspunkten alle in dieser 
Ebene existierenden Gitterpunkte (x, y, 2) kenntlich macht. 

Unter den letztgenannten Parallelogrammen suchen wir nun das- 
jenige eindeutig bestimmte auf, welches den Schnittpunkt CO der 
Ebene dieser Parallelogramme mit der Geraden OC in sich, d.h. in 
seinen wie oben definierten Bereich aufnimmt. Es sei dann FT die 
zu O homologe Ecke in diesem Parallelogramm; und nun haben wir 
in dem Parallelepiped mit den Kanten OA, OB, OT ein Grundparallel- 
epiped für das Gitter in x, y, z: denn außer den Ecken, die Gitter- 
punkte sind, kann dasselbe keinen weiteren Gitterpunkt enthalten, da 
eine entgegengesetzte Annahme offenbar der Art, in welcher die 
Wahl der Punkte A, B,T getroffen wurde, widersprechen würde. 

Nun führen wir neue, dem Fundamentaltetraeder OABT ent- 
sprechende Koordinaten &,n,& ein. Sind a,, b,, C5 Aa, Ög, Cz5 Ag, Ds, Cz 
bzw. die x-, y-, z-Koordinaten der drei Punkte A, B, f, dann drücken 
die Gleichungen 





w=a5+%n+ 98, 
y-b5+bn+b}, (55) 
=a:+an+&E, 
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ist, den Zusammenhang der Koordinaten &,n,& mit jenen x, y,2 aus. 
Mit den X-, Y-, Z-Koordinaten dagegen, welche durch das Fundamental- 
tetraeder OABC bestimmt waren, möge das Koordinatensystem &, n, & 
durch die Gleichungen 


Ee= LWX+ LY+ LZ, 
n=mX+mY+mZ, (56) 
[en Ä+n!+nZ 
verbunden sein, wobei /,, M,,*-',%, notwendig ganze Zahlen sind. Da 
hier die Ebene &= 0 mit der Ebene Z= 0 identisch ist, haben wir 
n=0 n=0; 
für jeden Punkt dieser Ebene gelten die Gleichungen 
BR RE BL EL. 
„= m X+mY 
und es ist dabei ganz analog, wie in (92): 
m =, UST un 
ferner gilt für C wegen O0 /0C=1/n;: 
= 
und infolgedessen muß mit Rücksicht auf die Lage von Ü in dem 
oben besprochenen, zu OAEB homologen Parallelogramm 
SE DER 
sein. Nun können wir die Substitution (43), welche den Zusammen- 
hang zwischen den Koordinaten ©, y,z und X, Y,Z ausdrückt, als 


aus den Substitutionen (55) und (56) zusammengesetzt auffassen und 
haben demnach: 


M, 


er =1, 


a 
N, 





IPı> Pa, Ps (hy Qg,. As dr db, b; 

| 
Er 9, 9 | = bi; b,, b; Be 0, My, Mg |, (57) 
NT N, V 6, (9, € 0, 0,0 


worin also sämtliche Koeffizienten ganze Zahlen sind und dabei 
0<4: OS meh Zn. 0 Son (58) 
ist. 
Analog, wie im Falle eines zweidimensionalen Gitters, wollen wir 
die Einführung der speziellen Gitterkoordinaten &,n,& für das Gitter 
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in z,y,2 mit Rücksicht auf das darin enthaltene Gitter n X, Y,Z 
als die Adaption des ersteren Gitters in bezug auf dieses darin ent- 
haltene Gitter bezeichnen. 

Und wieder läßt sich das Ergebnis unserer Betrachtung nach 
Abstreifung des geometrischen Gewandes im folgenden, zu jenem XIX 
ganz len He aussprechen: 

XIX’. Jede ganzzahlige lineare ternäre Substitution mit nicht ver- 
schwindender Determinante läßt sich aus zwei ebensolchen Substitutionen 
zusammensetzen, deren erstere eine Determinante +1 hat und deren 
letztere in der Hauptdiagonale lauter positive Koeffizienten, unterhalb 
derselben lauter Nullen, oberhalb lauter nicht negative Zahlen aufweist, 
wobei jede der letztgenannten kleiner ist als die in der nämlichen Vertikal- 
reihe stehende Zahl der Hauptdiagonale. 


$S 15. Dreifache Stufen. 

Indem wir nun zum Problem der dichtesten gitterförmigen Lage- 
rung von vorgegebenen kongruenten konvexen Körpern im Raume 
zurückkehren, werden wir 
zunächst beweisen, daß die 
dichteste Lagerung nur dann 
eintreten kann, wenn jeder 
einzelne der Körper, jede 
Stufe, wie wir wieder sagen 
wollen, nicht bloß an eine, 
sondern an drei verschiedene 
Stufen anstößt, und zwar 
derart, daß ihr Mittelpunkt 
nicht mit den drei Mittel- 
punkten dieser anstoßenden 
Stufen zusammen in einer 
Ebene liegt. 

Um dies zu zeigen, 
denken wir uns im Gitter 
der £,y,z um den Null- Fig. 60. 
punkt O als Mittelpunkt 
einen M-Körper gegeben, dessen Begrenzung bloß ein Paar von Gitter- 
punkten, A, A’, enthalte, und greifen von den außerhalb dieses Körpers 
befindlichen Gitterpunkten beliebige zwei, B, C, die mit OA nicht in 
einer Ebene liegen, heraus. Wir adaptieren sodann das gegebene Gitter 
in bezug auf das darin enthaltene aus ABC als Fundamentaltetra- 
eder hervorgehende Gitter und gewinnen dadurch ein solches Funda- 
mentaltetraeder OABF für das gegebene Gitter (Fig. 60), wobei offen- 
bar A mit A zusammenfällt; und nun können wir das Zahlengitter der 
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x, y, 2 durch eine geeignete unimodulare Substitution derart transfor- 
mieren, daß das neue Gitter das Parallelepiped mit den Kanten OA, 
OB, OT zum Grundparallelepiped erhält. Wir verringern sodann das 
Volumen dieses letzteren Parallelepipeds kontinuierlich, indem wir B auf 
OB und F auf OT gegen O hin verschieben und dementsprechend das 
ganze Gitter so stetig verändern, daß es nie aufhört, ein parallelepipedi- 
sches System von Gitterpunkten zu bilden. Dies soll solange von 
statten gehen, bis neue Gitterpunkte in die Begrenzung des M- Körpers 
eingetreten sind, was nach dem Satze X (S. 60) äußerstenfalls in dem 
Augenblicke erfolgen muß, wo das Volumen des Grundparallelepipeds 
zu einem Achtel von jenem des M-Körpers zusammengeschrumpft ist. 

Nunmehr befinden sich auf der Begrenzung des M-Körpers min- 
destens zwei mit O nicht in einer Geraden liegende Gitterpunkte, die 
wir wiederum mit A, DB bezeichnen wollen, während die dazu in be- 
zug auf O0 bzw. symmetri- 
schen Punkte A’, B’ heißen 
mögen. Liegen nicht mehr als 
diese vier Gitterpunkte aufder 
Oberfläche des M-Körpers oder 
gibt es dort neben diesen bloß 
noch solche Gitterpunkte, die 
in der Ebene dieser vier lie- 
gen, so nehmen wir irgend 
einen außerhalb des M-Kör- 
pers und nicht in der Ebene 
OADB gelegenen Gitterpunkt hinzu und gewinnen aus dem Tetraeder 
OA.BC wieder durch den Prozeß der Adaption ein solches Fundamen- 
taltetraeder OABF für das gegebene Gitter (Fig. 61), wobei die Ebene 
OABsich offenbar mit der Ebene O AB decken wird; hierauf verkleinern 
wir allmählich das Volumen von OABT, indem wir FT auf OT gegen OÖ 
fortschreiten lassen unter gleichzeitiger entsprechender stetiger Varlie- 
rung des Gitters, was wiederum so lange geschehen soll, bis neue Gitter- 
punkte auf die Begrenzung des M-Körpers fallen. Diese neu hinzu- 
tretenden Gitterpunkte werden sicher nicht in der Ebene OA B liegen; 
denn das zweidimensionale Gitter in dieser Ebene, welches mit den 
Gitterpunkten 0, A,B festliegt, hat sich bei der el vorgenommenen 
Änderung des ganzen dr een ne Gitters offenbar garnicht geändert. 

Jetzt leuchtet es ein, daß der gegebene M-Körpen wenn ihm 
eine dichteste Lagerung der zugehörigen homolog angeordneten M/2- 
Körper entsprechen soll, wenigstens drei Paar gegenüberliegender, 
nicht insgesamt in einer Ebene gelegener Gitterpunkte enthalten muß: 
denn sonst könnten wir eben durch eine entsprechende Änderung des 
Gitters das Volumen des Grundparallelepipeds dieses Gitters verkleinern. 





Fig. 61. 
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Jeder der M/2-Körper stößt alsdann an mindestens drei solche Nach- 
barstufen, mit deren Mittelpunkten sein eigener Mittelpunkt nicht 
zusammen in einer Ebene liegt. Stufen von diesem Verhalten wollen 
wir dreifache Stufen nennen; die Untersuchung derselben ist nicht nur 
für die weitere Behandlung des Problems der dichtesten Lagerung 
homologer Körper, sondern auch für gewisse Anwendungen auf die 
Theorie der algebraischen Zahlen von Bedeutung. 


S 16. Gitteroktaeder. 


Auf der Begrenzung eines um O als Mittelpunkt gegebenen M- 
Körpers mögen sich nun sechs Gitterpunkte befinden, angeordnet zu 
je zwei bezüglich O symmetrischen Punkten, A, A’; B, B'; C, C', und 
dabei nicht sämtlich in einer Ebene gelegen. Diese sechs Gitterpunkte 
bestimmen als Ecken ein Oktaeder, welches, da wir den M-Körper 
als konvex voraussetzen, in demselben ganz X 
enthalten sein wird, also, wie dieser, im 
Inneren außer dem Nullpunkte keinen wei- 
teren Gitterpunkt enthalten wird. Auf der 
Begrenzung aber kann dieses Oktaeder ne- 
ben den Ecken möglicherweise noch weitere 
Gitterpunkte aufweisen. Ist D ein solcher 
und liegt er z. B. auf der Seitenfläche 
ABC des Oktaeders, dabei etwa außer- 
halb der Kante AD, so erhalten wir in 
AA’BBDD‘, wobei D’ der zu D bezüg- 
lich O symmetrische Punkt ist, ein Okta- 
eder, dessen Ecken ebenfalls Gitterpunkte 
auf der Begrenzung des M-Körpers sind 
und dessen Volumen kleiner ist als das- Fig. 62. 
jenige von AA’BBCC' (Fig. 62). 

Wenn wir nun unter allen möglichen Oktaedern, die sich aus je 
drei Paaren diametral gegenüberliegender Gitterpunkte auf der Be- 
grenzung des M-Körpers bilden lassen und deren es gewiß nur eine 
endliche Anzahl gibt, ein solches wählen, welches ein möglichst kleines 
Volumen hat, so ist hiernach klar, daß die Begrenzung eines solchen Okta- 
eders außer den Ecken gewiß keine weiteren Gitterpunkte enthalten wird. 

Ein Oktaeder, welches den Nullpunkt zum Mittelpunkt und lauter 
Gitterpunkte zu Ecken hat, außer diesen aber keine weiteren Gitter- 
punkte enthält, wollen wir ein Gitteroktaeder nennen. Es gibt also 
immer wenigstens ein Gitteroktaeder, dessen Ecken auf der Begrenzung 
des betrachteten M-Körpers liegen. 

Es sei nun AA’BB CO irgend ein Gitteroktaeder im Gitter der 


Minkowski, diophant. Approximationen. 7 
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x,Y,2. Indem wir zu OABC als Fundamentaltetraeder Koordinaten 
X, Y,Z einführen, so daß in X, Y,Z 

A—=(1,0, 0), B=(0, 1,0), C=(0, Ö, L (89) 
wird, können wir den Bereich des besagten Gitteroktaeders durch die 
Ungleichung 

+ +i2ls1l | (60) 

definieren. Wir wollen nun nachsehen, wie man von diesem Gitter- 
oktaeder resp. dem Gitter in X, Y, Z ausgehend, das ganze Gitter in 
x, y,2 herstellen kann. Zu dem Behufe leiten wir aus dem Tetraeder 
OABO auf die in $ 14 beschriebene Art ein Fundamentaltetraeder 
OABF für das Gitter in x,y,2 her; dabei haben wir für die Punkte 
A, B direkt bzw. A, D zu nehmen, denn das aus den letzteren her- 
vorgehende Parallelogramm OAEB (Fig. 62) kann, da das Dreieck 
AEB hier im Gitter mit dem Dreieck B’0OA’ homolog ist, außer 
seinen Ecken keine weiteren Gitterpunkte aufweisen. Zu dem Funda- 
mentaltetraeder OABT mögen nun die Koordinaten &,n,& gehören, 
wobei also das Gitter in &,n7,& mit dem Gitter in &,%,z überein- 
stimmt; ferner seien !,m,n die &-,n-, &-Koordinaten des Punktes C, 
also nach $ 14 gewisse ganze Zahlen, für die die Ungleichungen 


ST, VDEME,N (61) 
bestehen; dann haben die Transformationsgleichungen, welche die 


Koordinatensysteme der &,n,& und der X, Y,Z miteinander ver- 
binden, die Form: 


Er KIT SEIN 
„= Y+mZ, (62) 
De nZ 
und ist sonach das Oktaeder AA’ BB’CC' in den &-, n-, &-Koordinaten 
mit Rücksicht auf (60) durch die Ungleichung 


5-,8+n- Saale <1 (63) 
gegeben. 

Es fragt sich noch, wie die Koeffizienten !, m, n weiter be- 
schaffen sein müssen, damit AA’BB’CC ein Gitteroktaeder sei, d. h. 
also die EHEN, (63) außer den Lösungen 

(&7,8) = (0,0,0), (+1,0,0), (0,+1,0), (,m,n), (— mn) (64) 
keine weiteren ganzzahligen Lösungen zulasse. 

Es werden hierbei mehrere F alle zu unterscheiden sein. 

Ist zunächst n = 1, so haben wir nach (61): 7=0, m=0, also 
e=NX,n=Y,&=Z, und es ist offenbar AA’ Bb’CC ein Gitteroktaeder. 

Ist n>1 und eine ungerade Zahl, etwa =2?+1>35, dann 
muß wegen (61) jedenfalls 
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SSR I< BZ 28 
sein. Wir setzen in (65) für & den Wert 1 ein, ferner für & den 
Wert O oder 1, je nachdem St oder >t+1 ist, ähnlich für n den 
Wert O oder 1, je nachdem m <t oder >t +1 ist; in jedem dieser 
Fälle wird alsdann 


| Mm 


l t | 
near Kun: ee 





2:+ srl ng er 1 
und also die Ungleichung (63) erfüllt sein. Demnach hätten wir 
diesmal in unserem Oktaeder einen Gitterpunkt mit den Koordinaten 
e=Voderl, n=V oder l, &=1, 
welcher mit keinem der Gitterpunkte (64) zusammenfällt, — also 
wäre AA’BBb’CC kein Gitteroktaeder. 
Ist endlich » eine gerade Zahl, = 2t > 2, so muß jedenfalls 
O<I<2t—1, V<m<s2t—1 
sein. Wir setzen nun in (65) &=1, ferner &=( oder =1, je nach- 
dem <t oder >t ist, und „=0 oder =1, je nachdem m < t oder 
>tist. Dann wird in allen diesen Fällen, bloß mit Ausnahme des 
Falls I=m=t, 
I 
Boat iit| 


et 
& 2 ++ = 








m 

und also erhalten wir jedesmal in dem entsprechenden der Punkte 
Sr nel, il 

einen im Oktaeder AA’BDB’CC’ befindlichen, doch mit keinem der 

Punkte (64) identischen Gitterpunkt, woraus wiederum folgen würde, 


daß AA’BB CC’ kein Gitteroktaeder ist. In dem ausgenommenen 
Falle = m=t dagegen nimmt die Ungleichung (63) die Form 


etc tel4lälsı 


ae 





an; alsdann liest in &=1,n=1, &=2 wieder eine ganzzahlige 
Lösung derselben vor und ist diese Lösung von den Lösungen (64) 
verschieden, es sei denn, daß !=1, asol=1,m=1,n=2 ist, in 
welch letzterem Falle die Lösungen (64) die einzigen ganzzahligen 
Lösungen der Ungleichung (65) sind. 

Wir gelangen somit zu dem Ergebnis, daß der Zusammenhang 
zwischen dem Gitter in &,n,8 ee. dem zu dem Gitteroktaeder 
AA BB CO (d. h. zum Fundamentaltetraeder OABÜ) gehörigen 
Gitter n X, Y, Z notwendig entweder durch die Gleichungen 


i-=-X, =}, $=Z, (65) 


oder durch die Gleichungen 
eh 
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gegeben sein muß. Im ersteren Falle wollen wir das besagte Gitter- 
oktaeder als ein Gitteroktaeder erster Art, im anderen Falle als ein 
solches zweiter Art bezeichnen. 

Wir sehen, daß im Falle eines Gitteroktaeders erster Art das 
Gitter in X, Y, Z mit dem Gitter in 8, n, & vollkommen übereinstimmt; 
aus den Eckpunkten A, B, C des Oktaeders in Verbindung mit dem 
Nullpunkte O läßt sich dann in der üblichen Weise das vollständige 
ursprüngliche Gitter ableiten. Im Falle eines Gitteroktaeders zweiter 
Art aber liegen Gitterpunkte (&,n, 8) nicht nur in den Gitterpunkten 
(X, Y,Z) vor, sondern, wegen 


gr & r g 
a are 3) PN 2, 


außerdem noch in allen denjenigen Punkten, deren X-, Y-, Z-Koordi- 
naten sämtlich ungerade Vielfache von 4 sind; alsdann gibt das zu 
dem Gitteroktaeder gehörige Gitter (X, Y, Z) nicht das ganze ursprüng- 
liche Gitter wieder, sondern man muß, um dieses ursprüngliche 
Gitter zu erhalten, zu dem Gitter in X, Y,Z noch dasjenige Gitter 
hinzunehmen, welches aus diesem durch eine Translation hervorgeht, 
die den Nullpunkt in den Punkt (X, Y,Z)=(4,3,4), d. i. in den 
Mittelpunkt des Grundparallelepipeds in X, Y, Z, überführt. 

Sind 2, Y, 215 X» Ya, 25 a, Ya, 23 die Koordinaten von drei mit 
dem Nullpunkte nicht in einer Ebene gelegenen Eckpunkten eines 
Gitteroktaeders, welches um den Nullpunkt des x-, y-,z-Gitters als 
Mittelpunkt gegeben ist, so besteht für den Betrag der Determinante 


| | 
en 
Yr Wr Y |, 


IA By # 





von welchem vier Drittel offenbar das Volumen des Gitteroktaeders 
bedeuten, auf Grund der oben erzielten Herleitung des X-, Y-, Z-Gitters 
aus dem &-, n-, &- und dem &-, y-, z-Gitter (vgl. (65) bzw. (66)), der 
Wert 1 im Falle eines Gitteroktaeders erster Art, dagegen der Wert 


hadıhalil 
a al 
: 0,0, 2| 


im Falle eines Gitteroktaeders zweiter Art, und überdies sind im 
letzteren Falle die drei Verbindungen 

rt, Ytyıty, Atrt 2 
sämtlich gerade Zahlen. Diese Umstände werden uns in der Folge 
häufig als Kriterium zur Erkennung der Art eines Gitteroktaeders dienen. 
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Die zwei Arten von Gitteroktaedern werden bei der analytischen 
Behandlung des Problems der dichtesten Lagerung von homologen 
Körpern im Raume zu unterscheiden sein. Wir sind nun bereits in 
der Lage, dieses Problem analytisch zu formulieren, und dazu wollen 
wir jetzt übergehen. 


$ 17. Analytische Formulierung der Bedingungen für eine dichteste 
gitterförmige Lagerung kongruenter Körper im Raume. 


Es seien, wie zu Beginn des $ 16, A, A/, B, B’, C, C’ die Ecken 
eines in einem gegebenen M-Körper K enthaltenen Gitteroktaeders. 
Wir führen zu OABC als Fundamentaltetraeder die Koordinaten 
X,Y,Z ein, so daß in denselben 


(1 ,0,0, 0 De (OO) eilt, 1) 
wird, und beziehen auf diese Koordinaten den gegebenen M-Körper; 


der Bereich des letzteren wird dann, nach der Bemerkung am Schlusse 
von $ 12, durch eine Ungleichung 


F(X, Y,2)<1 (67) 
bestimmt sein, worin F(X,Y,Z) eine Funktion von X, Y,Z ist, 
welche den Funktionalgleichungen 


F(0,0,0)=0, FiEX,tY,iIZ)=EF(X,Y,Z) für £>0, (68) 
F-X,—-Y,-Z)=F(X,Y,Z) (69) 

und dazu der Funktionalungleichung 
F(X,Y,Z4) + F(X, 1,2) 2 F (X +%,Y,+7,2+2) (70) 


genügt. Zugleich ist mit Rücksicht darauf, daß A, 5, C auf der Be- 
grenzung von K liegen, 

#(1,0,0)=1,-2#(0,1,0)=1, F(0,0,1)=1. (71) 
Der Umstand nun, daß im Inneren von X kein vom Nullpunkte ver- 
schiedener Gitterpunkt enthalten sein soll, erfordert für die Funktion 
F das Bestehen noch folgender weiterer Einschränkungen: falls das 
eingangs genannte Gitteroktaeder von erster Art ist, muß für jedes 
ganzzahlige, von (0,0,0) verschiedene Wertesystem (l, m,n) die Un- 
gleichung 

F(l,m,n) >1 (72) 

statthaben; im Falle eines Gitteroktaeders zweiter Art hingegen müssen 
zunächst wieder diese Ungleichungen (72) statthaben und muß außer- 
dem noch für jedes beliebige ganzzahlige Wertesystem (l, m,n) die 
Ungleichung 


Fi+l,mt4,n+)>1 (13) 
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bestehen. Durch die drei Gleichungen (71) und die unendlich vielen 
Ungleichungen (72) resp. (72) und (73) wird die Forderung, daß der 
Körper (67) ein M-Körper sei, völlig erschöpft. 

Nun lassen sich die unendlich vielen Ungleichungen (12) resp. (72) 
und (73) mit Rücksicht auf das Bestehen der Gleichungen (11) auf 
eine endliche Anzahl gewisser unter ihnen zurückführen. 

Es reduzieren sich nämlich zunächst im Fall eines Gitteroktaeders 
erster Art die Ungleichungen (12) auf die folgenden: 


F(+1,+10)>1, F(+10,+1) >21, Fi0, FI EDS 
Eich let (75) 
F(+l,+1, +2) 21, f4l, 423. 4J)21, F(e2 See De 


sind diese neben den Gleichungen (71) erfüllt, dann gilt die Ungleichung 
(72) für jedes beliebige ganzzahlige, von (0,0,0) verschiedene Werte- 
system (l, m, n). 

In der Tat: angenommen, es wäre trotz des Bestehens der Glei- 
chungen (71) und der Ungleichungen (74), (75), (76) für irgend einen 
Gitterpunkt D, (X =1!,Y=m,Z=n), der von den in (71), (74), 
(75), (76) genannten und von dem Nullpunkte O verschieden ist, 

F(l,m,n) <1; (77) 
wir können dabei ohne wesentliche Beschränkung 

O<sIsmsn 
annehmen und es ist dann jedenfalls n > 2 und (l, m,n) von (1,1, 2) 
verschieden. Wir betrachten nun das Oktaeder AA’BB’DD', wobei 


D’ den zu‘ D bezüglich O symmetrischen Punkt bedeute; der Be- 
reich desselben ist (vgl. $16) durch die Ungleichung 


x-.2+r7-224 Ze (78) 





gegeben. Durch dieselben Erwägungen, die oben an (63) angeknüpft 
wurden, erkennen wir, nach den hier über !, m, n gemachten Voraus- 
setzungen, daß die Ungleichung (78) stets durch wenigstens eines der 
Wertesysteme 


(X,Y, Z)=40.0323,10,1.23, SI Pe 


befriedigt wird; der durch dieses betreffende Wertesystem gegebene 
Gitterpunkt, etwa E= (X,YyZ0), legt somit im Oktaeder AA BB DD‘, 
und zwar jedenfalls außerhalb der Ebene AA’BD’, denn für diese ist 
stets Z=0; da nun aber D, D’ unserer Annahme (77) nach im 
Inneren des Körpers K liegen sollen, so würde bieraus offenkundig 
folgen, daß auch E ım Inneren von K enthalten, also 


FAX Yu Z) <1 
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ist; dies würde aber einer der als feststehend angenommenen Glei- 
chungen resp. Ungleichungen (71), (74), (75), (76) widersprechen. 
Hieraus folgt die Unzulässigkeit unserer Annahme und also die Richtig- 
keit der auf S. 102 ausgesprochenen Behauptung. 

Fast noch einfacher liegen die Dinge, wenn AA’BB’CC’ ein 
Gitteroktaeder zweiter Art vorstellt. Ziier lassen sich die sämtlichen 
Ungleichungen (12), (73) mit Rücksicht auf das Bestehen der Glei- 
chungen (11) auf die einzigen folgenden Ungleichungen zurückführen: 

Febhsts ty) >21, (79) 
oder, was dasselbe ist: 
REN a er (80) 

In der Tat folgen aus den letztgenannten Ungleichungen (80) 
zunächst die Ungleichungen (74), (75), (76); es folgt nämlich (75) 
von selbst, ferner erhalten wir, auf Grund der allgemeinen Regel (70) 
und unter Berücksichtigung von (80) und (71), 

TREO PRIV N>1 
und ähnlich die übrigen der Ungleichungen (74), sodann 

F(l, 1,2) Zur 1, 1) er 0) = 1 
und ähnlich die übrigen (76)., Infolgedessen gehen aus (79) unter 
Berücksichtigung von (71), auf Grund der im ersteren Falle darge- 
legten Umstände, weiter die sämtlichen Ungleichungen (72) hervor. 

Was jetzt die Ungleichungen (73) betrifft, so nehmen wir an, 
es wäre für irgend ein Wertesystem von drei halben ungeraden Zahlen 


4 2!+1), 3@2m+1l, +@2n-+]1) 

trotz des Bestehens von (71) und (79): | 

Fi+3,m+4,n+4)<]1; (81) 
wir können dabei ohne wesentliche Beschränkung 

O<!+t4<m+4s<sn+t 
annehmen, und es ist dann jedenfalls 

n+323% 

Ist nun D der Gitterpunkt mit X =! +4, Y=m+4, Z=en+4t 
und D’ der dazu bezüglich O symmetrische Punkt, so wird das Okta- 
eder AA’BB’DD’ durch die Ungleichung 


2i+1 ,r 2m-+ lz | 
X-272|+ Y7- 2n—+1 2| +) |<! 
definiert, und > diese letztere insbesondere durch das Wertesysten 
IXY, 2) = (4,4,4) befriedigt wird, so würde hiernach der Gitter- 
punkt (4,4,4)= E im besagten seht und zwar jedenfalls nicht 
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in der Ebene AA’BB’ liegen. Da nun andererseits D, D’ unserer 
Annahme (81) gemäß im Inneren des Körpers K sich befinden sollen, 
so müßte danach auch E im Inneren von K liegen; dies würde aber 
einer der Ungleichungen (79) widersprechen. Hieraus folgt, daß 
tatsächlich auch alle Ungleichungen (73) eine Folge von (71) und 
(79) sind. — | 

Die Aufgabe der dichtesten gitterförmigen Lagerung von Kör- 
pern, die dem Körper X kongruent und homolog im Raume ange- 
ordnet sind, stellt sich sonach analytisch folgendermaßen dar: 

Auf der Oberfläche des konvexen Körpers K mit Mittelpunkt 
in O, welcher in einem Koordinatensystem der &,n,& mit O als Null- 
punkt durch eine Ungleichung 


yn,d<1 
gegeben ist, greifen wir drei Punkte, 
x N, 8) =”; (A, u, v), (2% w, v), (As, uw, v’), 

heraus, die mit dem Nullpunkte nicht ın einer Ebene liegen, denken 
uns aus denselben und aus O ein Gitter in X, Y, Z abgeleitet, welches 
also mit dem Systeme der &,n,& durch die Transformationsgleichungen 

bi u 1427 

u 2.5 2 0 5 7 

£e=-vX+vVY+v’Z 
zusammenhängt, und setzen 

r (8, 7,8) = F(X, r; 2); 


indem wir nun entweder die Ungleichungen (14), (75), (76) oder die 
Ungleichungen (19) als erfüllt annehmen, haben wir im ersteren Falle 
den Betrag der Determinante 


}, I” qr 
TuS Eh (82) 
v, vv" 


im zweiten die Hälfte dieses betrages zu bilden und diese Funktion 
des Gitters durch geeignete Wahl der Größen A, u,---,v” zu einem 
Minimum zu machen. 

Hiermit ist zur Lösung unseres Problems für jeden speziellen 
gegebenen Körper K der Weg geebnet. Die weitere Behandlung des 
Problems wollen wir hier jedoch der Kürze wegen nur für den Spezial- 
fall einer Kugel, den einfachsten, den es diesbezüglich gibt, darlegen.*) 





*) Bezüglich der weiteren Behandlung des allgemeinen Problems, wie auch 
insbesondere der dichtesten Lagerung von Oktaedern, vgl.: Minkowski, Dichteste 
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$ 18. Dichteste Lagerung von Kugeln. 


Auf der Oberfläche einer Kugel K mit dem Mittelpunkte O 
greifen wir irgend drei Punkte A, B,C heraus, die mit O nicht in 
einer Ebene liegen, und führen zu OABC als Fundamentaltetraeder 
Koordinaten X, Y, Z ein; in denselben wird dann der Bereich von X 
durch eine Ungleichung 


F?(X,Y,Z) = X°?+ 7?+ 2?+2a YZ +20 ZX+2CXY<]1 (8) 


gegeben sein. 

Es ist nun hier für die Kugel von vornherein der Fall aus- 
geschlossen, daß das Gitteroktaeder der Punkte A, B, C und der dazu 
bezüglich O symmetrischen Punkte ein solches von zweiter Art wäre, 





gitterförmige Lagerung Be zuanier Körper, Göttinger Nachrichten, Math.-phys. 
Kl. 1904, p. 311. 

Von den in dieser Arbeit bewiesenen Sätzen sei hier nur der folgende an- 
geführt. 

Ein beliebig vorgegebenes Oktaeder 


&l+Inl+18IsS$ 
kann auf acht Arten an einer dichtesten gitterförmigen Lagerung von Oktaedern 
teilnehmen. Jede der betreffenden Lagerungen ist von dem Ausgangs-Oktaeder 
her abzuleiten, indem man 


in irgend einer Folge gleich 

a A FR 2, ZUESEOHI SZ 
setzt und das Zahlengitter in X, Y, Z als Ort der Mittelpunkte der homologen 
Oktaeder fixiert. 

Die Fig. 63 läßt die gegenseitige Anordnung 
der Oktaeder im Falle einer solchen dichtesten 
Lagerung erkennen; sie zeigt das halbe Netz, 4 
Seitenflächen, des Oktaeders, in einer Ebene neben- 
einander ausgebreitet, und gibt die Deckungen 
mit Mittelpunkt an, welche die betreffenden Seiten- 
flächen bzw. mit 7 anstoßenden Oktaedern gemein 
haben. Das Volumen des von den Oktaedern be- 
setzten Raumes verhält sich in diesen extremen 
Fällen zum Volumen des ganzen unendlichen 
Raumes wie 18:19, und das Verhältnis 13 ist 
damit der Maximalwert, den M?J/S für Oktaeder 
als Eichkörper anzunehmen vermag. Die Ermittlung digaes Extremums BEER 
es, in dem Theoreme XVII (8. 79) die obere Schranke 6 A| auf Vo-4514] 
Bennfetzudrücken. wobei jedoch die letztere Grenze in jenen extremen Fällen 
wirklich erreicht wird und daher gleichzeitig in der Fassung des Theorems das 
Zeichen < an die Stelle von <“ gesetzt werden muß. 
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mit anderen Worten, daß die Ungleichungen (79) statthätten. Diese 
letzteren würden hier nämlich besagen: 





ee 
sttaheuh2e n,, (84) 
worin jedesmal die drei Vorzeichen so zu nehmen sind, daß ihr 
Produkt + 1 wird; nun können wir zwei dieser Vorzeichen beliebig 
wählen und also die drei Vorzeichen auch so einrichten, daß von den 
Ausdrücken + 2a’, + 2b’, +2c, wenn sie nach nicht zunehmendem 
Betrage geordnet werden, die beiden ersten darunter negativ auf- 
treten; für diese Vorzeichenkombination wird dann der links stehende 
Ausdruck in (84) sicher <#, im Widerspruch mit einer der Un- 
gleichungen (84). 

Sonach ist hier das besagte Gitteroktaeder notwendig von der 
ersten Art und unsere Aufgabe besteht also darin, die Punkte A, B,C 
so zu wählen, oder, was auf dasselbe hinauskommt, die Koeffizienten 
a',b’,c in (83) so zu bestimmen, daß das Volumen des Tetraeders 
OABO ein Minimum wird, während die sämtlichen Ungleichungen 
(74), (75), (76) statthaben. 

Es zeigt sich zunächst, daß für den Fall des Minimums des be- 
sagten Volumens gewisse unter den Ungleichungen (74), (75), (76) not- 
wendig mit dem Grleichheitszeichen erfüllt sein müssen. In der Tat, 
so lange die in endlicher Anzahl vorhandenen Ungleichungen (74), 
(75), (76) gelten, bleiben überhaupt sämtliche unendlich vielen Un- 
gleichungen (72) in Kraft. Wenn also bei kontinuierlichen Verände- 
rungen der «a, b’, c einmal das System der Ungleichungen (72) auf- 
hört, voll zu bestehen, so wird gleichzeitig wenigstens eine der Un- 
gleichungen (74), (75), (76) ihre Gültigkeit verlieren müssen. An- 
genommen nun, es gelte anfänglich in diesen letzteren Ungleichungen 
durchweg das Zeichen >; dann können wir, unter Festhalten der 
Punkte A, B, den Punkt © längs einer Kurve auf der Oberfläche der 
Kugel K stetig an die Ebene OADB annähern, unter gleichzeitiger 
entsprechender Variation des Gitters in X, Y,Z, so daß es seinen 
Charakter als Gitter nie verliert; hierdurch bewirken wir eine kon- 
tinuierliche Abnahme des Volumens von OABC und wir können 
diesen Prozeß unter Erhaltung aller Ungleichungen (72) so lange 
weiterführen, bis einmal in einer der Ungleichungen (74), (75), (76) 
das Gleichheitszeichen statthat, d.h. der auf der linken Seite der be- 
treffenden Ungleichung vorkommende Gitterpunkt P auf die Begren- 
zung von K tritt. Dieser Abschluß des Prozesses muß sich ereignen, 
bevor noch das Volumen von OABCÜ zu einem Achtel des Volumens 
von K zusammengeschrumpft ist. Dabei kann nun der Gitterpunkt P 
zu keiner der Ungleichungen (76) gehören, denn gesetzt, es wäre z.B. 
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F11,2)=1, 


dann würden die Punkte (—1,0,0), (0, —1,0), (1,1,2) mit den 
dazu bezüglich O symmetrischen Punkten ein in X enthaltenes Gitter- 
oktaeder zweiter Art bilden, was ausgeschlossen ist. Es muß hier 
also jedenfalls in einer der Ungleichungen (74) oder (75) das Gleich- 
heitszeichen eintreten. 

Wir wollen nun zuerst den Fall ausschließen, daß jetzt oder bei 
den weiteren, von uns noch vorzunehmenden Variationen des Gitters 
irgend eine der Ungleichungen (75) mit dem Gleichheitszeichen er- 
füllt werde. Dann haben wir also den Punkt P, — der auch jeden- 
falls nicht in der Ebene Z=0 liegt, und zwar deshalb, weil das 
zweidimensionale Gitter in dieser Ebene durch die soeben vorge- 
nommene Variation des gesamten X-, Y-, Z-Gitters nicht berührt wurde, 
— allein unter den Punkten (0, +1,+1), (+1,0,+1) zu suchen. 
Indem wir nun statt P auch den dazu bezüglich O symmetrischen Punkt 
nehmen können, ferner eventuell die Bezeichnungen X und Y mit- 
einander vertauschen und auch Y durch — Y ersetzen können, dürfen 
wir für P den Punkt (0, — 1,1) annehmen. Dann haben wir: 

F?(0,—-1,)=1; 
andererseits ist 
F?0,—-1,1))=2— 2a); 
hieraus folgt also: 
20-1. 
Gleichzeitig erhalten wir: 


EL N 


woraus wir erkennen, daß, wenn (0, —i,1) auf der Oberfläche von 
K liegt, der Punkt (0,1,1) außerhalb derselben bleibt. 

Sind außer P und P=(0,1,—1) keine weiteren Gitterpunkte 
in die Oberfläche von Ä eingetreten, so bewegen wir behufs weiterer 
Verringerung des Volumens von OABC die Sehne PC, welche 
parallel und gleich mit OB ist, parallel mit sich derart, daß sie sich 
der Ebene OAPB beständig nähert und dabei ihre beiden Endpunkte 
auf der Oberfläche der Kugel X verbleiben; gleichzeitig variieren wir 
in entsprechender Weise das ganze Gitter, und zwar so lange, bis in 
die Oberfläche von X weitere in (74), (75), (76) vorkommende Gritter- 
punkte eintreten (Fig. 64). Für diese letzteren kommen dann, — da 
die Gitterpunkte in (76), ebenso der Punkt (0,1,1) sich bereits als 
erledigt erwiesen haben und diejenigen in (75) von uns einstweilen 
ausgeschlossen wurden, — nur die Punkte (+1, 0, +1) in Betracht, 
und indem wir eventuell X durch — X uns ersetzt denken, können 
wir annehmen, daß jetzt die Punkte & = (1,0, — 1) und ” = (—1,0,1) 
in die Oberfläche der Kugel eingetreten sind. Dann ist also 
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F?(1,0,-1)=1 
und daraus folet: 
PINS 
gleichzeitig haben wir: 
FALUT)—=2 0203, 

folglich bleibt dabei der Punkt (1,0,1) notwendig außerhalb der 
Kugel. 

Nunmehr liegen fünf Paare von Gitterpunkten auf der Oberfläche 
von K. Finden sich keine weiteren darauf, so können wir das 





Fig. 64. 


Volumen von OABÜ noch weiter verringern, in der Weise, daß wir 
die Ebene OAC und darauf die Punkte A,0,Q festhalten und nunmehr 
die zu OCÜ parallele Sehne P’B sich dieser Ebene, während D und 
P’ auf der Oberfläche von K verbleiben, unter gleichzeitiger entspre- 
chender Variation des gesamten Gitters so lange nähern lassen, bis 
in die Oberfläche von K wiederum weitere Gitterpunkte aus (74) 
eintreten. Für diese letzteren kommen dann nur noch die Punkte 
(+1,-+1,0) ın Frage; da aber der Gitterpunkt (1,1,0) hierbei aus- 
geschlossen ist, weil er mit den Punkten P=(0,—1,1) und 
0 = (—1,0,1) drei Ecken eines Gitteroktaeders zweiter Art bildet, 





$ 18. Dichteste Lagerung von Kugeln. 109 

















so treten demnach jetzt notwendig die Gitterpunkte (-1,1,0)= R, 
(1,—1,0)= R’ in die Oberfläche von X ein und es ist also 
ae a 
folglich 
2c— 4 

So sehen wir, daß bei der dichtesten Lagerung von Kugeln, 
und zwar in dem von uns zunächst betrachteten, durch das Bestehen 
der sämtlichen Ungleichungen (75) mit dem Ungleichheitszeichen ge- 
kennzeichneten Falle, in drei und nicht mehr Paaren von den Unglei- 
chungen (74) das Gleichheitszeichen statthaben muß, und wir können 
als die sechs Paare von Gitterpunkten, welche dann auf der Ober- 
fläche der Kugel um den Nullpunkt OÖ liegen, eben die Punkte 
4=1,00), B=(0,1,0), 0=(0,0,1), P=(,—1,1), Q=(1,0,—1), 
R= (—1,1,0) nebst den dazu bezüglich O symmetrischen Punkten 
annehmen. 

Nebenbei bemerkt, kann das System 
der besagten sechs Paare von Gitterpunkten 
nach einem in $ 12 erwähnten Prinzip 
durch ein Vektorentetraeder veranschaulicht 
werden (Fig. 65). 

Wir haben jetzt noch den Fall in Be- 
tracht zu ziehen, daß in die Oberfläche der 
Kugel X irgend welche von den Gitterpunkten 
(+1,+1,+1) eintreten. Es zeigt sich zu- —-/1,0 
nächst, daß nur ein Paar solcher Punkte auf Fig. 68. 
die Begrenzung von X fallen können; denn 
befinden sich etwa die Punkte (1,1,)=7, (-1,-1,-)h)=7T 
daselbst, — was wegen der Möglichkeit, die Koordinatenachsen und 
die Richtungen auf denselben entsprechend zu vertauschen, keine be- 
schränkende Annahme bedeutet, — ist also 

F?1,1,1)=fF’(-1,—-1,—-)=1, (85) 
so müssen die anderen von den Gitterpunkten (+1, +1, +1), die 
bzw. durch Verlängerung der Strecken 7A, TB, TO, TA, T’B, 
T’C’ über deren Endpunkte um sich selbst erreicht werden, not- 
wendig außerhalb X bleiben und daher alle von (85) verschiedenen 
unter den Ungleichungen (75) mit den Ungleichheitszeichen erfüllt 
sein. Weiter muß jeder der Punkte P,Q, R (und P', 0, R’) außer- 
halb X bleiben, weil er mit 7 und bzw. A’, B', 0’ ein Gitteroktaeder 
zweiter Art bestimmt. 

Liegen nun außer A, B, C, T und den dazu bezüglich O sym- 
metrischen Punkten keine weiteren Gitterpunkte auf der Oberfläche 
von K, dann können wir durch genau dasselbe Verfahren, wie vorhin, 
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— indem wir zuerst O7 gegen OAB, und sodann nötigenfalls AT 
gegen OBC (bzw. BT gegen OAC) möglichst nahe heranrücken 
lassen, unter gleichzeitiger entsprechender Variation des Gitters, — 
bewirken, daß weiter zwei Paare von Gitterpunkten aus (74) in die 
Oberfläche von K eintreten; und zwar dürfen wir, da es hier auf 
eine Permutation von X, Y, Z nicht ankommt, annehmen, es seien 
dies die Punkte (0,1,1), (9, —1,—1), (1,1,0), —1,—1, 0). 

Wir. erhalten also wiederum sechs 
Paare von Gitterpunkten auf der Oberfläche 
der Kugel, und wir können uns das Sy- 
stem dieser Punkte wieder durch ein Vek- 
torentetraeder veranschaulichen (Fig. 66). 
Der Vergleich von Fig. 66 mit Fig. 65 zeigt 
nun unmittelbar, daß der vorhin behandelte 
Fall sich von dem jetzt behandelten nur 
unwesentlich unterscheidet; in der Tat ver- 
wandeln sich durch die unimodulare Sub- 
stitution 

Ra VD 
die sechs Gitterpunkte 
(X, 33 Z) Br (1, 1, 1), (1, 1,0), (1,0, Ö), (0, —1,0), (0, 1, 1), (Ö, 0,—1) 
des zweiten Falles bzw. in die sechs Gitterpunkte 
(X, 7, Z) ='(1,0, 0), (0, 1, 0), (0, 0, 1), (0,—1, 1), (1,0, iu Ian 1, 0) 
des ersten Falles. 

Sonach kommt als dichteste gitterförmige Lagerung gleicher 
Kugeln im Raume wesentlich nur eine ganz bestimmte Lagerung in 
Frage, und da jede andere Lagerung in diese, wie wir sahen, unter 
kontinuierlicher Abnahme des Volumens des Grundparallelepipeds 
überzuführen ist, so muB diese schließlich allein übrig gebliebene 
Lagerung in der Tat die dichteste sein. 

Dieselbe stellt sich in der Weise dar, daß jede Kugel in den 
12 Ecken eines Kubooktaeders*) (Fig. 64) an benachbarte Kugeln an- 
stößt. Die Kugeln ordnen sich dann in Schichten an, in deren jeder 
durch Verbindung der Mittelpunkte je zweier anstoßender Kugeln sich 
ein ebenes Netz von kongruenten gleichseitigen Dreiecken heraus- 
stellt; die. Schichten ruhen derart aufeinander, daß die Kugeln 
einer jeden einzelnen Schichte in die Lücken der zwei benach- 
barten möglichst tief eindringen und daß überdies jede Schichte in 





ADI=— 
Fig. 66. 





*) Ein Körper, welcher in der aus Fig. 64 ersichtlichen Weise durch gegen- 
seitiges Durchdringen eines Würfels und eines regulären Oktaeders entsteht. 
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die zwei benachbarten durch 
zwei einander entgegenge- 
setzte Translationen übergeht 
(Fig. 67). 

XX. Aus dieser Tatsache 
ergibt sich auch alsbald der 
Wert des Verhältnisses, in 
welchem der von den möglichst 
dicht gitterförmig gelagerten 
Kugeln eingenommene Raum 
dem Volumen nach zum ge- 
samten Raume steht. Dieses 
Verhältnis berechnet sich (vgl. 


unten $ 19) zu 





Fig. 67. 


Die Ausführungen dieses Paragraphen haben Geltung nicht bloß 
für die dichteste gitterförmige Lagerung von Kugeln, sondern — mit 
entsprechenden ganz unwesentlichen Modifikationen >— auch für die 
dichteste gitterförmige Lagerung von beliebigen untereinander kongruenten 
und homolog orientierten Ellipsoiden. Man braucht nämlich nur an 
Stelle der Kugel X ein allgemeines Ellipsoid als Eichkörper von Strahl- 
distanzen 7 zugrundezulegen und überzeugt sich leicht, daß dann 
die ganze Betrachtung hier fast wörtlich in Kraft bleibt. 

XX”. So gilt dann ebenfalls die Tatsache, daß der von homologen 
Ellipsoiden in dichtester gitterförmiger Lagerung erfüllte Raum sich 


zum gesamten Raume dem Volumen nach wie a :1 verhält. 

Das Bild, welches dabei die Ellipsoide darstellen, geht aus dem- 
jenigen der möglichst dicht gelagerten Kugeln (Fig. 67) durch eine 
derartige affıne Transformation des Raumes hervor, welche eben die 


Kugel K in das gegebene Ellipsoid überführt. 





$ 19. Arithmetische Folgerungen. 


Das gefundene Resultat wollen wir nun arithmetisch auslegen. 
Es sei eine positiv definite ternäre quadratische Form 


f(z,y,2) = a@®+ by?+ c2?+ 2a yz + 2bzx + 2cay (86) 


mit der Determinante 


! [4 

ah 

NE RN DANN, 
’ 4 

b,2@ Me 


vorgelegt. Dabei sind a, ab — c”* und D notwendig > 0 und diese 
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Umstände charakterisieren auch f völlig als positive Form.. Wir 
können eine solche Form immer, ohne das reelle Zahlengebiet zu ver- 
lassen, auf die Gestalt 

ir 


fan) = (Ver t yayt ae) 


A z V D ij 
as (V a en) il Ri 


bringen; wir wollen hierfür, indem wir 


(87) 














ER IA Bi 
° Vazx BT Er Va 
ab— c? de 
(op V% = - erg (88) 


setzen, kurz 
fay)=+nP+® 
schreiben und zugleich &,n,& als gewöhnliche rechtwinklige Koordi- 
naten deuten und betrachten nun in den letzteren die durch die Un- 
gleichung 
lee nl 

dargestellte Kugel mit Mittelpunkt im Nullpunkt. Das Volumen 
dieser Kugel beträgt in den &-,n-,&-Koordinaten 4/3, also in den mit 
diesen durch das Gleichungssystem (88) verbundenen z-, y-, 2-Koordinaten 


Rn [) . % d(&,Y,2) [} > . | ge An 
7-/ J faxayaz Sf een Se 
Die zugehörige M-Kugel in bezug auf das Gitter der x, y,2, mit der 
Ungleichung 
as ns 


hat sonach in den x-, y-, z-Koordinaten das Volumen M°J = 





4 M® 


3/YD’ 
wenn wir also auf dieselbe die Formel (3) anwenden und zugleich 
beachten, daß in dieser Formel im vorliegenden Falle nur das Un- 
gleichheitszeichen statthaben kann, so folgt: 


3 
6 er 
Mm<VvD. 
Da M? zugleich den kleinsten Wert bedeutet, den f(x,y,2) für 
ganzzahlige, nicht insgesamt verschwindende Werte der Argumente 








warn. 
IR Ag 36 n 
anzunehmen vermag, so ist hiermit in V —rD eine obere Grenze für 


dieses „Minimum“ der Form f gefunden; doch ist diese Grenze nicht 
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präzis, es hat der Wert von = bei beliebig variierenden solchen 
Koeffizienten a, b, ---, c', wobei die Form f stets eine positive bleibt, ein 


3 
Maximum, welches unterhalb VE liest. Nun gestatten uns die 
Resultate der im $ 18 durchgeführten Untersuchung dieses Maximum 


von 2 zu bestimmen. Es ist nämlich YD, wie aus den Gleichuggen 


(38) erhellt, mit dem Volumen des Grundparallelepipeds für das «-, 
Y-, z-Gitter, berechnet in den $&-, n-, &-Koordinaten, identisch; wir fanden 
aber im vorigen Paragraphen, indem wir M=1 annahmen, daß bei 
variierendem Gitter der x,y,2z das Minimum des besagten Volumens 
insbesondere dann eintritt, wenn sich die M-Kugel in den &-, y-, 2- 
Koordinaten durch die Gleichung 


+y+z+yze+z2e+tay=]|1 


darstellt; das Minimum von D hierbei beträgt somit 


1 1 
be 127 2 | 
| 
=; Dan 
4 1 
et 


und es ist also das Maximum von En gleich Y2, folglich stets 


M:<Y2D. 
Hiermit ist der folgende Satz gewonnen: 

XXI Jede positiv definite ternäre quadratische Form von der 
Determinante D (>0) läßt sich durch entsprechend gewählte ganzzahlige 
Werte der Variabeln, die nicht sämtlich verschwinden, dem Werte nach 
<YV 2D machen. Das Gleichheitszeichen ist dabei noch entbehrlich, außer 
wenn die Form arithmetisch äquivalent ist mit der Form 


V2D (a? +? + +yz +22 +a0Y). 


8 20. Anwendungen auf die Äquivalenztheorie der ternären 
quadratischen Formen. 


Aus den in den beiden vorhergehenden Paragraphen gefundenen 
Tatsachen über die diehteste gitterförmige Lagerung von Ellipsoiden 
läßt sich in wenigen Zügen die ganze Theorie der arithmetischen 
Äquivalenz positiver ternärer gusdratischer Formen ableiten, eine 
Theorie, die in ihren Hauptsätzen zuerst von Gauß*) und Seeber**) 


*, Gauß, Gött. gel. Anz. 1831 (wiederabgedruckt in Bd. II der ges. Werke). 
”*, Seeber, Untersuchungen über die Eigenschaften der pos. tern. qu. 
Formen, Freiburg i. Br. 1891. 


Minkowski, diophant. Approximationen. 8 
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gegeben, nachher namentlich von Dirichlet*) durch geometrische 
Überlegungen einfacher dargestellt, bisher jedoch immer noch auf 
ziemlich umständlichen Wegen entwickelt wurde. 

Hier wollen wir nur den folgenden Satz von Gauß aus dieser 
Theorie beweisen:**) 

XXI. Zu einer beliebig gegebenen positiv definiten ternären qua- 
dratischen Form 


f(&, y, 2) = aa? + by? + c2? + 2a yz + 2b’zx + 2czy 


mit der Determinante D (> 0) läßt sich immer eine arithmetisch äqwi- 
valente Form 


9(X, Y, Z) = AX? + BY? + 022 234’ YZ + 2BZX ZIOE 


angeben, wobei 
ABU<2D 
ist. u 
Zum Beweise dieses Satzes deuten wir die Variabeln x, y, 2 der 
gegebenen Form f als Parallelkoordinaten im Raume; dann stellt die 


Ungleichung | 
fayu2)<P, (89) 


unter t einen Parameter > 0 verstanden, den Bereich eines Ellipsoids 
mit dem Mittelpunkt im Nullpunkt O der Koordinaten vor. Wir denken 
uns zunächst ? so klein genommen, daß das Ellipsoid (89) außer Ö 
keinen Gitterpunkt in x, y, z enthält, und dilatieren sodann dieses 
Ellipsoid durch Vergrößerung des t so lange, bis etwa für = M, 
zum erstenmal ein Gitterpunkt, P,= (l,,m,,n,), in die Begrenzung 
des Ellipsoids eintritt; hierauf dilatieren wir das neue Ellipsoid bis 


zogenen Geraden in die Begrenzung des Ellipsoids fällt; schließlich 
dilatieren wir das neu gewonnene Ellipsoid weiter bis zu einem 
Parameterwert = M, > M,, so daß dafür zum erstenmal ein außer- 
halb der Ebene OP,P, befindlicher Gitterpunkt P,= (l,, my, n,) in 
die Begrenzung des Ellipsoids eintritt. Hernach denken wir uns aus 


*, Dirichlet, Crelles Journ. Bd. 40, p. 209 (auch Werke Bd. II, p. 27). 

**, Zur zahlengeometrischen Behandlung der vollständigen Theorie vgl.: 
Minkowski, Dichteste gitterförmige Lagerung kongruenter Körper, Gött. Nachr., 
Math.-phys. Kl. 1904, pag. 330. Dort finden sich auch Angaben über die ein- 
schlägige Literatur. — Das Problem der dichtesten gitterförmigen Lagerungen 
von Kugeln läßt sich auf Räume von beliebig vielen Dimensionen übertragen 
und nimmt allgemein eine zentrale Stellung in der arithmetischen Theorie der 
positiven quadratischen Formen ein. Vgl.darüber Minkowski, Diskontinuitäts- 
bereich für arithmetische Äquivalenz, Journ. f. Math. Bd. 129, p. 220. 


u 
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OP,P,P, als Fundamentaltetraeder ein Gitter in X, Y, Z abgeleitet, 
welches also mit jenem der x, y, 2 durch die Transformationsglei- 
chungen 
BERATER, LZ, 
y=mX+mY-+m,;Z, 
z=nÄ+n,/Y-+ nZ 
mit der Determinante 
Ber”: 
mM, My, Mm | —E 
IM, M, Ng 
zusammenhängt; diese Transformationsgleichungen führen zugleich die 
Form f(x, y,z) in eine Form 
9X, Y, Z)= AX?+BY?’+02+24YZ+2DZX+2CXY (9%) 
mit der Determinante D* — E?D über, wobei 
uch), 0) = fh, M;, n,) = DI; 
B= 9(0,1,0) = ffls, My, N,) = M;}, 
= 90, 0, l) = fl, Ms, N3) =: M;? 
ist, und diese letztere Form ist eine solche, deren Existenz in dem 
Satze XXII behauptet wird. 


Um dies darzutun, bringen wir g(X, Y,Z) zunächst (nach Ana- 
logie von (87)) auf die Gestalt: 


en 8 B’ 2 
X, Y.2)= (VAX+ 7; Heiz 2) 


RER ERRER.N. (91) 
AB—('*? AITAHTE a D* 2 
a Ve Y+ VAvaB=o7 ) er ( HB 08 z) , 





oder, wenn wir die Klammerausdrücke hier der Reihe nach kurz mit 
=,H, Z bezeichnen, 


X, Y,D)=-=#+M+Z 
und betrachten nun im Koordinatensystem der x, y, 2 den durch die 
folgende Ungleichung gegebenen Bereich: 
H? Z: 





h(X, L, Zu en: (92) 

indem wir uns hierin X, Y, Z durch x, y, z ausgedrückt denken. 

Dieser Bereich stellt sich als ein Ellipsoid mit dem Mittelpunkte in O 

und dem Punkte P, auf der Begrenzung dar; dabei enthält er ım 

Inneren außer O keinen weiteren Gitterpunkt in «, y, z, und zwar aus 

folgenden Gründen: erstens ist für jeden Gitterpunkt (x, y, z), der auf 
8* 
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der Geraden durch O und P, außerhalb O liegt, also X 20, De 
Z=0 hat, offenbar 
KAMIN, ZI SL: 


ferner ist für jeden Gitterpunkt (z, y, 2), der außerhalb der genannten 
Geraden in der Ebene OP,P, liegt, also YZ0, Z=0 hat, 
(X, Y,Z)>B 
und weil 5> A, daher ebenfalls 
K%Y,2)>1; 
schließlich ist für jeden Gitterpunkt (x, y, z), der außerhalb der Ebene 
OP,P, liegt, also ZZ 0 hat, 
(X, Y,2)20 
und weil Ü>b>A ist, daher wiederum 
BR 
Mit Rücksicht darauf gilt für das in den x-, y-, z-Koordinaten ge- 


messene Volumen J des Ellipsoids (92) nach dem Satze XX” über die 
dichteste Lagerung von Ellipsoiden notwendig die Ungleichung: 


5 en A (93). 


Be 2) 
Eure = She: dHdz, 


wobei das Pe über den Bereich (92) zu erstrecken ist, 


Nun ist 


d(&, Y, 2) 
d(x,y,2) _ d(X,Y,Z) 
d@,H,Z) d(@,H,Z)’ 











d(X,Y,Z) 
d(&, y, 2) d=,H,Z) _ N, 
ira E axrz EVD; 
hieraus folgt: 
4n /ABO 
en 


und dies führt, in (93) eingesetzt, zur folgenden Ungleichung für die 
Koeffizienten A, B, ©: 
ABUO<2D, (94) 


wie eine solche in dem Satze XXII verlangt wird. Weiter erkennen 
wir, wenn wir die Koeffizienten bei Y? und Z? in (90) und (91) ver- 
gleichen, daß jedenfalls 
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AB—C? Pe 
Bet, om 

sein muß, und hieraus folgt: 

ABOCZDF—= ED, 
was sich mit (94) nur so vereinbaren läßt, daß die ganze Zahl E 
gleich +1 ist; letzteres ist aber damit gleichbedeutend, daß die 
Form g(X, Y, Z) mit jener f(x, y, 2) arithmetisch äquivalent ist, wo- 
durch für g(X,Y,Z) die zweite im Satze XXII postulierte Eigen- 
schaft hervorgeht und also nunmehr der Satz selbst vollständig be- 
wiesen erscheint. 

Wir können uns die zur Form f(x, y,2) vermöge der Transfor- 
mation (88) in $ 19 gehörenden Variabeln &,n,& als gewöhnliche 
rechtwinklige Koordinaten im Raume denken, wobei wegen der Kon- 
stanten in dieser Transformation das Grundparallelepiped in x, y, 2 





ein völlig allgemeines Parallelepiped bildet. Alsdann aber stellen Y_D 


das Volumen dieses Parallelepipeds und YA, VB, VC die Längen von 
OP,, OP,, OP, im gewöhnlichen Sinne vor und wir können danach 
dem Theoreme XXII die folgende geometrische Einkleidung geben: 

XXI. Ein beliebiges parallelepipedisches Zahlengitter im Raume 
läßt sich stets nach einem solchen Grundparallelepiped anordnen, ın 
welchem das Produkt aus den Längen der drei Kanten nicht größer ist 
als das V2-fache des Volumens des Grundparallelepipeds. 


Viertes Kapitel. 
Zur Theorie der algebraischen Zahlen. 


Wenn auch die in den vorausgehenden Kapiteln angestellten 
Untersuchungen ein selbständiges Interesse beanspruchen dürfen, so 
wird ihr Wert jedenfalls durch den Umstand erhöht, daß die dabei 
gewonnenen Sätze eine Reihe von Anwendungen auf die Theorie der 
algebraischen Zahlen, der quadratischen Formen, der periodischen Funk- 
tionen gestatten. Einige von den Anwendungen auf die Theorie der 
quadratischen Formen haben wir bereits im Zusammenhang mit den all- 
gemeinen Untersuchungen kennen gelernt; hier im folgenden sollen nun 
speziell die Anwendungen auf die Theorie der algebraischen Zahlen 
zur Darstellung gelangen. Es werden sich dabei mehrere Sätze er- 
geben, die bisher überhaupt nicht anders, als mit den Hilfsmitteln der 
(Geometrie der Zahlen, bewiesen worden sind. 

Der größeren Anschaulichkeit wegen wollen wir uns dabei meist 
auf die Betrachtung der kubischen Zahlkörper beschränken; doch lassen 
sich die Überlegungen, die wir anstellen werden, und die Sätze, zu 
denen wir gelangen werden, durchweg auf Zahlkörper beliebig hohen 
Grades übertragen. Vorerst aber müssen wir den Begriff des alge- 
braischen Zahlkörpers selbst in allgemeiner Weise einführen. Neben 
den ganz elementaren Tatsachen der Algebra werden wir dabei nur 
den Fundamentalsatz der Algebra über die Existenz von n» Wurzeln 
einer algebraischen Gleichung nten Grades und andererseits den Haupt- 
satz über die symmetrischen Funktionen von n Größen voraussetzen; 
den letzteren Satz brauchen wir hier in der Fassung, daß jede ganze 
symmetrische Funktion von » Größen mit lauter ganzzahligen Koeffi- 
zienten sich aus den n elementarsymmetrischen Funktionen dieser Größen 
durch Additionen, Subtraktionen, Multiplikationen aufbauen läßt. 


$ 1. Begriff der ganzen Zahl. 


Jede Zahl, welche Wurzel einer algebraischen Gleichung mit 
rationalen Koeffizienten ist, heißt eine algebraische Zahl. Die Koeffi- 
zienten der Gleichung können wir dabei immer als ganzzahlig voraus- 
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setzen. Eine algebraische Zahl, welche irgend einer Gleichung mit 
sanzzahligen Koeffizienten und dem höchsten Koeffizienten 1 genügt, 
wird eine ganze algebraische Zahl genannt. 

XXIII. Eine rationale Zahl, welche algebraisch ganz ist, ıst stets 
eine ganze rationale Zahl. Denn genügt eine Zahl r/s, wobei r, s 
rationale ganze Zahlen und teilerfremd sind und s positiv ist, für x 
gesetzt einer Gleichung 


?tae rer... -=V0, 
mit ganzen rationalen Koeffizienten a,, Q,, ..., a,, so folgt daraus: 


rl 


5 


1-2 


Bar Marne 

demnach ist r’/s eine ganze rationale Zahl. Sind nun p, q zwei ganze 
rationale Zahlen, die der Gleichung ps —qr =1 genügen (s. Kap. I, 
$S 3), so folgt aus (ps — 1 = (gqr)' durch Division mit s, daß 1/s 
eine ganze Zahl, mithin notwendig s=1 ist. 

Ganze algebraische Zahlen werden wir in der Folge auch schlecht- 
hin ganze Zahlen nennen. 

XXIV. Summe, Differenz und Produkt zweier ganzer Zahlen sind 
ebenfalls ganze Zahlen. Denn es seien «&,, &,...,&,, bzw. B,ßy...P, 
sämtliche Wurzeln von solchen zwei Gleichungen mit ganzzahligen 
Koeffizienten und dem höchsten Koeffizienten 1, denen die zwei 
vorgegebenen ganzen Zahlen «,, ß, bzw. genügen. Dann sind die 
Koeffizienten der nach Potenzen von y entwickelten Gleichung 


an, 


IIw- «+1=0 

h k 
symmetrisch einerseits in den «,, andererseits in den ß,, folglich — 
wie eine zweimalige Anwendung des Hauptsatzes über symmetrische 
Funktionen ergibt — ganze rationale Zahlen; dabei ist der höchste 
Koeffizient der Gleichung = 1; daraus folgt, daß jede Wurzel dieser 
Gleichung, insbesondere also auch «, + ß,, eine ganze Zahl ist. Ent- 
sprechend beweist man den Satz für die Differenz und für das Pro- 
dukt zweier ganzer Zahlen. 

XXV.. Von jeder algebraischen Zahl ist stets ein gewisses Multi- 
plum (in gewöhnlichem Sinne) eine ganze algebraische Zahl. Denn ge- 
nügt die Zahl « für x gesetzt der Gleichung 


Ve taet+ +, =0 


mit ganzen rationalen a,, Ay, -. ., d,, SO Ist ay« eine Wurzel y der 
Gleichung 
ı in 2: 2 
Yytayı'tanyit. tag '=0, 
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welch letztere aus der vorigen Gleichung durch Multiplikation mit 
@yt und Substitution von y für a,x hervorgeht; folglich ist ay« 
eine ganze algebraische Zahl. 

Es zerfalle eine ganze rationale Funktion F'(x), welche zu Koeffi- 
zienten lauter ganze rationale Zahlen habe und dementsprechend 
kurz eine ganze ganzzahlige Funktion heiße und welche überdies 1 
zum höchsten Koeffizienten haben soll, in zwei ganze rationale Funk- 
tionen von x mit rationalen Koeffizienten, kurz: in zwei ganze rational- 


zahlige Faktoren: 
F(«) = f(@)g(e), 


wobei wir annehmen können, daß die höchsten Koeffizienten in f(x) 
und in g(z) gleich 1 sind. Da die sämtlichen Nullstellen von F(«) 
(d.h. die Wurzeln von F(x) = 0) ganze Zahlen sind, so sind es auch 
alle Koeffizienten in f(x) und in g(z), indem dieselben sich jeweils 
aus gewissen unter den Nullstellen von (x) durch lauter Additionen 
und Multiplikationen zusammensetzen; da nun diese selben Koeffi- 
zienten zugleich rationale Zahlen sein sollen, so sind sie hiernach 
(vermöge XXIII) ganze rationale Zahlen. 

XXVI Wenn also eine ganze ganzzahlige Funktion mit dem 
höchsten Koeffizienten 1 in ein Produkt von ganzen rationalzahligen 
Funktionen zerfällt, so müssen sich die Koeffizienten der letzteren, so- 
bald die höchsten darunter = 1 gemacht worden sind, durchweg eben- 
falls als ganze rationale Zahlen erweisen. 

Unter einer irreduziblen Funktion bzw. irreduziblen Gleichung 
schlechthin wollen wir hier eine solche ganze Funktion f(x) bzw. 
Gleichung f(x) = 0 verstehen, die im Bereiche der rationalen Zahlen 
irreduzibel ist, d. h. wobei f(x) rationalzahlig ist und nicht m zwei 
ganze rationalzahlige Faktoren mit Graden >1 zerlegt werden kann. 

XXVI. Zu jeder algebraischen Zahl « gehört eine völlig bestimmte 
irreduzible Gleichung mit dem höchsten Koeffizienten 1, welcher « ge- 
nügt. Denn es sei F(x) = 0 irgend eine Gleichung mit ganzen ratio- 
nalen Koeffizienten und dem höchsten Koeffizienten 1, welcher die 
zunächst als ganz vorausgesetzte Zahl « genügt, und es sei n der 
Grad von F(x). Um vor allem eine irreduzible Gleichung für « 
nachzuweisen, setzen wir zunächst ganz allgemein 


F(«) = f(&) 9(&) 
an, wobei f(x), 9(2) Funktionen von derselben Beschaffenheit sein 
sollen wie F(x), « sich unter den Wurzeln von f(x)=0 befinden 
möge und ausdrücklich auch die Eventualität f(x) = F(x), 9(&) =1 
zugelassen sei. Es läßt sich leicht aus den Koeffizienten von F(«) 
eine obere Grenze für die Beträge der sämtlichen Nullstellen von F(«) 
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erschließen; und weil die Koeffizienten von f(x), bei dem eben ge- 
machten Ansatze, elementarsymmetrische Funktionen gewisser unter 
den Nullstellen von F'(x) sind, so folgen daraus weiter obere Grenzen 
für die Beträge der Koeffizienten von f(x). Da nun diese letzteren 
Koeffizienten der Reihe der ganzen rationalen Zahlen angehören sollen, 
so läßt sich hiernach von vornherein eine endliche Anzahl von ganzen 
ganzzahligen Funktionen mit Gradzahlen <n und dem höchsten 
Koeffizienten 1 angeben, unter denen sich ein jedes hier in Be- 
tracht kommende f(x) notwendig befinden muß. Unter allen diesen 
Funktionen suchen wir nun eine von möglichst niedrigem Grade 
auf, welche in F(x) aufgeht und « zu einer Nullstelle hat; diese 
Funktion ist dann nach der Art, wie sie bestimmt wurde, notwendig 
irreduzibel. Daß es aber keine von dieser verschiedene irreduzible 
Funktion mit dem höchsten Koeffizienten 1 geben kann, welche « zu 
einer Nullstelle hätte, folgt daraus, daß sonst die betreffenden zwei 
Funktionen einen größten gemeinsamen Teiler von mindestens erstem 
Grade haben müßten, welcher durch rationale Operationen bestimmbar, 
also rationalzahlig wäre und sonach einen Divisor von F(x) mit « 
als Nullstelle von noch niedrigerem Grade, als hier möglich, vorstellen 
würde. 

Der so für ganze Zahlen « bewiesene Satz läßt sich nunmehr 
durch Vermittlung des Satzes XXV auf beliebige algebraische Zahlen 
übertragen. 


$ 2. Der kubische Körper. 


Es sei die algebraische Zahl 6 als eine bestimmte Wurzel einer 
irreduziblen kubischen Gleichung | 
fd=P+at+bt+c=0 (1) 
festgelegt. Die Gesamtheit der Zahlen, welche sich als rationale 
Funktionen von 6 mit rationalen Koeffizienten darstellen lassen, bildet 
den Körper oder Rationalitätsbereich von 0. Wir bezeichnen denselben 
mit KX(0). Jede Zahl ® dieses Körpers erscheint also in der Form 
g(O)/h(0), wo g9(0), h(0) ganze rationalzahlige Funktionen des Argu- 
ments sind und h(0)+0 ist. Da die Funktionen f(f) und A(t) 
wegen der vorausgesetzten Irreduzibilität von f(f) und wegen h(#) +0 
keine ganze Funktion von t von einem Grade >]1 als gemeinsamen 
Teiler haben können, so lassen sich nach einem bekannten Natze 
zwei weitere ganze rationalzahlige Funktionen Ft), H(t) derart er- 
mitteln, daß identisch in Z 


Fofo)+AORG=1 


wird; daraus folgt dann für ?= 0: 
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1 
vo 30) 
was in 
ER 
"7 n6) 
eingesetzt, | 
0 = 9(0) H(0) 


ergibt. Da ferner eine jede ganze Funktion von 9 sich mittels der 


Gleichung 
= — a9 — b9 — c 


auf eine ganze Funktion von niedrigerem als dem dritten Grade redu- 
zieren läßt, so folgt weiter, daß jede Zahl» in X(9) sich in der Form 


o=p+4g9+ r0? (2) 


darstellen läßt, wobei », g, r rationale Zahlen sind. Diese Darstellung 
ist eindeutig; denn wäre zugleich 


o=p"+ "0 + r*6° 
mit ebenfalls rationalen p*, q*, »*, so würde 
a De El BL En ka N) 


folgen und dies kann wegen der Irreduzibilität von (1) nur so statt- 
finden, daB p* =», =gq, r"=r ist. Umgekehrt ist es klar, daß 
jede Größe (2) mit rationalen p, q, r zum Körper K(6) gehört. Mit- 
hin bildet der Körper K(0) den Inbegriff aller Größen von der Form 
»+4g9 + r0?, wobei p, q, r beliebige rationale Zahlen sind. — 

Sind 0, 0°, 6°” die drei Wurzeln von (1), die wegen der Irredu- 
zibilität von (1) gewiß untereinander verschieden sind, so nennen wir 


die drei Zahlen | 
o=p+9+r9, o=p+gN+r0?, o’=p-+ 40” + r0"° 


untereinander konjugiert. 

Wegen der Irreduzibilität von f(t) wird jede rationalzahlige 
Gleichung, welcher 9 genügt, auch durch 0° und 6” erfüllt sein. Ist 
nun © in irgend einer von (2) ‘verschiedenen Weise als rationale 


Funktion von ® dargestellt, o=p+q9 + r! = Da so besteht da- 
mit eine rationalzahlige Gleichung für 9 und darf in dieser 9 durch 
0° und durch 0” ersetzt werden; es folgt daher, daß dann stets auch 


g (0 ) 4 g (0 ') „ 


Ko) >’ R0”) 


gelten wird. Begegnet man ferner einer rationalzahligen Gleichung 
für &, so genügen derselben Gleichung auch © und @”. Ist » selbst 
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rational, so muß in der Darstellung (2) wegen ihrer Eindeutigkeit 
notwendig © =p, q=0, r=0 sein, und wenn speziell © —Ö ist, 
so muß zudem p=0 sein. Drei konjugierte Zahlen sind danach 
entweder sämtlich = 0 oder sämtlich + 0, und überhaupt, wenn eine 
von ihnen rational ist, so sind sie sämtlich untereinander gleich. 

Aus der Definition der ganzen algebraischen Zahl folgt nun un- 
mittelbar, daß wenn eine Zahl ® ganz ist, auch die dazu konju- 
gierten Zahlen ®’, &” ganz sind. 

Das Produkt der drei konjugierten Zahlen o, ©’, @” heißt die 
Norm von o, in Zeichen: Nm o; dieselbe ist als symmetrische Funktion 
von 0, 0, 0” eine rationale Zahl; falls dabei & eine ganze Zahl +0 
ist, muß Nm o eine ganze rationale Zahl = 0, also insbesondere von 
betrage einem >1 sein. — 

Aus irgend einem Vielfachen von 9, aus 20, 30,..., geht offenbar 
derselbe Körper, wie aus #, hervor. Da wir nun nach XXV ein solches 
Vielfaches von # bestimmen können, das eine ganze Zahl ist, so 
werden wir hier ohne wesentliche Beschränkung annehmen dürfen, daß 0 
selbst eine ganze Zahl ist, also a, b, ce in (1) ganze rationale Zahlen 
sind. Daß sich unter dieser Voraussetzung aus (2) mittels ganzer ratio- 
naler 9, q, r lauter ganze Zahlen » des Körpers ergeben, ist klar; es 
fragt sich nur, ob es in K(6) nicht auch andere ganze Zahlen gibt, 
die aus der Form (2) mittels gebrochener rationaler p, q, r hervorgehen. 

Um diese Frage zu beantworten, bedienen wir uns eines geometrischen 
Bildes für die Zahlen in K(6). Wir beziehen diese Zahlen auf Punkte 
im Raume, indem wir ein räumliches System von Parallelkoordinaten 
X, Y,Z zugrundelegen und einem Punkte (X, Y, Z) jeweils die Größe 
X + Y6+ Z0° zuordnen. Einem jeden Punkte mit rationalen Ko- 
ordinaten X, Y, Z entspricht alsdann eine Zahl in X(6) und umge- 
kehrt. Es ist klar, daß hierbei jedem Grtterpunkte in X, Y, Z eine 
ganze Zahl in K(0) entsprechen wird; das Umgekehrte läßt sich aber 
nicht behaupten und wird auch im allgemeinen nicht der Fall sein. 
Jedenfalls leuchtet es ein, daß wenn ein Punkt (X, Y, Z) einer ganzen 
Zahl in K(6) entspricht, dann auch jeder zu (X, Y, Z) in unserem 
Gitter homologe Punkt, d. h. (vgl. 5. 34) jeder Punkt, dessen Koordi- 
naten von den bezüglichen X, Y,Z um ganze rationale Zahlen differieren, 
eine ganze Zahl in X(6) vorstellen wird. Mit Rücksicht darauf können 
wir uns gegenwärtig auf die Betrachtung jener ganzen Zahlen in X(9) 
beschränken, deren zugehörige Punkte (X, Y, Z) in dem durch 


ER ea erg (3) 


definierten Grundparallelepiped unseres Gitters liegen; aus allen dazu 
homologen Punkten, und nur aus diesen, ergeben sich dann sämtliche 
übrige ganze Zahlen in X(9). 
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Nun ist es zunächst leicht einzusehen, daß im Grundparallel- 
epiped (3) nur eine endliche Anzahl von Punkten (X, Y, Z) vor- 
handen sein kann, welche ganzen Zahlen © = X + Y0+ Z6°? ent- 
sprechen. Bilden wir nämlich für eine in dieser Weise dargestellte 
ganze Zahl ® die Gleichung 


Dt) = (to) o)\t—-o)= (0, (4) 


so hat dieselbe zu Koeffizienten Größen, welche als symmetrische 
Funktionen der Größen 9, 0°, 6” rationale Zahlen werden; für die 
Fälle, wo X, Y, Z dem Bereiche (3) angehören, können wir ferner, 
eben mit Rücksicht auf (3) und mittels einer oberen Grenze für die 
Beträge von 6, 0’, 0”, ganz bestimmte obere Grenzen für die Beträge 
der Koeffizienten in ®(t) angeben; da nun diese Koeffizienten als 
rationale und zugleich ganze algebraische Zahlen sich als ganze 
rationale Zahlen erweisen müssen, so folgt daraus, daß es nur eine 
endliche Anzahl von solchen Gleichungen (4) Gene kann, welche 
ganzen Zahlen ® und dabei Punkten (X, Y, Z) aus dem Bere (3) 
entsprechen; hieraus geht dann umgekehrt hervor, daß nur eine end- 
liche Anzahl von solchen ganzen Zahlen & existieren kann, für welche 
X, Y, Z sämtlich > 0 Er el sind. 

Wir können nun eine Adaption des Systems aller jener Punkte 
(X, Y, Z), welche den ganzen Zahlen in K(6) entsprechen, in bezug 
auf das Gitter der X, Y, Z genau nach der in Kap. III $ 14 darge- 
legten Methode vornehmen. Wir kommen dann zu dem Ergebnis, 
daß die Gesamtheit der ganzen Zahlen in K(6) zu ihrem geometrischen 
bilde wieder ein parallelepipedisch anzuordnendes Punktsystem, also ein 
Zahlengitter hat oder, wie wir in solchen Fällen sagen wollen, einen 
„Modul“ bilde. Wir können nämlich, wie jetzt einleuchtet, unter 
allen jenen Punkten, welche ganzen Zahlen in K(6) entsprechen, zu- 
nächst auf der positiven X-Achse einen dem Nullpunkte O am näch- 
sten gelegenen Punkt A finden, weiter außerhalb der X-Achse in der 
Halbebene Y>0 der XY-Ebene einen Punkt B bestimmen, welcher 
der X-Achse möglichst nahe liegt, schließlich außerhalb der X Y-Ebene 
im Halbraume Z> 0 einen Punkt T ermitteln, welcher möglichst nahe 
an der X Y-Ebene liegt. Wenn wir raitshe aus dem Tetraeder 
OABF in der üblichen Weise Koordinaten x, y, z ableiten, indem wir 
für einen beliebigen Punkt $ des Raumes die vektorielle Beziehung 


0S=x:OA+y-0B-+z-0OT 


ansetzen, und wenn wir andererseits mit ®,, @,, ©, diejenigen ganzen 
Zahlen in K(6) bezeichnen, welche den Punkten A, B, T in dem fest- 
gelegten Sinne bzw. entsprechen, dann stellt jeder Gitterpunkt in 
x, y, 2 offenbar eine ganze Zahl, und zwar 
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9=20,+Yy0,+ 20; (5) 
vor. Aber auch umgekehrt entspricht dann jeder ganzen Zahl in X (9) 
ein Gitterpunkt in x, y, 2; denn würde irgend einer solchen Zahl ein 
Punkt mit nicht lauter ganzzahligen Koordinaten x, y, 2 entsprechen, 
so würde sich aus demselben durch eine entsprechende Translation 
ein Punkt im Grundparallelepiped OABT des «&-, y-, z-Gitters, also mit 
0<r<10<sy<1, 0<z<]l, ergeben, welcher einer ganzen Zahl 
entspräche und nicht mit dem Punkte OÖ zusammenfiele, was der Art und 
Weise, wie die Punkte A,B,T bestimmt wurden, widersprechen würde. 

XXVUl. Wir haben hiermit festgestellt, daß in einem kubischen 
Körper sich immer drei ganze Zahlen o,, ®,, @, derart angeben lassen 
(und zwar offenbar auf unendlich viele Weisen), daß durch dieselben 
jede ganze Zahl des Körpers sich in der Form (5) mit ganzen ratio- 
nalen x, y, z eindeutig darstell. Drei Zahlen ım kubischen Körper 
von dieser Eigenschaft nennt man eine Dasis im Körper. 

Sind dann o,', ®,; @,, @, ; @,, © die zu @,, ®,, @, bzw. kon- 
jugierten Zahlen, so ist es einleuchtend, daß auch o,', ©,, ©, eine 
Basis im Körper K(0’), ebenso o,”, ©’, ©, eine Basis im Körper 
K(0”) bilden. 

Eine der obigen analoge Betrachtung läßt sich für einen Körper 
beliebig hohen Grades durchführen. Es stellt sich dann allgemein 
die Tatsache heraus, 

XXVIT. daß in einem Körper vom Grade n, d.h. in einem 
Rationalitätsbereich, welcher aus einer Wurzel einer irreduziblen Grlei- 
chung n-ten Grades entspringt, sich eine Basis, bestehend aus n ganzen 
Zahlen, angeben läßt, derart, daß durch diese n Zahlen jede ganze 
Zahl des Körpers sich linear homogen mit ganzzahligen rationalen 
Koeffizienten, und zwar auf eindeutige Weise, darstellen läßt. 


$ 3. Diskriminante des Körpers. 


Wir suchen nun nach einem einfachen Kriterium dafür, wann 
drei beliebig gegebene von Null verschiedene ganze Zahlen o,, ®,, @3 
eines kubischen Körpers K(0) eine Basis in diesem bilden. Damit 
solches der Fall sei, dürfen vor allem die drei Punkte, welche im Ko- 
ordinatensystem der X, Y, Z (vgl. $ 2) den drei Zahlen o,, ®,, ©; bzw. 
' entsprechen und etwa die Koordinaten »,, 41» Fı5 Par Qar Ya} Pa, As, Ya 
haben mögen, mit dem Nullpunkte nicht in einer Ebene liegen; es 
muB also 

Pur Par Ps 
IR a (6) 


If I 7a 


I 
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sein. Gehen wir nun von den Zahlen 
o,=pm+40+r6, 
9 = Pt 40 + 1,0, 
9 =Ps+ 40 + 750° 
zu den dazu bzw. konjugierten über, und zwar 
=, +4'+n0?, © =m+49+r, 0", 
mt Hr? = m+ 40’ + r,0”, 
0 =mtni+ rd, 0 — + 40 +r,0°, 


und bilden wır die Determinante 


| | et | 
9), 89, ı@; | | 1,2088 Pu Pa; P3 
/ NEM | “ ‚ CR 4 ale 
A(0,,0,,@,) = ER ey are | a a | dı» 9» 8; 
| „ „ [77 „ 2| “ 4 
9, 0 | |, 0, a Te 


so wird, sobald die Bedingung (6) erfüllt ist, wegen 








BlaucEah | 
1,01, 0° 12 Na 0X ON 
KUCHEN, 





auch 


A (0, , 09, @;) ar 0 (7) 


sein; umgekehrt hat (7) notwendig die Ungleichung (6) zur Folge. 
Anstatt der Determinante A wollen wir nun das Quadrat hiervon in 
Betracht ziehen, 

A’(o,, 09, @;) Pe D(o,, 05, @;) ’ 


welches als ganze algebraische Zahl und zugleich symmetrische Funktion 
von 0, 0°, 0” eine ganze rationale Zahl ist; diese Zahl soll die Diskri- 
minante der Zahlen @,, @,, @; heißen. Als erste, mit der Ungleichung 
(6) gleichbedeutende Bedingung dafür, daß ®,, ®,, ®, eine Basis 
bilden, erkennen wir nunmehr den Umstand, daß die Diskriminante 
dieser drei Zahlen #0 set. 

Drei Zahlen in X(®) von der letztgenannten Eigenschaft werden 
voneinander unabhängig genannt. 

Die Diskriminante einer basis besitzt nun noch eine weitere 
wesentliche Eigenschaft, durch welche sie unter den Diskriminanten 
von Tripeln unabhängiger ganzer Zahlen überhaupt ausgezeichnet 
wird. Angenommen nämlich, es stellen die ganzen Zahlen ®,, @,;, @z 
eine Basis in X(0) vor und es seien 2,, 2,, 2, irgend welche drei 
voneinander unabhängige ganze Zahlen in X(6),; dann drücken sich 
die letzteren durch die ersteren in der Form 
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2,—=A,0,+B,0+ 0,0,, 
2,— 4,0, + Bao, + (,0,, 
2,= 4,0, + B,0, + (0,0; 
aus, wobei A,, B,, :.., ©, ganze rationale Zahlen sind, und gleich- 
zeitig übertragen sich diese drei linearen Beziehungen auch auf die 
ZU &,..,82, konjugierten Werte @,,...2, bzw. ©,,...2,; aus 
dem ganzen System der neun linearen Gleichungen folgt sodann: 
AA A] 
D(2,,2,,2,)=D(0,,0,@): B, B, B | 
GG 
Die hier an letzter Stelle stehende Determinante ist eine ganze ratio- 
nale Zahl und von Null verschieden, da die linke Seite +0 ausfallen 
soll; ist diese Zahl = + 1, dann lassen sich ®,, ®,, @; und hiermit 
weiter alle ganzen Zahlen in K(®) auch durch 2,, 2,, 2, linear 
homogen mit rationalen ganzen Koeffizienten darstellen, es bilden 
dann also auch 2,, 2,, 2, eine Basis in X(6); ist dagegen die be- 
sagte Determinante dem Betrage nach > 1, dann können die Koeffi- 
zienten der linearen Darstellung von o,, ®,, @ durch &,, 2,, 2, 
nicht sämtlich ganzzahlig sein, also stellen 2,, 2,, 2, in diesem 
Falle keine Basis vor. 

XXIX. Hieraus folgt unmittelbar, daß sämtliche Basen eines 
kubischen Körpers eine und dieselbe Diskriminante haben, welche unter 
allen Diskriminanten von je drei unabhängigen ganzen Zahlen des Kör- 
pers den kleinsten Betrag hat und zugleich gemeinsamer Teiler aller 
solcher Diskriminanten ist. Dieselbe wird kurzweg die Diskriminante 
des Körpers genannt. 

Ein ganz analoger Satz läßt sich für jeden algebraischen Zahl- 
körper, von beliebig hohem Grade, beweisen. 


Wir werden nunmehr zur Darstellung der Zahlen in einem ku- 
bischen Körper K() ausschließlich die Form 


0=%0, + Y@,-+ 203 


mittels einer Basis brauchen und mit Rücksicht darauf eine solche 
Form eine Basisform für K(6) nennen. 


$4. Eine Eigenschaft der Diskriminanten von Zahlkörpern. 


Es gilt der folgende wichtige Satz: 

XXX. Die Diskriminante eines algebraischen Zahlkörpers, ausge- 
nommen den. Körper der rationalen Zahlen, ist immer durch wenigstens 
eine Primzahl teilbar. 
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Um diesen Satz für einen kubischen Körper K(0) zu beweisen, 
unterscheiden wir, ob die drei konjugierten Körper K‘(6), K.(0), K(0”) 
alle reell sind oder zwei derselben, etwa K(#) und K(0), konjugiert- 
komplex und der dritte, X(0”), reell ist, mit anderen Worten, ob die 
Diskriminante D von K(6) positiv oder negativ ist. 

Im ersteren Falle bilden wir mittels der Basen o,, ®,, @;; 
0, 0, 0; @, , @g , ©, im den drei konjugierten Körpern K‘(), K(0"), 
K(0”) die drei linearen Formen 

s—- 20, +Yo,+20;, 
n= 20, +90, + 20@,, (8) 
= 2x9, + yo, +20,, 
deren Determinante +YD ist, und wenden auf dieselben den Satz IV 
aus dem ersten Kapitel an, mit der Verschärfung, die wir diesem 


Satze in $ 10 desselben Kapitels gegeben haben. Darnach gibt es 
ganze rationale Werte x, y, 2, die nicht alle verschwinden und für 


welche 
en 2 TS 

EI<VD, Inl<VD, |&I<VD (9) 
wird; zugleich wird keiner dieser drei Beträge verschwinden, denn 
die Null läßt sich durch eine Basis wegen der Eindeutigkeit der Dar- 
stellung nur in der Weise mit rationalen Koeffizienten x, y, 2 dar- 
stellen, daß diese Koeffizienten sämtlich verschwinden, was hier aus- 
geschlossen ist. Es gibt demnach in KX(#) eine ganze Zahl & von der 
Eigenschaft, daß 

0<|Nm&|= int] <VD (10) 

ist. Da nun die Norm einer von Null verschiedenen ganzen Zahl eine 
rationale ganze Zahl +0 ist (vgl. 8. 123), so ist dabei notwendig 


Ind] >21, 


IP 


Mithin muß D mindestens eine Primzahl als Faktor enthalten. 
Im zweiten Falle, D<O, zerlegen wir die Formen &, n in ihre 
reellen und imaginären Bestandteile, wie folgt: 


(A El 
Ben. Met =n3 an 
Die drei reellen Formen 9, %, & haben sodann dem Betrage nach 
dieselbe Determinante wie die Formen $&, n, & (vgl. Kap. III $ 8), und 
indem wir auf sie wieder den vorhin herangezogenen Satz anwenden, 
erkennen wir, daß drei ganze rationale Zahlen x, y, z existieren 
müssen, die nicht alle verschwinden und für welche 


und daher folgt aus (10): 
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Ipl<Y-D, vI<VY-D, jf|<Y-D (12) 


wird. Für drei solche Werte x, y, z wird somit, mit Rücksicht 
noch auf 

\&n8| mr, 
und darauf, daß &,n, & für eben diese x, y, 2 von Null verschieden 
ausfallen müssen, die Ungleichung bestehen: 


0<|Nmi|-|änf|<y—D; 
da nun gleichzeitig 
| 2=ZINmS| 
wird, so folgt hiernach: 
1<—D, 
was zu zeigen war. 

Mit Hilfe entsprechender unter den in Kap. III $S$ 9, 10 ge- 
wonnenen Sätzen, zu welchen uns die Betrachtung des Oktaeders und 
des Doppelkegels geführt hat, lassen sich für die Beträge der Dis- 
kriminanten kubischer Körper höhere untere Grenzen, als die niemals 
angenommene Grenze 1, angeben. Im ersteren der beiden unter- 
schiedenen Fälle (D > 0) können wir auf die Formen $, n, & den Satz 
XVIY anwenden; darnach gibt es rationale ganze Zahlen x, y, z, die 
nicht alle verschwinden und für welche | 


1<|int|<zVD 
wird; hieraus folgt: 
D > = 


also 


er) (13) 


Im zweiten Falle (D<O) gibt es nach dem Satze XVIII rationale 
ganze Zahlen x, y, z, die nicht alle verschwinden und für welche 





|% 8 —D 
1<|5n8|< = 


wird; daher ist im zweiten Falle 
817°? 
re, 
also 


— D>135*) (14) 
Die hier durchgeführte Betrachtung läßt sich auch auf Körper 


*, Tatsächlich ist nicht 21 resp. — 13, sondern 49 resp. — 23 der absolut 
kleinste Wert, welchen eine positive bzw. negative Diskriminante eines kubischen 
Körpers annehmen kann. 


Minkowski, diophant. Approximationen. 9 
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beliebig hohen Grades in Anwendung bringen. Man findet dann all- 
gemein, dab 

XXXI für einen Körper n-ten Grades, bei welchem die erzeugende 
irreduzible Gleichung n-ten Grades 2s imaginäre und n — 2s reelle 


Wurzeln hat, | # R 
2|> Eee] 


er 285 6n B 

= vs un (15) 

ist.*) Diese untere Grenze von ‚D| ist eine mit der Zahl n über 
jede Grenze hinaus wachsende Größe, so daß zu jeder noch so großen 
positiven Zahl G@ sich eine ganze positive Zahl » derart angeben 


läßt, daß bei den Körpern höheren als »-ten Grades Diskriminanten 
von einem Betrage < @ gewiß nicht vorkommen. 





$5. Endlichkeit der Anzahl der zu gegebener Diskriminante 
gehörigen Körper. 


XXXU. Es gibt nur eine endliche Anzahl von kubischen Körpern, 
welche eine gegebene Zahl D zur Diskriminante haben. 

Ehe wir diesen Satz beweisen, suchen wir zunächst die folgende 
Frage zu entscheiden: Wenn w irgend eine Zahl im kubischen Körper 
K(6) ist, unter welchen Umständen wird dann der aus ® hervor- 
gehende Rationalitätsbereich AX(®) mit dem Körper K(0) zusammen- 
fallen ? 

Wie bei (4) ausgeführt wurde, genügt jede Zahl aus KX(®) eine 
rationalzahlisen kubischen Gleichung, die irreduzibel oder reduzibel 
sein mag, ist also der Körper K(®) höchstens vom Grade 3. Wenn 
nun K(o) = K(®) sein soll, so müssen insbesondere die Zahlen 1, 0, 0? 
durch die Zahlen 1, @, &* linear homogen mit rationalen Koeffizienten 
darstellbar sein; hieraus folgern wir leicht durch Heranziehung der 
zu den in Rede stehenden konjugierten Zahlen, daß dann die Deter- 
minante A (1, 6, 0?) (siehe S. 126) sich als Produkt der Deter- 
minante 





D 
= 
8 
= 
| 
en 
S 
=) 
| 


— (0 — 0’) (o —o ”) (0 — ©”) 


[23 
1, 0, © 





in eine rationale Zahl darstellen muß. Darnach muß dann die De- 


*, Zur Ableitung dieses Satzes vgl. Minkowski, Geometrie der Zahlen, 
S. 134. 
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terminante A(1,o, ©”) notwendig +0 und also müssen die Zahlen 
©, ©, ©’ untereinander verschieden sein. Ist umgekehrt die letztere 
Bedingung erfüllt und damit auch A (1, o, ©?) + 0, so ist die besagte 
lineare Darstellung von 1, 6, 6? durch 1, ©, ©® dann immer möglich 
und daher der Rationalitätsbereich X(®) mit dem Körper K(0) 
identisch. 

Jetzt sei eine ganze rationale Zahl D-+-0 vorgelegt; wir fragen, 
ob es kubische Körper mit der Diskriminante D gibt. Nehmen wir an, 
es sei X(#) ein solcher Körper, ®,, ®,, ®, eine Basis in demselben, 
= 20, +yo,+ 20, die zugehörige Basisform; ferner seien 7, & nach 
(8) die dem & entsprechenden Basisformen in den zu K(0) konju- 
gierten Körpern. 

It D>0, sind also &, n, & sämtlich reelle Formen, dann gibt 
es nach dem Satze auf Seite 19 rationale ganze Werte x, y, z, die 
nicht sämtlich verschwinden und für welche 


| | “ 
Bee], vn=! (16) 
wird; andererseits muß für diese Werte x, y, 2 
Burg (17) 
sein; daher wird zugleich notwendig 
18|>1 


und also & sicherlich von & und 7 verschieden ausfallen. Infolgedessen *) 
wird die erhaltene ganze Zahl & nach dem kurz vorhin Gesagten in 
ihrem Rationalitätsbereich X(&) den Körper K(6) vollständig erzeugen. 
Nun folgen aus den Ungleichungen (16) obere Grenzen für die Beträge 
der rationalen ganzen Koeffizienten in der Gleichung 


e-9E-n)E-9—=0, 


hierin unter &,n, & die eben ermittelten speziellen Werte verstanden; 
für diese Gleichung und also auch für den Wert von $ hierin kommen 
darnach bei gegebenem D von vornherein nur eine endliche Anzahl 
von Möglichkeiten in Betracht; daher kann es auch nur eine endliche 
Anzahl von kubischen Körpern mit der positiven Diskriminante D 
geben. 

Im Falle D<O seien &E= un a u die zwei imagi- 
nären und £ die reelle der drei konjugierten Basisformen. Wir wen- 








*) Von selbst kann nunmehr auch nicht &=n sein. Denn die Gleichung 
( — &)(t — n)(t— O—= 0 ist entweder irreduzibel und sind &, n, & durchweg ver- 
schieden, oder es ist wenigstens eine Wurzel darunter rational und dann gilt 
$=i1=L. 
9* 
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den den erwähnten Satz von S. 19 diesmal auf die Formen 9, Wi 5 


V-D 
unter Auszeichnung der zweiten Form, an; darnach gibt es ganze 
rationale Werte x, %, 2, die nicht sämtlich verschwinden und 





1»| | 
1, —— <I1 1 18 
pl<1, ph dl < (18) 
ergeben. Andererseits wird für diese Werte x, y, 2 

Bsp 


sein, und darin haben wir 
= l- VE 
Hieraus folgt, mit Rücksicht auf die dritte der Ungleichungen (18), 
&l=|nl>1 
und alsdann, mit Rücksicht auf die erste der Ungleichungen (18), 
v|>1; 
es sind daher & und 7 untereinander verschieden, andererseits beide 
von & verschieden, so daß die erhaltene Zahl 5 in ihrem Rationalitäts- 
bereiche den Körper K(6) vollständig erzeugen wird. Hieraus folgt 
auf Grund derselben Überlegung, wie vorhin, die Richtigkeit des zu 
beweisenden Satzes. 

Bei Körpern höheren als dritten Grades wird der Beweis des zuXXXH 
analogen Satzes denselben Gedankengang befolgen. Nur kommt da, 
wenn man nach den zur Erzeugung eines Körpers geeigneten Zahlen 
desselben fragt, deutlicher als schon vorhin noch ein besonderer Um- 
stand in Betracht, der jetzt an dem Beispiel eines Körpers vierten 
Grades beleuchtet werden möge. Dieser entspringe aus einer Zahl 
und es seien 0’, 0°, 0” die übrige Wurzeln der irreduziblen Glei- 
chung für 6; © = y(6) sei eine Zahl in X(0) und die dazu konjugierten 
Zahlen seien &@=y(0'), @"= y(0”), @ "= y(0”). Finden sich unter 


diesen vier Zahlen irgendwie zwei gleiche, so wird die biquadratische 
rationalzahlige Gleichung, der diese Zahlen genügen, 


Ft) = (t—-o)(t— o)(t — o")(t— oo”) = 0 


reduzibel. Ist nun g(f) irgend ein irreduzibler Faktor der linken 
Seite und etwa so, daß für ihn 


9(@) = glx(0)] = 9 
ist, so folgt dann, da die Gleichung mit den Wurzeln 6, 0’, 0”, 0” 
irreduzibel ist, auch 


se) ge)—-0, IEEI- TE) -0, Leer 
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so daß notwendig jeder irreduzible Faktor von Ft) auf g(t) hinaus- 
kommt, daher Ft) als eine Potenz von g(t) erscheint. Wenn also 
unter den Werten », ©, ©, ©” sich zwei gleiche finden, so kommt 
jeder Wert darunter gleich oft vor, also insbesondere & selbst not- 
wendig mehr als einmal. Um sicher zu sein, daß K(o) mit K(P) 
identisch ist, genügt es danach festzustellen, daß die eine Zahl & von 
jeder der zu ihr konjugierten verschieden ist. 

Diese Überlegung gilt analog für Körper beliebig hohen Grades. 
Ein Körper von einem Grade n wird durch eine beliebige solche 
unter seinen Zahlen, die von den sämtlichen » — 1, zu ihr bezüglich 
des Körpers konjugierten Zahlen verschieden ist, vollständig erzeugt. 

Um nun den Satz XXXII für einen Körper beliebigen Grades n zu 
erzielen, kann man ähnlich, wie bei kubischen Körpern, verfahren, 
unter Anwendung des Satzes, daß man bei n reellen linearen Formen 
mit der Determinante 1 durch gewisse ganzzahlige rationale Werte der 
Variablen, die nicht alle verschwinden, » — 1 Formen dem Betrage 
nach <]1 und die n-te noch <1 machen kann. Dabei hat man, von 
den Basisformen der » konjugierten Körper ausgehend, entweder, wie 
bei kubischen Körpern mit positiver Diskriminante, die Basisform 
irgend eines reellen Körpers oder, wie bei kubischen Körpern mit 
negativer Diskriminante, den imaginären Teil der Basisform eines 
komplexen Körpers mit geeignetem Faktor als die n-te Form ein- 
zurichten, um dann mit Sicherheit auf eine Zahl des vorgelegten 
Körpers zu kommen, die von allen zu ihr konjugierten verschieden ist. 


$ 6. Einheiten. 


Unter einer Einheit versteht man eine ganze algebraische Zahl, 
deren reziproker Wert ebenfalls eine ganze Zahl ist. 

Es ist einleuchtend, daß ein Produkt beliebig vieler Einheiten, 
ebenso eine Potenz einer Einheit mit beliebigem rationalem ganzem 
Exponenten stets ebenfalls eine Einheit ist. 

Genügt eine Zahl & einer irreduziblen Gleichung 


Veit ertit. - +a_,E+m=0, (m>0) 
deren Koeffizienten ganze rationale Zahlen sind, so ist die. daraus 
folgende Gleichung für 1/e, 
N INT 
a, (.) a (-) + +2 +W=0 


€ 


ebenfalls irreduzibel; wenn nun & eine ganze Zahl ist, so haben wir 
@,= 1, und wenn 1/s ebenfalls eine ganze Zahl ist, gleichzeitig 
a4=-+]1. Mit & zugleich sind dann alle Wurzeln der Gleichung 
Einheiten. 
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S 7. Einheitswurzeln in einem Zahlkörper. 


Es sei & eine Einheit in einem Körper X(6), den wir diesmal 
als biquadratischen Körper annehmen wollen; 8’, &, &” seien die zu & 
konjugierten Zahlen bzw. in den zu K(®) konjugierten Körpern K(0"), 
K(0°), K(0”); alsdann sind 1/e', 1/8”, 1/8” zu 1/& konjugiert und 
daher ebenfalls ganze Zahlen, mithin stellen auch €’, €’, €” Einheiten 


vor. Da nun z8’e’e”’ und 1/ss’e”e”” ganze und zugleich rationale, folg- 
lich ganze rationale Zahlen sind, so muß notwendig 

Nme= erde = +1 (19) 
sein. Die letztere Relation ist nun entweder so möglich, daß jede 
der vier konjugierten Einheiten dem Betrage nach —= 1 ist, oder so, 
daß ein Teil darunter dem Betrage nach > 1, ein anderer Teil <1 ist. 

Wir wollen uns zunächst mit den Einheiten spezieller Art be- 
schäftigen, für welche alle konjugierten Werte Beträge 1 haben. Ist 
eine der konjugierten Einheiten dabei reell, so ist sie notwendig + 1 
oder — 1 und daher sind dann auch die zu ihr konjugierten Einheiten 
sämtlich = + 1 resp. sämtlich = — 1. Die zwei Werte + 1 kommen 
offenbar unter den Einheiten eines jeden Körpers vor, und wenn der 
Körper reell ist, so sind dies die einzigen in ihm vorhandenen Ein- 
heiten von der speziellen hier betrachteten Art. Dagegen kann es 
in einem komplexen Körper unter Umständen außer diesen zwei noch 
weitere, komplexe Einheiten von jener speziellen Art geben. 

XXXIHI. Wir werden nun beweisen, daß die Anzahl sämtlicher 
im Körper vorhandener Einheiten von der besonderen Art, daß sie mit 
allen konjugierten Einheiten Beträge 1 aufweisen, stets endlich ist, ferner, 
daß diese besonderen Einheiten lauter ‚Einheitswurzeln sind, d. h. Zahlen, 
welche zu bestimmten ganzzahligen Exponenten erhoben 1 ergeben. 

Für den Beweis nehmen wir X(6), wie oben, als biquadratischen, 
und zwar als einen komplexen Körper an; der Beweis wird sich ohne 
weiteres auf Körper beliebigen Grades übertragen lassen. Denken 
wir uns in K(0) irgend zwei Einheiten &, 7 derart, daß für sie und 
die dazu konjugierten Werte 





"| 1, |” 





=; (20) 
er (21) 
gelte, und nehmen wir an, es sei 7 nicht nur von &, sondern auch 


von — & verschieden; dann wird auch Y+ +8, #++., 17” ++e 
sein.*) Alsdann ist 


n)=lh, |Y\-1, || -L, m”) 


’ | 


[224 





*, Hieraus ist evident, daß zugleich mit dem angenommenen komplexen 
K(6) auch alle dazu konjugierten Körper komplex zu denken sind, wofern über- 
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h : R H ee & ze & | I ee a I £ x 
und ebenso sind die Größen s N | m aaa u: — sämtlich 


Fe iand: < tr. ie aan ist weiter 





0<| ENT <1 


und es kann daher 4(n — e) Beine ganze Ka sein. Stellen wir also &, 7 
durch eine Basisform des Körpers dar, etwa 


_e= po, +94%+r@,+ 50,, 
= r*o,+ 0, + 1", + s“o,, 
worin 9, g,...,5* ganze rationale Zahlen sind, so dürfen sich hier die 


R *— “—ı "or os. Sr 
Größen ? E Ne 5 nr : ER 5 nicht sämtlich als ganze Zahlen 


erweisen, und wenn wir sonach die echten Reste der Zahlen p»,g, r, s, 
ebenso jene der Zahlen p*, q*, r*, s" mod. 2 bilden, dann müssen die 
beiden so erhaltenen Restequadrupel voneinander verschieden ausfallen. 
Zu einem vorgegebenen Restequadrupel von vier Zahlen p, q, », s 
mod. 2 kann somit in der soeben gekennzeichneten Weise nur ent- 
weder ein Paar von Einheiten der betrachteten Art in X(6) gehören, 
und zwar werden dies dann zwei entgegengesetzte Einheiten sein, 
oder es gehört zu dem HRestequadrupel keine derartige Einheit in 
K(6). Nun gibt es derartiger Restequadrupel im Ganzen 2%; dabei 
erscheint noch das Restequadrupel (0, 0, 0, 0) ausgeschlossen, da sonst 
die Hälfte der ihm zugehörigen Einheit eine ganze Zahl wäre, was 
nicht möglich ist, indem die Norm der Hälfte einer Einheit sicher 
<]1 ist. Hieraus folgt als erstes Resultat, daß ein biquadratischer 
Körper gewiß nicht mehr als 2(2*— 1) Einheiten e von der Eigen- 
schaft (20), also jedenfalls nur eine endliche Anzahl solcher Einheiten 
enthalten kann. 

Bilden wir nun aus einer derartigen Einheit & die Potenzen 
1, & &, 8, ..., so ist jede derselben wieder eine Einheit von dem 
gleichen, durch (20) bezeichneten Charakter; wir müssen daher unter 
diesen unbegrenzt vielen Potenzen auch gleiche Zahlen vorfinden. Sei 
also etwa einmal 





N 
dann folgt daraus: 
rn. 
d. h. & ist eine Einheitswurzel, was zu beweisen war. 


haupt komplexe Einheiten jener besonderen Art in K(#) möglich sein sollen; 
denn wäre z. B. K(0'”) reell, so wären darin notwendig nur die zwei Einheiten 
+1 und — 1 vorhanden, es könnte also nicht "== e”” sein. 








136 IV. Zur Theorie der algebraischen Zahlen. 











Die hier durchgeführte Abzählung der Einheiten von der Art (20) 
in einem biquadratischen Körper ist, geometrisch ausgelegt, im Wesen 
mit der in Kap. III, $ 6 vorgenommenen Abzählung der Gitterpunkte 
auf einem M-Körper gleichbedeutend. 


$8. Existenz der von Einheitswurzeln verschiedenen Einheiten 
in einem Körper. 


Wir gehen nun zur Behandlung derjenigen Einheiten über, die 
keine Einheitswurzeln sind. 

Mit Ausnahme der komplexen quadratischen Körper (und selbstver- 
ständlich auch des Körpers der rationalen Zahlen) enthält jeder Körper 
Einheiten, die nicht Einheitswurzeln sind, und zwar in unendlicher 
Anzahl; diese Einheiten lassen sich aber immer aus einer endlichen 
Anzahl gewisser unter ihnen durch bloße Anwendung der Potenzierung 
und Multiplikation erzeugen. 

Diesen fundamentalen Satz hat zuerst Dirichlet gegeben. Durch 
Verwendung der geometrischen Hilfsmittel, welche hier im zweiten 
und dritten Kapitel entwickelt worden sind, wird sich der Beweis des 
Dirichletschen Theorems sehr durchsichtig gestalten. 

Wir nehmen wieder das Beispiel eines kubischen Körpers K(6) 
auf; K(0), K(0”) seien die dazu konjugierten Körper. Von den drei 
Körpern ist immer wenigstens einer reell; es sei dies etwa der Körper 
K(). In K(0) gibt es alsdann außer +1, — 1 keine weitere Ein- 
heit, die eine Einheitswurzel wäre (vgl. $ 7). 

Es sei zunächst X(#) ein Körper mit positiver Diskriminante, 
so daß auch K(6°) und K(0”) reell sind. Wir bilden konjugierte 
Basisformen in diesen drei Körpern, 


g=10,+Y@, + 205, 
n=10, + yo, + 20,, (22) 
= 2x0, + yo, + 20,, 

beziehen mittels derselben die ganzen Zahlen in diesen Körpern in 


bekannter Weise auf das Gitter in x, y, 2 (vgl. $ 2) und betrachten 
in dem letzteren das von den sechs Ebenen 


begrenzte Parallelepiped (Fig. 68). Dieses Parallelepiped kann im 
Inneren außer dem Mittelpunkte keinen weiteren Gitterpunkt ent- 
halten; denn drei ganze konjugierte Zahlen (22), wenn sie von Null 
verschieden sind, können nicht sämtlich dem Betrage nach <1 sein, 
indem sonst der Betrag ihrer Norm |&n&|, > O0 und <1 werden würde, 
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was ausgeschlossen ist. Auf der Begrenzung unseres Parallelepipeds 
werden sich in zwei gegenüberliegenden Eekpunkten Gitterpunkte, 
etwa (&, Yy 20) und (— X, — Yy, — 20), befinden; diese entsprechen näm- 
lich den zwei einzigen Einheitswurzeln in X(0), 


+ (% 9, + Yy@g + 2,85) =+l, 


resp. diesen selben Einheitswurzeln in X(0"), K(0”). Da ferner jede 
ganze Zahl in einem Körper nur auf eine Weise durch eine Basis- 
form mit rationalen Argumenten darstellbar ist, so kann auch keine 
Seitenfläche des Parallelepipeds mehr als nur einen Gitterpunkt ent- 
halten; infolgedessen werden jene zwei Eckpunkte die einzigen Gitter- 
punkte außer 0 im Parallelepiped sein. 

Um nun zu einer ersten solchen Einheit in X(6), welche keine 
Einheitswurzel ist, zu gelangen, entfernen wir die zwei Seitenflächen 
&=+1 des Parallelepipeds parallel mit sich selbst und zueinander 
symmetrisch in bezug auf O von dem Parallelepiped kontinuierlich 
fort, und zwar so, daß sie beständig im Inneren der von den Ebenen 
n=+1, &=-+1 begrenzten parallelepipedischen Röhre bleiben, — 
so lange bis eine davon, etwa die frühere Seitenfläche & = 1, inner- 
halb der Röhre auf einen neuen Gitterpunkt, (x,, Y,, 2,), stößt, was 
infolge des Satzes X (S. 60) sich notwendig einmal ereignen muß; der 
erhaltene Gitterpunkt (z,,%,,2,) liefert eine zugehörige ganze Zahl 

Hr F+Y@; + 20, 

und dazu konjugierte Zahlen n,, &. Gleichzeitig mit diesem Gitter- 
punkte kann nun kein weiterer in die besagte Seitenfläche hineinfallen, 
denn sonst wäre dieselbe Zahl &, auf zwei verschiedene Arten durch 
die Basisform & mit rationalen x, y,z dargestellt. Der Gitterpunkt 
(&, Yı, 2) liegt dabei notwendig im Inneren der Seitenfläche &= 5, 
d.h. es ist „,|<1, |&|< 1; denn läge er auf dem Rande derselben, 
wäre also eine der Zahlen n,, & gleich 1 oder — 1, so würde dies 
zu einer neuen Darstellung von 1 resp. — 1 durch eine der Basis- 
formen (22) mittels rationaler x, y, 2 führen. Andererseits liegt 
(2%, Y%ı, 2) In keiner Mittellinie der besagten Seitenfläche, d. h. es 
ist 7, #0, &=0; denn drei konjugierte Zahlen sind entweder alle 
—=() oder alle +0. Gleichzeitig haben wir die Seitenflächke &= — 1 
entsprechend vom Parallelepiped entfernt, bis sie durch den Gitter- 
punkt (—%,, —Y,, -2,) geht. Wenn wir nunmehr noch die vier 
Seitenfläcken „= +1, &=+1 parallel mit sich gegen das Innere 
des zuletzt entstandenen Parallelepipeds soweit heranziehen, bis jede 
derselben durch den ihr näheren der zwei Gitterpunkte (z,, %, 2), 
(—%, —Y, —2,) geht, dann schließen die Ebenen 


Ee= +5, 7 => tm et (24) 
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wieder ein Parallelepiped ein, welches die bezeichneten zwei Gitter- 
punkte zu gegenüberliegenden Ecken hat, außer diesen aber und dem 
Mittelpunkte keine weiteren Gitterpunkte enthält. Infolgedessen ist 
das in den x-, y-, z-Koordinaten berechnete Volumen dieses neuen 
Parallelepipeds nach dem Satze X (und XI) im dritten Kapitel < 8; 
dieses Volumen beträgt aber 


Sffesavas-  (ffasanar-*13näl; 


sonach ist 


BUN? | = VD. 


Nun entfernen wir weiter die Seitenfläichken &= +35, in ähn- 
licher Weise wie vorhin vom Parallelepiped (24) fort, bis die erste 
davon auf einen neuen Gitterpunkt (%,, %, 2,) stößt. Es treten so- 
dann den vorigen ganz analoge Verhältnisse ein und wir erhalten aus 
(%g, Ya, 2) mittels (22) drei konjugierte ganze Zahlen &,, 7,, & in den 
drei vorliegenden Körpern von der Eigenschaft, daß 


Ele Im|>\m|; Ba ee Aal rl <VD 


ist. Diesen Vorgang können wir be- 
liebig oft wiederholen; ein Halt kann 
ihm nicht geboten werden, da für jeden 
Gitterpunkt, auf den wir nach und 
(EYorf R- kommen, stets „#0 und $5#0 
wird. 

Wir erhalten auf diese Weise eine 
unendliche Folge von Tripeln konju- 
gierter Zahlen &,, n,, &, von der Eigen- 
schaft, daß 


Be 








/ 1 Er at) 


En (25) 
E5) ml> ml 151 > ar 
Fig. 68. Bun < VD (26) 
(ke 0r 102.30 7ee 


ist. Wegen (26) müssen sich nun unter diesen Tripeln unendlich 
viele befinden, welche einen gleichen Zahlenwert, etwa N, als Norm 
haben. Wir betrachten nun in den Darstellungen aller solcher die 
Norm N aufweisender Zahlen &, durch die Basisform & die echten 
Reste der Koeffizienten &,, y,, 2, modulo N; dann ist klar, da die 
Anzahl der verschiedenen unter den so herauskommenden Restetripeln 
Jedenfalls endlich (< N?) ist, daß wir unter den besagten &, gewiß 
einmal auch zwei Zahlen 
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5 = %,0, 4 Y@y + 2,095, 
5 = 40, + 90, + 2,0, 
(k<1) 
mit genau identischen derartigen Restetripeln antreffen müssen, so 
daß also die drei Quotienten 


DENE SIR EL TR 
No N ’ N 





ganze rationale Zahlen sind und infolgedessen die Größe 


es = 5% 
eine ganze Zahl ist. Alsdann haben wir: 
. N 
er Itroe-1+4n.0, 
R k 
also ist die Zahl e=5,/5, ebenfalls eine ganze Zahl und dabei ist 
Nm: = > 1: 


folglich ist & eine Einheit in K(0) und n/y =, &/& = E" sind die 
dazu konjugierten Einheiten in K(0) resp. K(6”). Dabei gilt wegen (25) 
:]>1, Jel<1, Ji<l, (27) 
also ist diese Einheit sicher keine Einheitswurzel. 
Die Rolle, welche bei dieser Betrachtung den Seitenflächen 
&= +1 des Parallelepipeds (23) zukam, kann auch den Seitenflächen 
n=-+1 oder jenen &=-+ 1 zugewiesen werden. Anstatt der vorhin 
erhaltenen Einheit &, welche den Bedingungen (27) genügt, gewinnt 
man bei der ersteren dieser zwei Modifikationen eine solche Einheit s, 
welche den Ungleichungen 
jel<1, |#|>1, jerj<1 (28) 
genügt, bei der anderen eine solche Einheit &, welche den Unglei- 
chungen 
| (29) 


€ 





ae 





genügt. 

Damit ist bewiesen, daß jeder kubische Körper mit positiver Dis- 
kriminante Einheiten besitzt, die keine Eimheitswurzeln sind, und daß er 
speziell auch drei solche Einheiten enthält, die nebst ihren konjugierten 
bzw. den Ungleichungen (27), (28), (29) genügen. 

Ist jetzt K(6) ein reeller kubischer Körper mit negativer Dis- 
kriminante D, so ist von den entsprechenden Basisformen (22) die 
Form 5 reell, die Formen n, & dagegen sind konjugiert-komplex, also 
stets |n|=|$.. Die Gleichungen 
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stellen dann den Bereich eines elliptischen Zylinders dar (vgl. Kap. II, 
$ 8), und zwar sind die Ebenen der Grundflächen desselben durch 


Fun = 1, 
die Mantelfläche durch 
ne=]1 


gegeben (Fig. 69). Auf den Schnitträndern der Grundflächen und der 
Mantelfläche liegen zwei Gitterpunkte, (&,, Yo, 20); — u — Yo; — Zu), 
so daß 

+ 8% +9 +28) —= +1 


und das entsprechende für die dazu konjugierten Formen gilt. Außer 
diesen zwei Gitterpunkten können die Grundflächen des Zylinders 
keine weiteren Gitterpunkte enthalten, da die Zahl 1 nur auf eine 
Weise durch die Basisform & mittels rationaler x, y, 2 darstellbar ist, 
und auch sonst kann der Zylinder außer dem Nullpunkte keinen wei- 
teren Gitterpunkt enthalten, da für einen solchen |&n7&| < 1 wäre, was 
zu dem schon oben erwähnten Widerspruche führen würde. 

Wir entfernen nun die zwei Grundflächen des Zylinders parallel 
mit sich selbst vom Nullpunkte nach beiden Seiten in symmetrischer 
Weise kontinuierlich fort, derart, daß sie beständig innerhalb der 
zylindrischen Röhre 7&= 1 bleiben, — so lange, bis sie innerhalb 
der Röhre, also im Gebiete |7! < 1 auf neue Gitterpunkte (#, , Yı, 2), 
(—%, —Yı, —2,) bzw. stoßen. Sind &, 7, & resp. —&, N, —& 
die diesen letzteren entsprechenden, sicher von Null verschiedenen 
Zahlen in den vorliegenden drei konjugierten Körpern, so erkennen 
wir, daß 

1b Lind 
ist. Dabei ist der neu entstandene Zylinder wieder ein M-Körper; 
ziehen wir nun die Mantelfläche desselben zu einer mit ihr homo- 
thetischen Fläche soweit zusammen, daß die neue Fläche durch die 


Punkte (2, Yı, 21); —Lp —Yı, —2,) geht, so wird der zuletzt ent- 
stehende Zylinder, gegeben durch die Ungleichungen 


Ze ee Ins m |; 


wieder ein M-Körper sein und sonach führt die Betrachtung des Vo- 
lumens dieses Körpers in bekannter Weise zur Ungleichung 


md < = VD. 


Die fortgesetzte Wiederholung des dargestellten Vorgangs liefert 
alsdann eine unbegrenzte Folge von nie verschwindenden ganzen 
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Zahlen &,,9,, &, in den drei 

konjugierten Körpern, von der 

Eigenschaft, daß 
&l<lhrıl 
ml, 
(> Tri) 


5 az 
| Sn 3 < —uD: 
(h=0,1,23,3,...) 
ist, und aus diesen Zahlen 
läßt sich in derselben Weise, 
wie im Falle eines kubischen 


Körpers mit positiver Diskriminante, ein Tripel derartiger konjugierter 
Einheiten s, 8, &” in den Körpern X(®), K(0), K(0”) ableiten, daß 


ee (30) 





Fig. 69. 


lel>1, 





ist. 

Verfolgt man nun den beschriebenen Vorgang in umgekehrter 
Richtung, indem man bei einem vorliegenden Zylinder, der außer O0 
nur auf den Schnitträndern des Mantels mit den Grundflächen Gitter- 
punkte enthält, zunächst die Mantelfläche solange homothetisch aus- 
dehnt, bis ‘sie zwischen den Grundflächen auf neue Gitterpunkte 
stößt, sodann die Grundflächen gegen den Nullpunkt heranzieht, bis 
wieder nur auf den Schnitträndern von Mantel und Grundflächen 
Gitterpunkte bleiben, und indem man hernach diesen Prozeß ent- 
sprechend unbegrenzt fortsetzt, so gelangt man zu einem Tripel 
soleher Einheiten sg, #', &’, wofür 


2j<1, j2)>1, jej>1 (31) 
ist. 

So zeigt es sich, daß auch jeder kubische Körper mit negativer 
Diskriminante außer Einheitswurzeln (die übrigens diesmal wiederum 
durch + 1 schon erschöpft werden) noch andere Einheiten enthält, welche 
keine Einheitswurzeln sind, und dabei speziell auch zwei solche Ein- 
heiten enthält, die nebst ihren konjugierten bzw. den Ungleichungen 
(30), (31) genügen. | 

Es sei noch bemerkt, daß aus einer solchen Einheit & in einem 
kubischen Körper, welche nebst ihren konjugierten irgend einem der 
Ungleichungssysteme (27), (28), (29), bzw. (30), (31) genügt, durch 
Erhebung in die 2te, öte, ... Potenz lauter verschiedene und dabei 
lauter derartige Einheiten entstehen, die nebst ihren konjugierten dem- 
selben Ungleichungssystem, wie & mit den konjugierten, genügen. Dab 
dem so ist, ist ohne weiteres klar. 
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Die hier durchgeführten geometrischen Betrachtungen lassen sich 
ohne weiteres auf Räume beliebig vieler Dimensionen übertragen und 
führen zu analogen Resultaten für Zahlkörper beliebigen n-ten Grades. 
Das allgemeine Ergebnis lautet: 

XXXIV. In einem algebraischen Zahlkörper n-ten Grades gibt es 
immer außer den in endlicher Anzahl vorhandenen Einheitswurzeln 
noch andere Einheiten, die keine Einheitswurzeln sind; speziell gibt es 
im Körper immer eine solche Einheit, welche selbst einen Betrag >1 
hat, während die zu ihr konjugierten Zahlen in den konjugierten Kör- 
pern, — abgesehen jedoch von dem konjugiert-komplexen Körper, falls 
der gegebene Körper komplex ist, — lauter Beträge <1 haben. Eine 
Ausnahme von diesem. Satze bilden nur die quadratischen Körper mit 
negativer Diskriminante, sowie der Körper der rationalen Zahlen; diese 
Körper besitzen außer Einheitswurzeln keine weiteren Einheiten. 

Die aus diesem Satze für den Zusammenhang zwischen den Ein- 
heiten eines und desselben Körpers hervorgehenden Konsequenzen 
werden im nächsten Paragraphen zum Vorschein kommen und ent- 
sprechend präzisiert werden. 


$ 9. Zusammenhang zwischen den Einheiten eines Körpers. 


Wir werden nun zeigen, daß sämtliche Einheiten eines Körpers 
sich als Produkte von Potenzen einer bestimmten endlichen Anzahl ge- 
eignet gewählter unter ihnen mit ganzzahligen Exponenten darstellen 
lassen. Auch diese Tatsache läßt sich am einfachsten durch eine 
geometrische Betrachtung erschließen. Da es aber im vorliegenden 
Falle eine zu weitgehende Spezialisierung bedeuten würde, wollten 
wir die Entwicklungen, wie bisher, auf kubische Körper bosch 
— dadurch würde manches nıena Moment verloren gehen, — so 
wollen wir diesmal unsere Ausführungen an den Fall eines bigueseR 
tischen Körpers knüpfen. 

Wir nehmen als Beispiel zuerst einen reellen biquadratischen Kör- 
per K(6) an, welcher zu konjugierten Körpern ebenfalls lauter reelle 
Körper K(0°), K(0”), K(0”) habe. Mit denselben Mitteln, wie im 
Falle eines kubischen Körpers mit positiver Diskriminante, können 
wir in K(6) die Existenz von derartigen vier Einheiten &,, &, &, & 
nachweisen, dab 


Dr ee Dad Er ae a a 
alt, 13, as SL el 
<a ze 
sl1<1,; Jai<h BASS 
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wird (s. das allgemeine Theorem XXXIV). Wir werden nun zeigen, 
daß beliebige drei unter solchen vier Einheiten zu einer Darstellung 
sämtlicher Einheiten in K(0) in der oben genannten Weise alsbald 
hinführen. 

Zu diesem Zwecke bilden wir für irgend drei unter den vier 
Einheiten, etwa für &,, &, &, die natürlichen Logarithmen der Be- 
träge, reell gedacht: 

log|a|=a,, log 5 =b, log a’|=t, log| | =d, 
lg|s|= a, lgly | =, lg | =, logla”| =, (32) 
log || = 0,, legs |=b,, lg | =, lg |=b;. 
Von diesen 12 Werten a,,b,,...d, sind dann a,,b,,c, sämtlich > 0, 
alle übrigen Werte sind <O und es ist dabei 
„++, +, =0, 
++ +%=0, (35) 
5, +, +5, +, —0. 
Wir werden nun zunächst durch eine einfache geometrische Über- 
legung feststellen, daß die Determinante 





RR u 
= d, ; ro d, , ne d, 
(is b, 6 
— rn? —), (34) 
er bs ei 
—d, ne d, ENT d; 








von Null verschieden ist. 

In der Tat: Diese Determinante hat in der Hauptdiagonale lauter 
positive Elemente, alle übrigen Elemente sind negativ und es ist 
dabei in jeder einzelnen Horizontalreihe wegen (33) die Summe der 
Elemente = 1. Wir denken uns nun 
in einer Ebene ein gleichseitiges 
Dreieck von der Höhe 1 gezeichnet 
und setzen als Koordinaten eines 
Punktes in der Ebene die Abstände 
des Punktes von den drei Seiten des 
besagten Dreiecks fest, wobei wir 
einen Abstand positiv oder negativ 
zählen, je nachdem wir, das Dreieck 
in positiver Richtung umkreisend, 
den Punkt jeweils links oder rechts 
von der betreffenden Seite antreffen 


(Fig. 70). Die Summe der drei Ab- Fig. 70. 
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stände ist dann für einen beliebigen Punkt in der Ebene nach einem 
bekannten Satze gleich der Höhe des Dreiecks, also =1. Alsdann 
können wir die drei in den Horizontalreihen von (34) stehenden Werte- 
tripel als Koordinaten von drei Punkten im obigen Sinne auffassen. 
Die drei Seiten des Dreiecks teilen nun, verlängert, die ganze Ebene 
in 7 Gebiete ein, deren jedes durch ein besonderes, ihm zukommen- 
des Tripel von Vorzeichen der Koordinaten, wie auf Fig. 70 ersicht- 
lich, gekennzeichnet ist. Man sieht hiernach, daß die drei Punkte, 
die wir aus den drei Zeilen der Determinante (34), wie gesagt, ab- 
leiten, bzw. in die drei an die Dreiecksecken anstoßenden Scheitel- 
räume zu liegen kommen; infolgedessen können diese drei Punkte 
offenbar nicht in einer Geraden liegen und daher muß die Determinante 
(34) notwendig +0 sein.*) 
Jetzt erweist sich unmittelbar auch die Determinante 

19, bb, a] 

9%, 5 


BER In ae 





als +0 und wenn wir nun in einem räumlichen Parallelkoordinaten- 
system der r,9y,3 mit dem Nullpunkte DO die drei Punkte (a,, b,, 6) 
= €, (9,b,,6)= €, (0, D,, )= €, fixieren, so werden hiernach 
die vier Punkte OD, E&,, €,, €, nicht in eine Ebene fallen. Wir leiten 
dann aus diesen Punkten vermöge der vektoriellen Beziehung 


DS=-K-DE + DE +3 DE, 

für einen variablen Punkt © neue Koordinaten X, 9), 3 ab, welche 
mit den Koordinaten tr, y, 3 durch die Beziehungen 

= +)+9B, 

y=-bR+5N+ 5,3, (35) 

sur) +6%B 
verbunden sind, und gewinnen zugleich ein dreidimensionales Gitter 
in &%, 9), 3, indem wir &, 9), 5 alle ganzen rationalen Zahlen durch- 
laufen lassen. Jedem Punkte S=(%, 9, 3) dieses Gitters ordnen 
wir nun durch die Bildung 

&°8,98,8 = 6 (36) 
eine Einheit 6 in K(0) zu; für dieselbe ist dann jedesmal 
log|e|=r, logle|—=yY, logie =}. 


*, Einen arithmetischen Beweis des hier bewiesenen Satzes habe ich in den 
Göttinger Nachrichten, Math.-phys. Kl. 1900, S. 90 gegeben. Die hier dargelegte 
geometrische Betrachtungsweise liefert eine ganze Reihe von Sätzen über das 
Nichtverschwinden von Determinanten infolge linearer Bedingungen für die 
Koeffizienten. 
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Durch die Form (36) werden jedoch im allgemeinen noch nicht 
sämtliche Einheiten in X(0) erschöpft sein: bedeutet nämlich r eine 
beliebige Einheit in X(9), so wird der zur Größe r im Koordinaten- 
system der rt, y, 3 vermöge 

logIr|=r, loegir|)=Y, loglr"|=3 (37) 
zugjeor dnete Punkt (rt, y, 3) nicht notwendig ein Gitterpunkt in X, 9), 3 
sein müssen. Es ist aber leicht festzustellen, daß die gesamte Men 
dei! verschiedenen Punkte (t, y, 3), welche in der kıör bezeichneten 
Weise aus den sämtlichen Einheiten .r in K() hervorgehen, ein 
Gitler für sich bildet. 

‚Sind nämlich (rt, Y, 3), (t*, y*, 3°) zwei Punkte dieser Punkt- 
menge, etwa den Einheiten t, T" bzw. entsprechend, so gehört der 
Punkt ((* —ı, y"—y, #* TERN da die Größe ı*/r ebenfalls eine 
Einheit ist und hier auf diesen letzteren Punkt führt, wiederum der- 
selben Menge an; damit besitzt diese Punktmenge die für ein Gitter 
notwendige parallelogrammatische Grundeigenschaft.*) 

Ferner enthält das Grundparallelepiped in &, 9), 3, gegeben durch 


I) ee (38) 


nur eine endliche Anzahl von Punkten, die durch Einheiten r gemäß 
(37) geliefert werden. Denn liegt für eine Einheit r der zugehörige 
Punkt (r, 9, 3) im besagten Grundparallelepiped, so folgen für den 
Betrag von r und für die Beträge der zu r bzw. konjugierten Werte 
T,tr,rt” aus den Gleichungen (35), (37), der Gleichung 


rc 


und den Ungleichungen (38) bestimmte obere Grenzen; aus den letz- 
teren lassen sich weiter obere Grenzen für die Beträge der (rationalen 
ganzen) Koeffizienten in einer jeden solchen biquadratischen Glei- 
chung entnehmen, welche ein Quadrupel von Einheiten r, r’, 7’, r 
von der bezeichneten Art zu Wurzeln hat; aus diesem Umstande folgt 
aber unmittelbar die Endlichkeit der Anzahl von Quadrupeln der be- 
zeichneten Art, sonach auch die Endlichkeit der Anzahl von Punkten 
(2, 9, 3), welche diesen Quadrupeln entsprechen. 

Nachdem hiermit gezeigt ist, daß die den Einheiten in X(6) ge- 
mäß (37) entsprechenden Punkte (rt, y, 3) die genannten zwei Eigen- 
schaften haben, können wir nunmehr die gesamte Menge dieser 
Punkte als Gitter mittels der schon so oft verwendeten Methode, 
durch Adaption an das enthaltene Gitter in %, 9), 5, nachweisen. 





*), Darunter verstehen wir zutreffendenfalls die Eigenschaft einer Punkt- 
menge, mit drei Ecken eines Parallelogramms stets zugleich auch die vierte zu 
enthalten. 


Minkowski, diophant. Approximationen. 10 
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Wir suchen unter den besagten Punkten drei spezielle, T,, T,, T,, 
heraus, wobei T, auf der Geraden DE, dem Punkt D am nächsten 
liege und von D verschieden sei, 7, in der Ebene DE,&, möglichst 
nahe an der Geraden OE,, doch außerhalb derselben liege, T, außer- 
halb der Ebene DE,€C,, dabei möglichst nahe an derselben liege; 
dann geht aus dem Tetraeder DT, T,T, vermöge der vektoriellen 
Beziehung 


, 


OT=- uU. DT, +7 DT, +m- 


worin 1, vd, w alle ganzen rationalen Werte en; in den 
Punkten T das ganze in Rede stehende System von Punkten und 
offenbar als ein Gitter hervor. 

Sind nun r,, r,, r, drei Einheiten in X(6), die durch ihre Be- 
träge und die Beträge der dazu bzw. konjugierten Einheiten im letzteren 
Gitter der u, v, w eben auf die drei Punkte T,, T,, T, bzw. hinführen, 
so entspricht einem jeden Gitterpunkte (u, v, w) in dem bezeichneten 
Gitter vermöge 

7" Ta" T," —T7T 


eine Einheit r in ÄX(6); umgekehrt erscheint einer jeden beliebigen 
Einheit r in XK(6) ein Gitterpunkt (u, v, w) hier eindeutig derart zu- 
geordnet, daß 

7] ntrtzm| 


oder 
Url 
Irre era 


ist und zudem die analogen Gleichungen für die zu r konjugierten 
Einheiten r', t" und — wegen |rr 77” |=1 — schließlich aueh 
für r”” statthaben. Nun wird rr7"rz?’r,” ebenfalls eine Einheit und 
da nach dem soeben Bemerkten der Betrag derselben und jeder der 
dazu konjugierten Zahlen —= 1 ist, so ist diese Einheit notwendig eine 
Einheitswurzel, also hier (in einem reellen Körper) & 1; wir haben 


daher: 





T=- dr’, 9=+l. 


Hiermit ist der folgende Satz bewiesen: 

XXXV. In einem biquadratischen Körper, welcher reell ist und 
lauter reelle konjugierte Körper hat, lassen sich stets drei Einheiten 
derart angeben, daß eine jede Einheit des Körpers sich in eindeutiger 
Weise als ein Produkt aus einer Einheitswurzel im Körper und aus 
Potenzen jener drei Einheiten mit irgendwelchen rationalen ganzzahligen 
Exponenten darstellt. — 

Wir betrachten nun als weiteres Beispiel einen solchen biquadra- 
tischen Körper Ä(0), welcher selbst reell ist und unter den konju- 
gierten Körpern einen reellen, X(#°”), und zwei konjugiert-komplexe, 
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K(0"), K(0”), hat. In diesem Falle kann man nach Satz XXXIV in 

K(6) drei Einheiten &,, &, &, derart angeben, daß 
al, cl, 
ai<i..)al-la |>1. | l<1, 
s/<T, 1-18 I<1, |3°|>1 

ist. Alsdann lassen sich sämtliche Einheiten in K() durch irgend 


zwei dieser Einheiten, z. B. &,, &, ableiten. 
Um dies darzutun, bilden wir die natürlichen Logarithmen 





logla, = a, log|la, | =logla”| =4 log|," = u, (39) 
4 


[224 





b,, 
,, lg 


log |» | =, logly|=lg|ly, | =: eg 
reell genommen, und haben dann: 
er, reed, 40) 


Be) el): 
u +b,+u,=0, 
Wir ordnen hierauf in einem ebenen Parallelkoordinatensystem 
der t, 9 den Einheiten z,, &, bzw. die Punkte &, = (a,,b,), &, = (a,, b,) 


zu; dieselben liegen mit dem Nullpunkte DO nicht in einer Geraden, 
da wegen (40) 


(41) 


| N, b, | 
| ui 

| As, d, | 
ist; sonach können wir aus diesen zwei Punkten durch den für einen 
variablen Punkt © gemachten Ansatz 


ein zweidimensionales Gitter in X, 9) ableiten. Ordnen wir nun über- 


haupt einer jeden Einheit r in X(0) einen Punkt (r, 9) in der Ko- 
ordinatenebene durch die Gleichungen 





t=log|e|, y=2log|r| 
zu, dann wird die Menge der so erhaltenen Punkte ım allgemeinen 
nicht vollständig in dem Gitter der X, J) aufgehen; doch stellt es 
sich heraus, daß diese Punktmenge, in der jenes Gitter jedenfalls 
enthalten ist, als Ganzes wieder ein Gitter bildet, und dieses kann 
dann in der bekannten Weise aus zwei entsprechend gewählten Punkten 
T,, T, in Verbindung mit DO abgeleitet werden. Sind hernach r,, 7, 
zwei den Punkten T,, T, bzw. entsprechende Einheiten in X(6), so 
zeigt es sich analog, wie in dem vorhin behandelten Falle, 

10* 
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XXXV. daß jede Einheit in K(0) in der Form 
= dr,"T,’ | 


darstellbar ist, wobei » eine Einheitswurzel in K(0), also hier wiederum 
+ 1 ist, und u, v ganze rationale Zahlen sind. — 

Die hier durchgeführten Betrachtungen lassen sich auf Körper 
beliebig hohen Grades übertragen. Dabei ist nur zu bemerken, daß 
in solchen Körpern, welche samt allen ihren konjugierten Körpern 
komplex sind, sich unter Umständen auch andere Einheitswurzeln als 
bloß + 1 vorfinden können. Das allgemeine Resultat, zu dem man 
gelangt, lautet dann, wie folgt: 

XXXVI Ist K(0) ein Körper n-ten Grades und befinden sich 
unter den n konjugierten Körpern, von denen K(0) einer ist, insgesamt 
r reelle Körper und s Paare konjugiert-komplexer Körper, so lassen 
sich in K($#) r +s— 1 Einheiten (auf unendlich viele Weisen) derart 
angeben, daß jede beliebige Einheit in K(0) sich als eın Produkt von 
Potenzen dieser r +5 — 1 Einheiten, mit jeweils ganz bestimmten ganz- 
zahligen rationalen Exponenten, und aus einem Zusatzfaktor, bestehend 
in eimer Einheitswurzel des Körpers, darstellt. 

Dieser Satz verliert auch für den Körper der rationalen Zahlen 
und für quadratische Körper mit negativer Diskriminante seine Gültig- 
keit nicht, indem für diese Körper r+s— 1=0 ist. 

r+s— 1 Einheiten in X(6) von der bezeichneten Art nennt man 
ein System von Fundamentaleinheiten des Körpers. 


Fünftes Kapitel. 
Zur Theorie der Ideale. 


$1. Teilbarkeit der ganzen Zahlen. 


Wenn zu zwei ganzen Zahlen «, ß eine dritte ganze Zahl y der- 
art existiert, daß «= ßy ist, so sagen wir, daß « durch ß teilbar ist 
und nennen dann ß einen Teiler von «. 

Durch eine Einheit ist jede ganze Zahl teilbar. Denn ist & eine 
Einheit und « eine beliebige ganze Zahl, so sind auch 1/e und (1/e)-« 
ganze Zahlen; wegen 


ist dann also « durch & teilbar. 

Wir werden nun speziell immer die Zahlen in einem vorgegebenen 
algebraischen Zahlkörper K(0) ins Auge fassen. 

Aus einer Relation 

a=ßy 
in K(6) folgen die analogen Relationen 
A ——— By, OL) 

in den zu K(6) konjugierten Körpern X(#),..., und durch Produkt- 
bildung geht daraus jedesmal eine entsprechende Relation zwischen 
den Normen von «, ß,y, und zwar 


Nm «= Nm ßß Nmy, 
hervor. 

Die Zahlen in X(®), welche sich aus einer von Null verschiedenen 
ganzen Zahl in K(0) dadurch ergeben, daß man diese Zahl mit den 
einzelnen Einheiten des Körpers multipliziert, heißen zueinander asso- 
zitert. Assoziierte Zahlen haben offenbar stets dieselben Teiler. 

Wenn wir im folgenden von echten Zerlegungen einer von Null 
verschiedenen ganzen Zahl « in Faktoren im Körper X(6) sprechen 
werden, so werden wir damit derartige Zerlegungen «= ßy meinen, 
wobei ß, » dem Körper angehören und ganze Zahlen, aber keine Ein- 
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heiten sind, also sowohl |Nmß| > 1, wie Nmy| >1 ist. Jede solche 
von Null verschiedene ganze Zahl, welche im Körper keine echte Zer- 
legung besitzt, also nicht anders in ganzzahlige Faktoren zerlegbar 
ist, als in eine zu ihr assoziierte Zahl und eine Einheit, werden wir 
kurzweg eine nicht zerlegbare Zahl (d. h. in diesem Körper nicht 
zerlegbare Zahl) nennen. 

XXXVIL. Eine von Null verschiedene ganze Zahl eines algebra- 
schen Zahlkörpers läßt sich stets in eine endliche Anzahl von nicht 
zerlegbaren, diesem Körper angehörenden ganzzahligen Faktoren zerlegen. 

Dieser Satz folgt unmittelbar aus der analogen Tatsache für den 
Körper der rationalen Zahlen. Damit nämlich in X(0) für eine ganze 
Zahl &=#0 eine Zerlegung « = ßy statthabe, muß, wie vorhin aus- 
geführt, vor allem 


Nm«=Nmß-Nmy, |Nme|= |Nmß|-|Nmp| 


sein; da nun bei fortgesetzter echter Zerlegung von « in ganz- 
zahlige Faktoren in X(9) und damit korrespondierend von |Nme| in 
positive rationale ganze Faktoren die letztgenannten beständig ab- 
nehmen, nie aber die Einheit erreichen dürfen, so müssen wir schließ- 
lich dabei zu einer Zusammensetzung von « aus einer endlichen Anzahl 
solcher Faktoren kommen, die in K(#) nicht weiter zerlegbar sind. 

Jede vorgelegte Zerlegung einer ganzen Zahl können wir noch 
durch Hinzufügen von Einheiten zu den Faktoren und Umstellung 
der Faktoren modifizieren; die so auseinander abzuleitenden Zer- 
legungen bezeichnen wir als voneinander nicht wesentlich verschieden. 

Während nun jede von Null verschiedene ganze rationale Zahl 
wesentlich nur auf eine Weise in nicht zerlegbare ganze rationale 
Faktoren, nämlich in ihre natürlichen Primfaktoren zerfällt*), gilt in 
algebraischen Zahlkörpern das dieser Tatsache unmittelbar Entsprechende 
im allgemeinen nicht: in einem algebraischen Körper kann unter Um- 
ständen eine gegebene von Null verschiedene Zahl auf mehrere, wesent- 
lich verschiedene Arten in nicht zerlegbare Faktoren zerlegt werden. 
Ein einfaches Beispiel eines quadratischen Körpers soll diesen wich- 
tigen Umstand beleuchten. 

Eine allgemeine Bemerkung über die ganzen Zahlen in einem 
quadratischen Körper sei diesem Beispiel vorausgeschickt. Es sei 
ein quadratischer Körper X(#) durch die irreduzible Gleichung 


9®+a0 +b=0 
mit ganzen rationalen Koeffizienten a, b gegeben. Man kann diesen 
Körper anstatt aus 0 = —4a-+ 1Ya?— 4b auch aus Va? — 4b 





*) Der Beweis dieses Theorems wird übrigens in den folgenden allgemeinen 
Ausführungen mit enthalten sein. 
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hervorgehen lassen, oder auch aus Yd, wobei d die aus a@ — 4b 
durch Unterdrückung des größten darin aufgehenden quadratischen 
Faktors entstehende Zahl bedeute. Jede ganze Zahl in K(9) läßt 


: 5 (77 ® d 
sich sonach in der Form Sal 


fremde ganze rationale Zahlen sind. Damit umgekehrt eine Zahl 


darstellen, wobei u, v, ww teiler- 


U VÖ d : . B . . 
Bea mit ganzen rationalen teilerfremden u, v, w ganz sei, ist es 
hinreichend und notwendig, daß die Koeffizienten der Gleichung 


Brett 


w 


ee 0 


Ww 





ganze Zahlen sind. Vor allem muB dann also w in 2u aufgehen; 
würde aber w mit u einen Teiler {> 1 gemein haben, so müßte 
weiter vd durch ?? und in der Folge, da d keinen quadratischen 
Teiler +1 enthält, v durch ? teilbar sein, also wären u, v, ww nicht 
teilerfremd; sonach muß ww notwendig ein Teiler von 2 sein.*) Für 


w= 1 stellt die Form ers selbstverständlich ganze Zahlen dar. 








Dagegen wird Pa Ya nach der Gleichung (1) dann und nur dann 


u? — v’d 
4 
> 1 gemein haben darf, so muß in diesem Falle « und hernach auch 
v ungerade sein, und setzen wir v= 2u” +1, v=2v*"+ 1 mit ganz- 
zahligen u*, v*, so zeigt sich, daß endlich 
1—d 
_— 


ganz Sein, wenn ganz ist; da nun ww mit « keinen Teiler 


eine ganze Zahl sein muß; danach erkennen wir in der Ganzzahlig- 


keit von 
1ER | #—1 ee! 
DAN BR 2 


daß " a vd 





die vollständigen Bedingungen dafür, eine ganze Zahl 


darstellt. 

Auf diese Weise finden wir, daß wenn + (d—1) nicht ganz ist, 
sämtliche ganze Zahlen des quadratischen Körpers K(Yd) in der Form 
u+vyYd mit rationalen ganzen «u, v darstellbar sind und also dann 
1, Vd eine Basis in K(Yd) bilden; ist aber 4(d—1) ganz, so sind 

| rald 
2 


außer diesen Zahlen u + vYd auch noch alle diejenigen — - ganz, 





*) Die hier behaupteten Umstände lassen sich leicht mit Hilfe des Satzes 
in Kap. I, $ 3 einsehen. 














worin ı, v beide ganz rational und ungerade sind, und es bilden dann. 
die Zahlen 1, Danle. eine Basis in K(yYd). — 
Wir van nun beispielsweise den durch die Gleichung 
®?+6=0 


definierten Körper. Hier ist d= — 6, also die erstere Form u + v»Y— 6 
für alle ganzen Zahlen des Körpers zutreffend. Die ganze Zahl 


#—=—6 läßt sich nun in diesem Körper einmal in der Weise 
69 —= — 2.3, ein anderes Mal in der Weise 9? = 0.9 in ganzzahlige 


Faktoren echt zerlegen und es sind dabei die Faktoren der Zerlegung 
beidemal im vorliegenden Körper nicht weiter echt zerlegbar. Wäre 
nämlich etwa 9= Y—-6=ßy, so würde daraus 6—= Nmß- Nmy 
folgen und dies ist, insofern die ganzen Zahlen ß, y nicht Einheiten 
sein sollen, nur so möglich, daß Nmß, Nmy bzw. mit den Zahlen 
2,3 identisch sind; es gibt aber im vorliegenden Körper keine ganze 
Zahl von der Norm 2 oder 3, da weder die Gleichung u’ + 6v”= 2 
noch die Gleichung u? + 6v?=5 eine Lösung in ganzen rationalen 
u, v zuläßt, und infolgedessen ist Y—6 in unserem Körper nicht echt 
zerlegbar. Ähnlich zeigt es sich, daß weder 2 noch 3 im vorliegen- 
den Körper echt zerlegbar sind. 

Auch die Zahl 4— #10 läßt sich im Körper K(Y—6) auf 
zweierlei Weise, und zwar: 10 — (2 + V—#)(2 — Y—6) und 10—=2.5, 
in Faktoren zerlegen, die, wie sofort zu sehen ist, nicht weiter echt 
zerlegbar sind. Derartige Beispiele kann man in beliebiger Menge kon- 
struieren. 

Für einen algebraischen Körper kann solcherweise der Satz von der 
eindeutigen Zerlegbarkeit der ganzen Zahlen in unzerlegbare ganzzahlige 
Faktoren fehlen. Dieser Umstand lest aber nur den Gedanken nahe, 
daß in einem derartigen Körper die Zahlen im gewöhnlichen Sinne 
nicht die einfachsten Elemente sind, mit denen die Theorie der Teilbar- 
keitsgesetze für diesen Körper aufzubauen ist. Und in der Tat sind in 
diese Theorie Zahlen ın einem erweiterten Sinne des Wortes, soge- 
nannte ideale Zahlen, eingeführt worden, welche wieder eine eindeutige 
multiplikative Zerlegung in unzerlegbare Elemente gestatten und da- 
durch erst eine natürliche und einfache Ausgestaltung der fraglichen 
Theorie ermöglichen. *) 





”, Kummer hat zuerst Begriff und Namen der idealen Zahlen in der 
Theorie der aus Einheitswurzeln abgeleiteten Körper geschaffen. (Vgl. Journ. 
tür Math. Bd. 35 (1847), Bd. 40 (1850); (Liouville) Journ. de Math. t. 16 (1851); 
Abh. der Berliner Akad. 1856.) Hernach haben Kronecker und Dedekind 
diesen Begriff allgemein für beliebige Zahlkörper gebildet. Dedekind setzte 
seine Theorie auseinander in dem letzten Supplement zur zweiten und den fol- 
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Wir wollen zunächst die Gründe für die Einführung der idealen 
Zahlen näher auseinandersetzen. 


S2. Ideale. 


Wenn zwei ganze rationale Zahlen «a, b, die nicht beide Null sind, 
den größten gemeinsamen Teiler ? haben, so ist jede Zahl, welche 
aus der linearen Form «x + by durch Einsetzung beliebiger rationaler 
ganzzahliger Werte für &, y hervorgeht, durch t teilbar; und umgekehrt 
ıst dann zunächst ? selbst und weiter auch jede durch ? teilbare Zahl 
in der Form ax + by mit ganzzahligen x, y darstellbar. Die Gesamt- 
heit aller dieser «+ by ist somit mit der Gesamtheit aller durch ? 
feilbaren ganzen rationalen Zahlen identisch und kann darum gewisser- 
maßen als ein Bild des Teilers # gelten; wir bezeichnen diese Ge- 
samtheit von Zahlen mit (a, b) und dieses Symbol soll zugleich den 
größten gemeinsamen Teiler von «a und b bedeuten. Sind insbesondere 
a, b teilerfremd, dann bedeutet (a, b) den Inbegriff sämtlicher ganzer 
rationaler Zahlen und stellt andererseits die Einheit vor. 

Analog kann man den größten gemeinsamen Teiler beliebig vieler 
ganzer rationaler Zahlen, die nicht sämtlich verschwinden, charakteri- 
sieren. 

Sind nun in einem Zahlkörper .A(®) zwei ganze Zahlen «, ß, die 
nicht beide verschwinden, vorgelegt und ist r ein gemeinsamer Teiler 
derselben, so ist zwar eine jede Zahl von der Form «A + Bu, wobei 
4, u, hier und im folgenden, beliebige ganze Zahlen in X(9) bedeuten 
sollen, durch r teilbar; es braucht dann aber nicht immer einen 
solchen Teiler r von « und ß zu geben, daß auch umgekehrt dieses r 
und damit alle durch r teilbaren Zahlen des Körpers in der Form 
«A + Bu darstellbar wären. 

In der Tat, wenn etwa «, ß durch keine ganze Zahl in X(0), ab- 
gesehen von den Einheiten, beide gleichzeitig teilbar sind, so kämen 


für r hier eben nur die Einheiten in Betracht und es wäre die Fraoe 
IE 


senden Auflagen von Dirichlet’'s Vorlesungen über Zahlentheorie; vgl. ferner 
seine Arbeiten in: Bull. des sc. math. et astron. 1. ser. 11, 2. ser. 1 (1877); Abh. 
der Gött. Ges. d. Wiss. Bd. 23 (1878), Bd. 29 (1882). Kronecker veröffentlichte 
seine Untersuchungen ausführlich zuerst in der Festschrift zu Kummers 50 jähr. 
Doktor-Jub. Berlin 1882, abgedr. im Journ. für Math. Bd. 92. 

Genauere Literaturnachweise über dieses Gebiet findet man in Weber’s 
Algebra Bd. II S. 494d. I. Aufl., wie auch in Hilbert’s Bericht über die Theorie 
der algebraischen Zahlkörper im Jahresber. der deutschen Math. Vereinig. Bd. IV 
(1897). — Seit die vorliegende Vorlesung gehalten wurde, sind noch Darstellungen 
der Idealtheorie in den Lehrbüchern von P. Bachmann, Allgemeine Arithmetik 
der Zahlenkörper (Zahlentheorie, Teil V), bei B. &. Teubner 1905, und von 
d. Sommer, Vorlesungen über Zahlentheorie, bei B. G. Teubner 1907, gegeben 
worden. 
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ob notwendig jede Zahl in K(6), insbesondere also die Zahl 1, sich 
in der Form «4 + ßu darstellen läßt. Nehmen wir nun beispielsweise 
die Zahlen 5, 2+Y-—6 in dem vorhin betrachteten Körper K(V— 6), 
so würde aus er 
(2 +Yy-6)A+5u—1 (2) 
durch Multiplikation mit 2 —y — 6)/5 ur 
22 +(2 -y—6)u = in 


folgen, also müßte die Zahl (2 — Y— 6)/5 mit der Norm 2 ganz sein, 
dies ist aber ausgeschlossen. Die Gleichung (2) hat somit keine 
Lösung in ganzen Zahlen A, u, trotzdem 5 und 2+Y-—6 im vor- 
liegenden Körper keinen von den Einheiten verschiedenen gemein- 
samen Teiler haben; der Inbegriff («, 8) der Zahlen von der Form 
«A + Bu ist also im vorliegenden Falle, trotz anscheinend teilerfremder 
«, ß, nicht identisch mit dem Inbegriff der ganzen Zahlen in X(9). 

Suchen wir die hier angetroffene Abweichung der Umstände in 
einem algebraischen Körper von denen im Körper der rationalen 
Zahlen aufzuklären. 

Wenn eine ganze rationale Zahl g, die #0 ist, im Körper der 
rationalen Zahlen zwei wesentlich verschiedene echte Zerlegungen hat, 


g=aat—=bb*, 
so schließen wir daraus, daß jeder Faktor in der einen Zerlegung mit 
mindestens einem Faktor in der anderen Zerlegung einen von 1 ver- 
schiedenen Teiler gemein hat, also gewiß mindestens eine der Un- 


gleichheiten a Rh NEN 
(,b)+(), (ar,b)+(l) 
statthat, unter (1) die Gesamtheit der ganzen rationalen Zahlen ver- 
standen. Haben wir es dagegen mit algebraischen Zahlen (+ 0) zu 
tun, wie in dem Beispiel in K(V—6): 
10-(@+y-9a-V=0)=2-5, 

so wäre da der Schluß, daß 2 + Y—6 oder doch —Y— 6 und 5 einen 
von den Einheiten verschiedenen Teiler in A(Y—6) gemein haben, 


falsch; nichtsdestoweniger ist aber nach dem, was wir soeben aus- 
geführt haben, 


(2+Y-6,5)-+(1) und desgleichen (2 —Y-6,5)+(1): 
dabei soll allgemein unter (y) der Inbegriff aller Zahlen v»y im Körper 
mit ganzzahligen v, also speziell unter (1) der Inbegriff sämtlicher 
ganzer Zahlen des Körpers verstanden werden. 

Dieser Sachverhalt führt unmittelbar dazu, im Körper neben den 
einfachen Zahlen, wie vorhin «, 8, auch die Inbegriffe («, 8), die durch 
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Zusammenfassung aller Zahlen von einer Form «4A + ßu entstehen, 
der Betrachtung zu unterziehen; es zeigt sich dann, daß für derartige 
Inbegriffe nach Einführung entsprechender Definitionen die Gesetze der 
multiplikativen Zahlentheorie wieder mit ihrem ursprünglichen, dem Körper 
der rationalen Zahlen eigenen Wortlaute gelten. Solche Inbegriffe sind 
es, die Dedekind unter dem Namen der Ideale in die Zahlentheorie 
eingeführt hat. 

Sind &,, &, ..., &, beliebige ganze Zahlen eines Körpers K(9), 
so verstehen wir unter dem aus diesen Zahlen hervorgehenden Ideal, 
in Zeichen dem Ideal 

BT Or ke), 
in K(#), den Inbegriff aller derjenigen Zahlen in X(9), welche sich 
irgendwie in der Form 
LK ui 7X Pe a 7777 

darstellen, wobei w,,4,,..., u, irgendwelche ganze Zahlen in A(9) 
sein dürfen. Bei dieser Begriffsbildung des Ideals soll immer still- 
schweigend angenommen werden, daß die zugrunde liegenden Zahlen 
&, %y, ..., &, nicht sämtlich Null sind; jedes Ideal soll also stets 
auch von Null verschiedene Zahlen ‘enthalten. 

Wir nennen zwei Ideale 


Ki = (&, Gt %), BI (Bi, Pay.» PB.) 
gleich, wenn sie aus genau derselben Gesamtheit von Zahlen bestehen, 
wenn also jede Zahl des einen in dem anderen enthalten ist und um- 
gekehrt. Hierfür ist, wie man sofort sieht, erforderlich und hinrei- 
chend, daß jede der Zahlen ß,, Ps, -- -, ß, Sich in a und jede der 
Zahlen &,, &,..., «, sich in b vorfinde. 

Der einfachste Fall eines Ideals ist die Gesamtheit aller mög- 
lichen Produkte u« einer einzelnen von Null verschiedenen ganzen 
Zahl «& des Körpers in beliebige ganzzahlige, im Körper enthaltene u: 

= (e); 
ein solches Ideal heißt ein Hauptideal. 

Das Hauptideal (1) ist mit dem Inbegriff aller ganzen Zahlen des 
Körpers identisch; wir bezeichnen es auch mit 0. 

Sind zwei Hauptideale («), (ß) im Körper einander gleich, so 
muß es hiernach im Körper zwei ganze Zahlen }, u geben, so dab 

B=us, aß 
wird; alsdann ist 
«= Auo 
oder 
l=4u, 


was nur so stattfinden kann, daß A, u zueinander reziproke Einheiten, 
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also «, ß zueinander assoziierte Zahlen sind. Gleiche Hauptideale be- 
stimmen somit bis auf eine Einheit als Faktor eine und dieselbe 
(von Null verschiedene) ganze Zahl. | 

Auch ein aus beliebig vielen gegebenen ganzen Zahlen des Körpers 
hervorgehendes Ideal kann ein Hauptideal sein. In diesem Falle 
definiert es den größten gemeinsamen Teiler der gegebenen Zahlen in 
ganz entsprechender Bedeutung, wie dieser Begriff im Körper der 
rationalen Zahlen auftritt. Denn ist etwa 


(e,, %) ar (@), 
so muß es ganze Zahlen u,, ü,, A,, A, im Körper derart geben, daß 
ml, Gulol, A=hd + Ayle 

wird; nun folgt aus den zwei ersten dieser Gleichungen, daß « gemein- 
samer Teiler von «,, «, ist, aus der dritten, daß « durch jeden ge- 
meinsamen Teiler von «,, «, teilbar ist, also aus allen drei Gleichungen 
zusammen, daß das Ideal («,, «,) genau mit dem Inbegriff aller Viel- 
fachen eines gewissen sogenannten „größten“ gemeinsamen Teilers 
von &, «, identisch ist. 


$3. Basis eines Ideals. 


Wir wollen die weiteren Entwicklungen über Ideale an dem 
Beispiel eines kubischen Körpers K(6#) vornehmen. 

Im Anschluß an die in Kap. 1V $ 2 für den Inbegriff der ganzen 
Zahlen in K(0) gegebene geometrische Darstellung läßt sich auch 
für ein beliebiges in K(0) gegebenes Ideal a= («,, %,..., «,) ein 
geometrisches Bild gewinnen. Es sei 

0=210, + Y09, + 208; 
eine Basisform für den Körper K(). “Wir deuten x, y, 2 als Parallel- 
koordinaten im Raume und wollen das Gitter in x, y, 2, welches ein 
geometrisches Bild für die sämtlichen ganzen Zahlen in K(0) liefert, 
mit &(o) bezeichnen. Dann bildet die Menge aller jener Punkte in 
(5(0), welche speziell den Zahlen des Ideals a entsprechen, ebenfalls 
eın dreidimensionales Punktgitter, ®(a). In der Tat: erstens besitzt 
diese Punktmenge die parallelogrammatische Grundeigenschaft eines 
Punktgitters, indem aus beliebigen zwei Zahlen des Ideals, 
e= mh Tri, =Ppo, +48 + TO,, 

= ut tr tw, =, + do, + rt, 
durch Subtraktion eine Zahl 

e— a = (pF—p)o, + (Fo, + (rft—r)o, 
hervorgeht, die jedesmal wieder dem Ideal angehört; und zweitens 
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liegen die Punkte von ®(a) nicht sämtlich in einer Ebene; denn be- 
deutet « eine beliebige Zahl +Ö in a, so liegen jedenfalls diejenigen 
drei Punkte von ®(a), welche den drei (offenbar dann ebenfalls in a 
enthaltenen) Zahlen «&o,, @@,, &@;, bzw. entsprechen, sicher nicht in 
einer Ebene mit dem Nullpunkte, indem die Diskriminante der ge- 
nannten drei Zahlen 


2 


2 100,1180,,.0.05) =(Nmg) +A?(w,,@,,0,), 
also +0 ist. 


In der wiederholt dargelegten Weise können wir sonach in ®(a) 
auf unendlich viele Arten drei Punkte 


= (un) G=W@, rn) G=(P br N) 
bestimmen, so daß aus dem Tetraeder OU, (C,C, sich das ganze Gitter 
S(a) ableitet, als die Gesamtheit derjenigen Punkte S= (X, Y, 7) 
in $(o), für welche die vektorielle Relation 


DEINER I0R ZOG, 


mit ganzzahligen rationalen X, Y, Z besteht. Sind nun Y,, 7, Y, die- 
jenigen ganzen Zahlen in X(9), welche den Punkten O,, (,, CO, in 
(0) bzw. entsprechen, also in a enthalten sind und mit den Basis- 
zahlen @,, @,, ®, von K(9) mittels der Gleichungen 


Yı = Pı®, t 440g + 7105, 

Ya = P3@, T I2@g T 7303, (3) 

Y: = P50, + 030, 7 130; 
zusammenhängen, so entspricht jedem Punkte (X=P, Y= 0%, Z=hR) 
des Punktgitters ®(a) eine Zahl in a, nämlich Py, + 9 + Ry,, 
und umgekehrt läßt sich jede Zahl des Ideals a in der Form 


PFy + er + Rp 
mit ganzzahligen rationalen, eindeutig bestimmten P, Q, R darstellen. 
Daraus folgt der Satz: 

XXXVII. In einem Ideal eines kubischen Körpers lassen sich stets 
(auf umendlich viele Weisen) drei Zahlen derart angeben, daß durch 
dieselben sich jede Zahl des Ideals linear homogen mit ganzzahligen 
rationalen Koeffizienten, und zwar nur in einer Weise, darstellen läßt. 

Drei Zahlen im Ideal von der bezeichneten Eigenschaft heißen 
eine Basıs des Ideals. 

Ist das Ideal ein Hauptideal («), so bilden direkt die drei Pro- 
dukte £&o,, &@,, &o; eine Basis desselben; denn da jede ganze Zahl 
u des Körpers sich in der Form 


u=po, + 49% +r09, 
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mit ganzen rationalen p, q, r darstellt, so folgt hieraus für jede Zahl 
uc in («) die Darstellung: 


uc=p. aa, 79:0, +r:0a0@.. 


Sind 7, Ys, 75 beliebige drei ganze Zahlen in X(#) mit nicht 
verschwindender Diskriminante, so führt die Gesamtheit derjenigen 
ganzen Zahlen in KX(6), welche sich in der Form Py, + 99» + Rp, 
mit ganzzahlıgen rationalen P, Q, R darstellen, — genannt der Modul 
IY1, Ya, Ya), — Immer auf ein in Ö(o) enthaltenes dreidimensionales 
Gitter; indessen muß eine solche Gesamtheit von Zahlen nicht not- 
wendig ein Ideal vorstellen. Soll sie nämlich ein Ideal sein, so 
müssen auch sämtliche Zahlen u,Y, + UgYg + UzY;, wobei u,, Us, Us 
beliebige ganze, nicht bloß rationale, Zahlen in*X(6) sind, ebenfalls 
diesem Ideal angehören, also in der Form 


Py,+ ®%r + Rp 


mit ganzen rationalen P, &, I} darstellbar sein. Vor allem müssen 
dann somit auch die Zahlen 
Yı91, 391, Y30ı), 
Yı9g, Y2a®g, 73®s), (4) 
Yı193, Ya@s, %3@g 
in der besagten Form darstellbar sein. Diese letztere Bedingung ist 


aber auch hinreichend dafür, daß der Modul [y,, 75, 73] ein Ideal vor- 
stellt; denn sobald sie erfüllt ist, läßt sich jede Zahl 


uYı + Mofa + Us’ 


in der besagten Form darstellen, indem sie sich aus den neun Zahlen 
(4) linear homogen mit ganzzahligen rationalen Koeffizienten zu- 
sammensetzen läßt. 


$4. Norm eines Ideals. 


Bilden wir für ein gegebenes Ideal a die Diskriminante einer 
in den Ausdrücken (3) dargestellten Basis y,, y5, 7; desselben, so er- 
gibt sich: 


! 2 ! 19 
WERBEN. Pr Ps; P3| 
2 ar 14 (gi u bi rn € = rn 
Mlyıra 7) = ir, Pr) 75 — AO, 8, Wr Mr 9|; ) 
| „ 7 m , 
We .Tı,. Tat 


diese Diskriminante wird also gleich dem Produkt aus der Diskrimi- 
nante des Körpers in das Quadrat der Determinante 
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Pır Par Ps 
I» 9 98° 


Y,, Vo, Fs 








Den Betrag dieser letzteren Determinante, welcher, wie sogleich deut- 
lich werden wird, von der Wahl der Basis y,, y,, 7;‘in a unabhängig 
ist, bezeichnen wir als die Norm des Ideals a, in Zeichen: Nma. 

Ist a ein Hauptideal, — («), so kann für dasselbe (vgl. $ 3) 


ER re TR (6) 


als Basis angenommen werden und es wird dann 
Ei (1 Y35> Y5) = - N (@,, 09, 05) (aaa Si Er A’(o,, 9, 03) (Nm 4); ) 


sonach ist die Norm eines Hauptideals («) bis eventuell auf das Vor- 
zeichen, (das ja bei der Norm eines Ideals stets positiv ist), gleich 
der Norm der Zahl «, aus welcher das Hauptideal hervorgeht. Da- 
durch erscheint die Verwendung des Wortes „Norm“ auch hier bei 
den Idealen gerechtfertigt. 

Die Norm eines Ideals a hat eine einfache geometrische Be- 
deutung: sie ist gleich dem Volumen des Pe dnoralleleppeds im Gitter 
&(a), welches die Zahlen des Ideals a repräsentiert, — bezogen auf das 
Grundparallelepiped des die Gesamtheit der ganzen Zahlen u Körpers 
darstellenden Gitters ®(o) als Finals Denn bezeichnen wir, 
wie in $3, mit z, y, 2 die dem Gitter &(o) zugrunde gelegten Ko- 
ordinaten und mit X, Y, Z diejenigen für $(a), so ist, bei den von 
uns in $ 3 angewandten weiteren Bezeichnungen 


2=pX+mY +92, 
y-4X+%!Y+%Z, (8) 
2=nr,X+nrnY’+rZ 

und. folglich berechnet sich das Volumen des Grundparallelepipeds 


von G(a) in den x, y, 2-Koordinaten zu 
F Pr Dr Di 
{08 da dydz = 2er.9 (|jaxaraz- abs du, der dh „ —Nma, 
Wok Yo, Vz] 


Wir können dieser Tatsache, wenn wir eine hierauf passende Be- 
merkung in Kap. III $ 13 (S. 88) beachten, auch durch die Aussage 
Ausdruck geben, daß Nma der Anzahl derjenigen Gitterpunkte in 
$(o) gleichkommt, welche dem Bereiche 


VENEN VER EI! 
des Grundparallelepipeds von ®(a) angehören. Mit Rücksicht darauf 
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können wir den reziproken Wert von Nma auch als die Dichte des 
Ideals a (scil. relativ zum Ideal vo) bezeichnen. 


$ 5.. Äquivalente Ideale. Idealklassen. 


[? 


Wenn für zwei Ideale a, b in dem vorliegenden kubischen Körper 
K(6) solche Basiszahlen «,, &, «, resp. ,, Ps, P; angebbar sind, die 
einander proportional sind, so daß also 


gilt, so nennt man die Ideale a, b einander ägquiwvalent und schreibt 
dies in Zeichen: 
ab. 


Es läßt sich alsdann zu jeder beliebigen Basis «,*, &*, «,* ın a eine 
Basis ß,*, ß;*, P,* in b derart angeben, daß die Elemente der einen 
proportional sind den Elementen der anderen, — wodurch erst der 
Begriff der Äquivalenz unabhängig von der Auswahl eines besonderen 
Paars entsprechender Basen in den Idealen wird. Denn die Basis 
4”, 6”, &s” geht aus «&,, &,, &, jedenfalls durch eine lineare homogene 
Substitution mit ganzzahligen rationalen Koeffizienten und mit einer 
Determinante + 1 hervor und dieselbe unimodulare Substitution er- 
gibt, auf die Zahlen ß,, Ps, P, angewandt, drei Zahlen ß,*, Bs*, B;*, 
welche wieder eine Basis von b darstellen werden; ist nun dabei, der 
Voraussetzung gemäß, etwa 


B,=r%, P=y%, Ps > yY%, (9) 


worin x eine Zahl (+0) in X(#) bedeutet, so folgt daraus sofort im 
Einklang mit unserer Behauptung: . 


Br=yan, Pr=yar Pr yo“ 

/Zweı Hauptideale («), (ß) im Körper X() sind immer äquivalent; 
denn aus einer Basis ®,, ®©,, ©, des Körpers ergeben sich in der 
Form «w,, @@,, &@;; ßo,, Bw,, Pw, Basen der zwei genannten 
Hauptideale, woraus unmittelbar die Proportionalität dieser letzteren 
zwei Basen, mit dem Quotienten y = (ß/«), einleuchtet. Sonach ist ein 
beliebiges Hauptideal im Körper äquivalent dem Hauptideal (1). 

Die Äquivalenz von Idealen läßt sich noch auf eine andere 
Weise definieren, wodurch dieser Begriff in ein helleres Licht ge- 
rückt wird. 

Die Gesamtheit der Zahlen im Ideal a bzw. b stellt sich mittels 
einer Basis &,, &, &, in a bzw. einer Basıs ß,, ß,, ß, in b in der 
Form 
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Keane Zu, | 
bzw. (10) 
X + Ye + ZB, 


dar, worin X, Y, Z unabhängig voneinander sämtliche ganzen rationalen 
Werte durchlaufen. Wenn also beide Ideale a, b äquivalent sind und 
demgemäß gewisse Basen derselben, etwa eben &,, &%, &; Bi, Pa, Pas 
durch Relationen (9) miteinander verbunden sind, so erkennen wir 
aus (10), daß zu jeder beliebigen Zahl « in a dann eine Zahl ß in b 
derart gehört, daß P/« gleich dem in (9) bezeichneten Proportio- 
nalitätsfaktor y wird. Denken wir uns nun y, welches irgend eine 
Zahl im Körper sein mag, als Quotienten zweier ganzer Zahlen des 
Körpers, = u/v, dargestellt, so haben wir: 


vßp=ur, 


d. h.: die Gesamtheit der Produkte aller Zahlen des Ideals a in die 
Zahl w ist mit der Gesamtheit der Produkte aller Zahlen des Ideals b 
in die Zahl v identisch. 

Wir definieren nun als das Produkt wa eines Ideals 


RER RR 


in eine von Null verschiedene ganze Zahl u des Körpers den Inbegriff 
sämtlicher Produkte von u in die Zahlen des Ideals a. Man sieht 
leicht, daß dieser Inbegriff ebenfalls ein Ideal im Körper ist, und 
zwar das aus den Zahlen u«,, ua, ...., w«, hervorgehende Ideal. 

Sonach lassen sich zu zwei äquivalenten Idealen a, b immer zwei 
von Null verschiedene ganze Zahlen u, v derart angeben, daß 


vb = ua (11) 


wird. Umgekehrt sind zwei Ideale a, b von einem derartigen Zu- 
sammenhange immer einander äquivalent; denn aus einer beliebigen 
Basis von a folgt dann sofort eine hierzu elementenweise proportio- 
nale Basıs für b. Die Aquivalenz von Idealen kann somit durch diesen 
Zusammenhang (11) definiert werden. 

Es ist unmittelbar klar, daß zwei Ideale, welche demselben dritten 
ägqwivalent sind, auch untereinander äqwivalent sind. Dieser Umstand 
legt die Einteilung aller Ideale eines Körpers in Inbegriffe von unter- 
einander äquivalenten Idealen nahe. Ein solcher Inbegriff heißt eine 
Klasse von Idealen. 

Alle Hauptideale eines Körpers bilden offenbar eine Idealklasse 
für sich, — die sogenannte Hauptilasse. 


Minkowski, diophant. Approximationen. 11 
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S 6. Endlichkeit der Anzahl der Idealklassen. 


XXXIX. Die Anzahl der sämtlichen in einem algebraischen Zahl- 
körper vorhandenen Idealklassen ist endlich. 

Den Beweis dieses Satzes werden wir auf Grund bereits in 
Kap. III erledigter zahlengeometrischer Überlegungen führen, wobei 
wir uns, wie bisher, das Beispiel eines kubischen Körpers K(®) vor 
Augen halten. 

Es sei D die Diskriminante, ®&,, ©,, ©, eine Basis von K(6). Wir 
denken uns ein beliebiges Ideala in KX(6) und es sei y,, 7%, 7, eine 
Basis von a. Alle Zahlen in a werden dann durch die Form 


== nÄ+plt9Z (12) 


mittels ganzzahliger rationaler X, Y, Z geliefert und die dazu konju- 
gierten Zahlen werden bzw. durch die Formen 


H=-yX +9 +92, (12%) 
Z= NAH 2, (12°) 


jedesmal mittels derselben Werte der Variabeln, dargestellt. Auf die 
drei Formen (12), (12), (127), welche die Determinante 


Alyı, Ya, 93) = +YD - Nma 
haben (s. Gleich. (5)), wenden wir den Satz XVII (5. 80) oder den Satz 


XVUT (8. 82) an, je nachdem D positiv oder negativ ist; danach läßt 
sich im Ideal a eine solche von Null verschiedene Zahl 


renftnltYHR 
ermitteln, welehe nebst ihren konjugierten y’', y” der Ungleichung 
1777” |<@ |VD|Nma (13) 
genügt, wobei der Zahlenfaktor ® gleich 2/9 oder 8/9 zu nehmen 
ist, je nachdem 7) positiv oder negativ ist. 

Wir stellen nun dem Ideal a das aus der Zahl » hervorgehende 
Hauptideal (y) mit der Basis yo,, y®,, yo, an die Seite; die sämt- 
lichen Zahlen in (y), sowie die dazu bzw. konjugierten Zahlen sind 
dann bzw. in den Formen 


_- v(o,& 4 0EU 9,2), (14) 
„= y(o, #+ ©,Y+ 02), (14°) 
erw Er IHR) (14°) 


mit ganzzahligen rationalen 7, 9, 2 enthalten. 





8 6. Endlichkeit der Anzahl der Idealklassen. 163 








Wir suchen nun in dem Punktgitter &(o) die beiden darin ent- 
haltenen Punktgitter $(a), ©(y) auf, welche die Ideale a, (y) bzw. 
repräsentieren und deren ersteres durch die Gleichungen (12), (12), 
(12”) auf ein Grundparallelepiped 


Dear. 0<Z<1, (15) 


letzteres durch die Gleichungen (14), (14°), (14°) auf ein Grundparallel- 
epiped 
eye Vu] (16) 


bezogen ist. Da alle Zahlen des Ideals (») zugleich Zahlen von a 
sind, so ist dabei das Gitter $(y) in dem Gitter ®(a) enthalten. Es 
kann sich nun $(y) völlig mit ©(a) decken und anderenfalls können 
wir nach der in Kap. III $ 14 gegebenen Methode das dichtere, mehr 
Punkte aufweisende Gitter ®(a) an das im Raume weniger dicht zer- 
streute Gitter $(y) adaptieren, d.h. wir können stets für das enthal- 
tende Gitter ®(a) an Stelle von X, Y, Z, durch eine lineare homo- 
gene Substitution mit rationalen ganzzahligen Koeffizienten und einer 
Determinante + 1, solche neue Variable X, Y, Z auf eindeutig be- 
stimmte Weise einführen, welche mit jenen #, %, 2 durch Gleichungen 


X=1l5 +19 + 2, 
Y'= my + Ms2, (17) 
FR vor 


= n 


m 
X 
157 


3 
zusammenhängen, wobei I, l,, Mg, ly, M;, n, ganze rationale Zahlen 
sind und überdies die Bedingungen 


Den > N >03 (18) 
en, 02 ci, <<! (19) 
2 s s 
erfüllt sind. 
Ist nun 7,, Y, 75 jene Basis in a, welche den Gitterkoordinaten 
X,Y,Z in bewußter Weise zugrunde liegt, so gilt für je zwei 
Systeme rationaler Werte (X, Y, Z), (Z, 9, 2), welche vermittelst der 
Gleichungen (17) miteinander zusammenhängen, die Relation 


MX+pY +9%Z=rattroI + Yym2; (20) 
denn es müssen die Koeffizienten von £, %, Z beiderseits überein- 
stimmen. Aus dieser Gleichung und den zwei zugehörigen, die in 
den zu K($) konjugierten Körpern statthaben, folgt unter Berück- 
sichtigung von (17), nach dem Multiplikationssatze der Determinanten: 

A(yı, Per 93) IıMmen, = A(y0,, 79, Y@;). (21) 


Nun ıst 
11* 
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Ay, Ya» Y5) er A(yı, Ya; Y5) x +YVD. Nma, 


Ayo, 99,90) =+yry" VD; 
aus (21) folgt somit: ER 
mn, = + _. 5 
und hieraus wegen (15): 


mn, <O@ 





VD. 

Aus dieser letzteren Ungleichung geht hervor, daß bei gegebenem D 
zunächst für die ganzen rationalen positiven Zahlen I,, my, N, in (17) 
und hernach, wegen (19), auch für die übrigen Koeffizienten in den 
Gleichungen (17) hier nur eine endliche Anzahl von Wertekombinationen 
in Frage kommen. Es kommen sonach überhaupt für die Substitution 
(17) bei gegebenem D von vornherein nur eine endliche Anzahl von 
Möglichkeiten in Frage. 

Denken wir uns nun die zu (17) reziproke Substitution ge- 
bildet, welche also die Variabeln £, %, 2 durch jene X, Y, Z dar- 
stellt, und sodann durch Einführung dieser Substitution in die Rela- 
tion (20) die Größen 9,/7, Ys/Y, Ys/y durch die Größen @,, @, ®, 
ausgedrückt, so stellen sich die ersteren durch die letzteren linear 
homogen dar, mit Koeffizienten, welche aus den Größen I, l,,..., "3 
in bestimmter Weise rational zusammengesetzt sind. Daraus folgt, daß 
auch für die Größen y,/y, Ya/Y; Ya/y, und in der Folge auch für deren 
Verhältnisse y}:Ys:y, in dem Körper K(0) hier nur eine endliche An- 
zahl von Möglichkeiten vorliegen. 

Auf diese Weise stellt es sich heraus, daß :n einem jeden 
Ideal a eines kubischen Körpers K(0) eine derartige Basisform 
7X +Y7XY +9Z existiert, wobei für die Verhältnisse y,:Ys:y, von 
vornherein nur eiwme endliche, durch den Körper bestimmte Anzahl von 
Möglichkeiten existiert. Da nun einem jeden hier von vornherein 
denkbaren Wertesystem der besagten Verhältnisse wenn überhaupt, 
dann höchstens nur eine einzige Idealklasse in X(®) entspricht, so 
folgt daraus, daß die Anzahl der Idealklassen in K(6) endlich ist. 


ST. Beispiel. 


Der hier gefundene Beweis des Satzes XXXIX gibt zugleich in 
jedem Einzelfalle die geeigneten Mittel an die Hand, um alle exi- 
stierenden Idealklassen eines gegebenen Körpers wirklich aufzustellen. 
Wir wollen dies hier an Beispielen von quadratischen Körpern er- 
läutern. 

Durch die entsprechenden Überlegungen, wie sie in $6 für einen 
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kubischen Körper vorgenommen wurden, kann man für einen quadra- 
tischen Körper die folgende Tatsache gewinnen: Es sei D die Dis- 
kriminante und o,, ®, eine Basis des Körpers; bedeutet nun a irgend 
ein Ideal in dem Körper, so existiert in a immer eine Zahl y und 
eine Basis Y,, 7,, derart, daß identisch in £, % 


MU +LY) tr my — »(©,2 + ©) (22) 


ıst, während /,, /,, m, ganze rationale Zahlen sind, die den Un- 
gleichungen 


EA (23) 
DZ um, (24) 
1m, <o|yD| (25) 


genügen, mit © =4 oder = 2/z, je nachdem D>O oder <O ist. 
Aus (22) folgt alsdann: 
a ,0, +h@ f (26) 


Yı 2,0: 





Dabei wird, wie noch bemerkt sei, die Ungleichung (25) durch 
Vermittlung von Sätzen gewonnen, welche jenen XVII‘, XVIIT analog 
sind und lauten: 

XL. Zu zwei linearen Formen &,n in zwei Variabeln, mit reellen 
Koeffizienten und nicht verschwindender Determinante A, lassen sich 
immer ganzzahlige rationale Werte der Variabeln angeben, die nicht 
beide verschwinden und die Ungleichung &n <4|A| bewirken. 

Zu zwei linearen Formen 8, n in zwei Variabeln mit konjugiert- 
komplexen Koeffizienten und nicht verschwindender Determinante A 
lassen sich immer ganzzahlige rationale Werte der Variabeln amgeben, 
die nicht beide verschwinden und die Ungleichung |zm\< N be- 
wirken. 

(Der erste dieser Sätze wurde in Kap. II $S6 u. fi. behandelt; der 
zweite ergibt sich als Spezialfall des allgemeinen Theorems VII in 
Kap. I für die Ellipse |$| = |n| <1 als Eichfigur.) 

Nun wollen wir speziell den quadratischen Körper K(?) der 
vierten und den quadratischen Körper X(j) der dritten Einheitswurzeln 
betrachten; dieselben sind bzw. durch je eine Wurzel der Gleichungen 


A St 
definiert. Auf diese Körper wenden wir die oben ausgesprochene 
Tatsache an. 
Für den Körper K(i) ist die in $ 1 dieses Kapitels mit d be- 
zeichnete Zahl = — 1, also 4 (d— 1) nicht ganz; daher bilden 1, 


i=YV-—1 eine Basis dieses Körpers und also 
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seine Diskriminante. In der Folge wird hier aus (25): 
m, < — RR 
und also mit Rücksicht auf (23), (24): 
ebene kl: 
Jedes Ideal in Ki) besitzt demmach eine Basis y,, Y,, für welche (vgl. 26) 


Ya 0); 


Yı o, 


wird, also welche zur Basis ®,, ©, des Körpers proportional ist; jedes 
Ideal in K(i) ist somit ein Hauptideal. 
Für den Körper X(5) finden wir d=—3, dabei ist + (d — 1) ganz; 


es bilden sonach 1, Y— 3 noch keine Basis in K(j), wohl aber bilden 
1,5 ke - eine solche. In der Folge ist für X(J): 


2 


„|e=3 
(1, J? 
und geht sonach (25) hier in 
lm, < A = 2 


über, woraus mit Rücksicht auf (23), (24) wieder 
„=1l1, m-=-1, L=0 


folgt. Somit besitzt jedes Ideal in K (J) ) eine Basis Y,, y, von der 
Figenschaft, daß | 


wird, und ist daher immer ein Hauptideal. 

Die Körper K(i), K(j) enthalten also keine anderen Ideale als 
Hauptideale. In jedem dieser Körper entsteht daher auch der Begriff 
des größten gemeinsamen Teilers genau so, wie im Körper der rationalen 
Zahlen. Sind nämlich «,, «, beliebige zwei ganze Zahlen, die nicht 
beide verschwinden, im Körper K(i) bzw. im Körper K(j), so ist 
das Ideal («,, «) des betreffenden Körpers nach dem Gesagten immer 
ein Hauptideal, etwa = («); es muß somit im Körper ganze Zahlen 
Ay, Ag, iM, 4, geben, so daß 


eh, th, Kalk, = lol 


- 


— 
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wird, und aus diesen Relationen folgt, daß « ein gemeinsamer Teiler 
von «, und «, und daß jeder gemeinsame Teiler von «,, «, zugleich 
Teiler von « ist, also daß « der „größte“ gemeinsame Teiler von «,, «, 
ist. Daher gelten auch im Körper K(i) sowohl als im Körper K(j) 
für die ganzen Zahlen analoge Teilbarkeitsgesetze, wie für die ganzen 
rationalen Zahlen, und in der Folge auch das (Gesetz der eindeutigen 
multiplikativen Zerlegbarkeit der ganzen Zahlen in unzerlegbare Zahlen. 


$ 8. Multiplikation von Idealen. 


Wir fahren wieder in der allgemeinen Theorie eines beliebigen 
Körpers K(0) fort. 
Unter dem Produkte ab der zwei Ideale 


= (,09,...,%), d= (Bir Par - - +, Bi) (27) 
im Körper versteht man das folgende Ideal: 
ab = 
(Bi, &aßı, -- +, &ußı, Cußa, Loßas - - , &ußay A ßr, laßın- - -, &,ßr), 


welches also genau alle Produkte aus einer Zahl in a und einer Zahl 
in b und jede Summe aus derartigen Produkten enthalten wird. 

Es ist klar, daß das so definierte Ideal ab unabhängig ist von 
der Auswahl der Zahlen in a bzw. b, welche zur Festlegung dieser 
Ideale dienten. 

Es liegt auf der Hand, wie diese Definition auf Produkte von 
beliebig vielen Idealen zu erweitern ist. Es ıst ferner klar, was man 
unter der Potenz eines Ideals mit ganzzahligem positivem Exponenten 
zu verstehen haben wird. 

Für die so definierte Multiplikation von Idealen gilt, wie man 
unmittelbar einsieht, das assoziative Gesetz und das kommutative Gesetz: 


(ab).c— wcbe), 
ab = ba. 


Bezugnehmend auf (27) definiert man ferner (a, b) als das fol- 


gende Ideal: 
(a,b) = (a, 0, ...,&%, Bir Ber «+, Br)- 


Alsdann tritt zu den bezeichneten zwei Gesetzen für die Multiplika- 
tion der Ideale noch ein distributives Gesetz hinzu, indem 


(a,b)-c= (ac, be) (28) 
wird. 
Es kommt offenbar auf dasselbe hinaus, ob man ein Ideal mit 
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einer ganzen Zahl « (+0) oder mit dem aus dieser Zahl hervor- 
gehenden Hauptideal («) multipliziert (vgl. $ 5). 

XLI. Jedes Ideal reproduziert sich selbst, wenn man es mit dem 
Hauptideal (1) multipliziert. 

Dieser Satz ist von vornherein klar; es gilt aber auch, was sehr 
wichtig ist, die Umkehrung hiervon, welche lautet: 

XLI. Aus einer Idealrelation 


ab=u (29) 
b= (1). 


(Dabei wird, wie immer [vgl. $ 2], daran festgehalten, daß ein Ideal 
stets auch von Null verschiedene Zahlen enthält.) 

Der Einfachheit halber denken wir uns den vorliegenden Körper 
wieder als einen kubischen; zudem können wir die Ideale a und b 
insbesondere je durch eine Basis «,, «,, «, bzw. ß,, Ps, P, festgelegt 
annehmen; dann bedeutet (29), daß jede Zahl « in a sich als lineare 
Verbindung der neun Zahlen «,ß,, %ß};, ---, &fß, mit ganzzahligen 
im Körper liegenden Koeffizienten darstellen läßt; fassen wir nun in 
dieser Darstellung je die Glieder mit «,, mit «,, mit «, zusammen, 
so erhalten wir « in der Form einer linearen Verbindung der Zahlen 
&, %, & mit Koeffizienten, welche Zahlen in b sind. Es ist also 
unter anderem 


folgt notwendig 


= Pu + Pia + Pıs@s) 
Gy — By + Paaly + Pastz, 
& — Py&, + Pet + Py505, 
worin Pu» Pıas - > Pa; gewisse Zahlen in b bedeuten. Hieraus folgt 


mit Notwendigkeit das Verschwinden der Determinante dieser in 
& 5 &g, &, homogenen Gleichungen: 


But, Per Pa | 

| Pas Pa 1, Ba ı—0. 

Par Pa, Pas — Lı 
Denken wir uns nun diese Determinante entwickelt und in der er- 
haltenen Gleichung das Glied 1 auf die rechte Seite für sich gebracht, 
so sagt dann die Gleichung aus, daß 1 eine Zahl in bist. Infolgedessen 


ist aber auch jede ganze Zahl des Körpers, als Produkt ihrer selbst 
in 1, eine Zahl in b, und also 


hr en, 


Die Sätze XLI, XLI’ lassen sich noch wesentlich verallgemeinern, 
und zwar zu folgenden: 
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REIT. Ist 
a=b 


und c ein beliebiges Ideal im Körper, so ist auch 
ac=be. 


Diese Tatsache ist unmittelbar klar. Es läßt sich aber auch 
die Umkehrung hiervon beweisen: 


XL. Aus 


folgt 


ac=be (30) 
ab. 


(Den Idealen a, b, c hier entsprechen in (29) bzw. b, (1), a.) 

Bei dem Beweise dieses letzteren Satzes werden wır drei Fälle 
unterscheiden: 

1%. c sei ein Hauptideal, = (y). Dann bedeutet 


aY)=bir), 


daß zu einer jeden Zahl « in a eine Zahl $ in b und zu einer jeden 
Zahl ß in b eine Zahl « in a derart gehört, daß 


ea Pr, 
also 
A) 
wird; dies heißt aber, daß 
a=b 


ist. 

2°. c sei ein beliebiges Ideal; dagegen sei wenigstens eines der 
Ideale a, b ein Hauptideal, etwa b=(ß). Indem wir uns der Ein- 
fachheit halber den vorliegenden Körper wieder als einen kubischen 
denken, nehmen wir 7,, Ys, Y als eine Basis in c an; dann ist offen- 
bar ßy,, PYs, By, eine Basis in (P)c und die Voraussetzung 


ac = (B)e (31) 
besagt also, daß eine jede Zahl in ac als lineare Verbindung der 
Größen ßy,, ßys, Py, mit ganzzahligen rationalen Koeffizienten dar- 
gestellt werden kann, also insbesondere, wenn « eine beliebige Zahl 
in a ist, stets drei Gleichungen 

ey, =PmPßrı + Pr + rıPP3; 
“y=PMPrı + MRPYa + r2ßY5; 
ey = Ppßrı + IPre + r3ßrs 
mit ganzen rationalen Zahlen 9,, 9; ---, Y; bestehen. Daraus folgt 


notwendig das Verschwinden der Determinante dieser drei in Y,,Y9, Ya 
homogenen Relationen: 











170 V, Zur Theorie der Ideale. 











P3; 435 Kur zen, 


Diese letztere Gleichheit besagt nun, nach Entwicklung der Determi- 
nante hierin, daß die Zahl «/ß einer algebraischen Gleichung mit 
ganzen rationalen Koeffizienten und dem höchsten Koeffizienten 1 ge- 
nügt; hiernach ist also «/ß eine ganze Zahl. Jede Zahl in a ist so- 
mit durch ß teilbar und es existiert infolgedessen ein Ideal e= 
(e,/P, %/ßB, -. -, &,/ß); für dasselbe gilt dann die Relation 


= e(ß). (32) 


Diese liefert nun, in (31) berücksichtigt: 


e(B)e = (B)6, 
woraus dem unter 1° Bewiesenen gemäß 
ec 


und also nach dem Satze XLT 


te 
folgt; mit Rücksicht darauf ergibt aber (32): 


"= (P), 
was zu beweisen war. 

3%. a, b, c seien beliebige Ideale im Körper. Den Beweis des 
Satzes XLII gründen wir unter diesen allgemeinsten Umständen auf 
zwei Hilfssätzen, denen auch an sich eine fundamentale Bedeutung in 
der Idealtheorie zukommt. Der eine dieser Hilfssätze lautet: 

XLHl. Zu jedem beliebigen Ideal © des Körpers gibt es eine posi- 
tive ganze rationale Zahl g derart, daß « ein Hauptideal wird. e 

Beweis: Ist c selbst ein Hauptideal, so versteht sich der Satz 
von selbst, speziell mit dem Werte g=|1. Ist c kein Hauptideal, so 
bilden wir aus c durch fortgesetzte Potenzierung die Folge der Ideale 
0%, 0, ...; jedes dieser Ideale repräsentiert irgend eine von den 
Idealklassen des Körpers, der es selbst angehört; da nun für den 
Körper, nach Satz XXXIX, überhaupt nur eine endliche Anzahl ver- 
schiedener Idealklassen existieren, so müssen wir in der obigen Folge 
von Idealen auch äquivalenten Idealen begegnen. Es sei demgemäß 
ch das erste angetroffene Ideal, welches einem bereits vorher vor- 
kommenden, etwa c%, äquivalent ist; dann gibt es im Körper irgend 
welche von Null verschiedene ganze Zahlen u, v, so dab 
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Dr = (We 
wird. Daraus folgt nach dem schon unter 2° Bewiesenen: 


(v) CJı 79 — (u); 
demnach ist die ganze Zahl u durch die ganze Zahl v teilbar, also 


etwa = yv, wobei y eine weitere ganze Zahl #0 im Körper bedeutet, 
und somit haben wir: 
Bern), 


hieraus folgt endlich dem unter 1° Bewiesenen gemäß: 


CıT9 — (p). 
Danach ist unser Satz mit dem Werte g=g, — 9, richtig. Die hier 
ermittelte Zahl 9, — 9, ist zugleich der kleinste positive Exponent, 
zu dem a erhoben ein Hauptideal wird, denn eine gegenteilige An- 
nahme würde, wie man sich leicht überzeugt, zu einem Widerspruch 
gegen die Voraussetzung über die Natur des Exponenten g, führen. 

Der andere von den erforderlichen Hilfssätzen lautet: 

XLIV. Zu jedem beliebigen Ideal kann man im Körper ein wei- 
teres Ideal derart finden, daß das Produkt beider Ideale ein Haupt- 
ideal wird. 

Beweis: Ist c das gegebene Ideal und y ein solcher ganzer ratio- 
naler positiver Exponent, daß « ein Hauptideal, = (y), wird, so 
brauchen wir nur (°-! für das weitere Ideal, von welchem in dem 
Satze die Rede ist, zu nehmen und haben damit in der Tat: 

cOrt=(p). 
Dabei ist, sollte g=1, also c selbst ein Hauptideal sein, unter c’ 
das Hauptideal (1) zu verstehen. 

Nun gestaltet sich der Beweis des Satzes XLII’ im allgemeinen 
Falle 3° sehr einfach. Wir bestimmen zu dem in der Formel (30) 
auftretenden Ideal c ein Ideal c* im Körper derart, daß cc* ein Haupt- 
ideal, = (y), wird; multiplizieren wir sodann in (30) beide Seiten mit 
c®, so ergibt sich: 


ar)=bhr), 
und hieraus folgt gemäß dem bereits im Falle 1° Bewiesenen: 
Gb; 


was zu beweisen war. 


S9. Reziproke Idealklassen. 


Den auf Gleichheiten zwischen Idealen bezüglichen elementaren 
Sätzen des vorigen Paragraphen entsprechen ganz analoge Sätze 
über Aqwivalenzen zwischen Idealen. 
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Es wird hier immer nur von Idealen und en: Zahlen in einem 
bestimmten Körper gesprochen. 

So ist aus der Definition der Äquivalenz von TdenleR unmittel- 
bar klar, 

XLY. daß wenn a ein beliebiges Ideal und (ß) ein beliebiges 
Hauptideal im Körper bedeuten, stets 


ap) na 


Es gilt aber auch die Umkehrung hiervon, lautend: 


XLV’. Wenn 


ist. 


abwa 


ist, so ist b notwendig ein Hauptideal. Denn es gibt dann ganze 
Zahlen u+0O und v-+0O im Körper, so daß 


vab = ua 
ist, und hieraus folgt nach dem Satze XLII: 
vb = (u); 


danach ist u durch v teilbar und kommt b auf das Hauptideal (u/v) 
hinaus, also ist 


bo(). 


XLVI. Multipliziert man zwei äquivalente Ideale a, b mit einem 
und demselben Ideal c, so sind auch die erhaltenen Produkte äqui- 
valent. In der Tat: nach Voraussetzung gibt es zwei von Null ver- 
schiedene ganze Zahlen u, v im Körper derart, dab 


vb = ua 
ist; daraus folet 
vbe=unt, 
also 
bew.ac. 


Auch für diesen Satz gilt die genaue Umkehrung, und zwar: 
XLVT. Aus 
ac be 
folgt 
ab. 


Denn der Voraussetzung gemäß gibt es von Null verschiedene ganze 
Zahlen u, v im Körper derart, daß 


uac= vbc 


wird; daraus folgt dann nach XLIT: 
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also 
amd. 


Durch Anwendung des Satzes XLVI bzw. XLVT ergeben sich 
die folgenden Tatsachen: 
XLVIl Hat man 
en 
so gilt 
ab  a*b wo a®b*. 
XLVU‘. Hat man 
aber: ara 
so folgt hieraus zunächst: 
ab w a*b wa*b*, 


bo bF. 


Zu einem Ideal a kann nach dem Satze XLIV immer im Körper 
ein solches Ideal b ermittelt werden, daß 


ab» (1) 


wird. Hernach wird dann dem Satze XLVII zufolge auch das Pro- 
dukt eines beliebigen Ideals‘ derjenigen Klasse, welcher a angehört, in 
ein beliebiges Ideal der durch b bestimmten Klasse — (1) sein. 

Zwei in derartiger Beziehung zueinander stehende Idealklassen 
des Körpers, daß ein Produkt aus einem beliebigen Ideal der ersten 
und einem beliebigen Ideal der zweiten Klasse stets ein Hauptideal 
liefert, nennt man zueinander reziprok. 

Zu jeder Idealklasse gehört im Körper eine einzige reziproke Ideal- 
klasse; hat man nämlich für Ideale a, D, b* des Körpers gleichzeitig 


rl), ar), 
so kann dies wegen des Satzes XLVI’ nicht anders stattfinden, als daß 
b vw b* 
ist, also b und b* zu derselben Idealklasse gehören. 


Die Klasse der Hauptideale ist zu sich selbst reziprok, denn das 
Produkt von zwei Hauptidealen ist immer wieder ein Hauptideal. 


und daraus: 


S10. Teilbarkeit von Idealen. 


Wenn zu zwei Idealen a, t ein drittes m derart gehört, daß 
a— mt ıst, so sagen wir, daB a durch t teilbar ist oder daß t em 
Teiler von a ist. 
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Jedes Ideal ist durch sich selbst und durch das Hauptideal (1) 
teilbar. 

Der Umstand, daß ein Ideal a durch ein Hauptideal (r) teilbar 
ist, kommt offenbar darauf hinaus, daß jede Zahl in a durch v teil- 
bar ist. 

Die Beziehung eines Ideals a zu einem Teiler t desselben läßt 
sich noch auf eine andere Weise charakterisieren. Ist a= mt, so 
folgt daraus, daß jede Zahl in a sich linear aus Zahlen in t zusammen- 
setzen läßt mit Koeffizienten, die Zahlen in m sind. Daraus geht 
dann vor allem hervor, daß jede Zahl in a unter den Zahlen des 
Ideals t vorkommt, daß also das Punktgitter GS(a) ganz im Punkt- 
gitter S(t) aufgeht, — oder, wie wir sagen wollen, um die Aus- 
drucksweise besser der Vorstellung von t als Teil anzupassen, — 
daß das Punktgitter G(a) das Punktgitter G(t) umgibt. 

Wenn umgekehrt es zunächst feststeht, daß das Punktgitter ®(a) 
das Punktgitter $(t) umgibt, d. h. daß eine jede Zahl von a unter 
jenen von t vorkommt, so folgt daraus sofort auch mit Notwendig- 
keit, daß das Ideal a durch das Ideal t teilbar ıst. Ist nämlich zu- 
nächst t ein Hauptideal, so versteht sich die behauptete Tatsache 
ohne weiteres. Ist ferner t kein Hauptideal, so können wir dazu 
jedenfalls ein Ideal t* derart bestimmen, daß tt* ein Hauptideal, 
— (r) wird; da alsdann infolge unserer Voraussetzung, wie man ohne 
Weiteres erkennt, auch jede Zahl aus at“ eine Zahl aus tt* sein wird, 
d. h. alle Zahlen von at* unter jenen von tt*, also unter den sämt- 
lichen Vielfachen von r vorkommen, so ıst also nach dem bereits so- 
eben Bemerkten gewiß at“ durch tt" und in der Folge nun, nach 
dem Satze XLIT, a durch t teilbar. 

Auf Grund dieser Tatsachen ergibt sich hiermit die folgende 
andere Charakterisierung des Begriffs „Teiler eines Ideals“: Ein Ideal 
t ist ein Teiler des Ideals a, wenn alle Zahlen von a auch in t vor- 
kommen. 

Man hat hiernach zu beachten, daß von zwei Idealen, deren eines 
ein Teiler des anderen ist, der Teiler zumindest dieselben Zahlen um- 
faßt, wie das andere Ideal, also das an Zahlen reichere Ideal ist, 
falls nicht beide Ideale identisch sind. Wie denn beispielsweise das 
Ideal (1), welches Teiler eines jeden Ideals im Körper ist, überhaupt 
alle ganzen Zahlen des Körpers in sich begreift. 

Eine unmittelbare Folgerung aus dieser letzteren Charakterisierung 
eines Idealteilers ist der folgende Satz: 

XLVIII. Bedeutet « eine beliebige Zahl in einem Ideal a, so ist 
stets das Hauptideal («) durch a teilbar. — 

Ist t gleichzeitig Teiler eines jeden von zwei Idealen a, b, so nennt 
man es einen gemeinsamen Teiler der zwei Ideale. 
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Das aus zwei Idealen a, b abzuleitende Ideal (a, b) (vgl. $ 8) ist 
ein gemeinsamer Teiler von a und b; denn sowohl jede Zahl von a, als 
auch jede von b ist unter den Zahlen des Ideals (a, b) enthalten. 
Zugleich ist jeder gemeinsame Teiler von a und b auch Teiler von (a, b); 
denn aus zwei Gleichungen 


Bet, hen 
für Ideale t, m, n folgt (nach $ 8, Gleich. (28)): 
(a,b) = (tim, tn)=t(m, n). 


Wegen dieser beiden Eigenschaften nennt man das Ideal (a, b) den 
größten gemeinsamen Teiler der Ideale a, b. 

Ist der größte gemeinsame Teiler zweier Ideale = (1), so nennt 
man diese Ideale teilerfremd oder relativ prim. 


XLIX. Sind die Ideale a, b teilerfremd, so lassen sich in ihnen 
bzw. zwei Zahlen «, ß derart angeben, daß 


e+ß=1 
(a, Bu CR 
dabei (nach den Zahlen, aus denen die Ideale entspringen), 
U (@, day...) De (hr ßas-- Bu)» 


so muß sich die Zahl 1, weil sie in (a, b) vorkommen soll, in der 
Form 


1=4,, +, +. +4, ul tet + uhr (33) 


darstellen lassen, worin 


wird. Ist nämlich 


Ay, Ag, .. Ay, U, Ugy.. ., Mr, 


irgend welche ganze Zahlen des Körpers sind; nun ist in (33) 
Aa, + Age rt A,a, 


uw tw t'.. ne uß; 


eine Zahl in: b und daraus folgt unmittelbar die Richtigkeit der Be- 
hauptung. — | 

Die Begriffe eines gemeinsamen und des größten gemeinsamen 
Teilers zweier Ideale und die darauf bezüglichen Sätze lassen sich in 
naheliegender Weise auf gemeinsame Teiler beliebig vieler Ideale er- 
weitern, ganz wie dies mit den analogen Begriffen und Sätzen in der 
Theorie der rationalen Zahlen zu geschehen pflegt. 


eine Zahl in a, 
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s 11. Zerlegung von Idealen in Primideale. 


Die Beziehung zwischen einem Ideal a und einem Teiler des- 
selben, t, ließ in $ 10 die einfache geometrische Deutung zu: das 
Punktgitter ©(a) umgibt das Punktgitter G(t). | 

Wir können danach alle Teiler t eines vorgelegten Ideals a in 
der Weise ermitteln, daß wir zunächst alle im Gesamtgitter G(o) des 
Körpers irgendwie enthaltenen Gitter suchen, welche vom Gitter G(a) 
umgeben werden, und von den gefundenen Gittern sodann nur die- 
jenigen beibehalten, welche überhaupt Idealen entsprechen, wofür die 
am Schlusse von $ 3 angegebenen Umstände maßgebend sind. 

Zu jedem Teiler t von a, resp. zu dem ihm entsprechenden Gitter 
($(t) gehört nun, wenn das Gitter ®(a) irgendwie auf ein Grund- 
parallelepiped 

VSRTIIFOST eE E 


bezogen ist, ein diesem letzteren adaptiertes Grundparallelepiped, (vgl. 
Kap. III s 14), also eine ganz bestimmte Substitution 


=ıW\X+LY+ 1LZ, 
— m,Y + m,Z, (34) 
NZ 
mit ganzzahligen rationalen, die Ungleichungen 
U, Mm SUN 
0<.<1, 0<2<1, 0 (35) 


N, 





SI 


SS 
| 


Qı 


befriedigenden Koeffizienten, — derart, daß ®(t) genau durch das Gitter 
in 7, 9, 2 vorgestellt wird. Zugleich ergibt sich aus dieser Sub- 
stitution der Zusammenhang zwischen der dem £-, Y-, 2- Gitter zugrunde 
liegenden Basisform des Ideals t, etwa ,@ +r,Y + r,2, und der dem 
X, Y, Z-Gitter zugrunde liegenden Basisform des Ideals a, etwa 
© X+%Y+ 0,Z, und zwar in den Relationen: 

Sr I, T,, 

%—=hr + MT, 

= lt, + MT, + NyT;- 
Ziehen wir noch die zu diesen letzteren analogen Relationen für 
die zu a,,...7, konjugierten Größen «’,...r,; bzw. zes 
heran, so ergibt sich aus allen neun Relationen zunächst die folgende 
Beziehung zwischen der Diskriminante von «,, &, & und jener von 
Typ Pla Tg: 


J* 


Na Limen) 3 Ale (3b) 








_— 
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Da nun (vgl. S 4) 
A? (4, @&, 0) = (Nm a)” : A’(0,, @,, @,), 
A®(t,, 7%, 13) = (Nmt)? - A’(o,, @,, @,) 
ist, unter @,, ©, ®, eine Basis im Körper verstanden, so folgt aus 


(36) weiter: 
Nma = I!,m,n, - Nmt. 


Es ist also /,m,n, ein Teiler von Nma und hieraus folgt, daß, wenn 
das Ideal a, oder selbst nur Nma, vorgegeben ist, zunächst für die 
gamzen positiven Zahlen |,, m,, n, und hernach, mit Rücksicht noch auf 
(35), überhaupt für die sämtlichen Koeffizienten in der Substitution (34) 
von vornherein nur eine endliche Anzahl von Wertekombinationen zu- 
lässig ist. Namentlich zeigt sich, daß in jedem besonderen Falle ent- 
weder /,man, >1 und dann Nmt<Nma ist, oder andernfalls nur 
t=a sein kann; d.h. jeder Teiler von a, außer a selbst, hat eine Norm, 
die <Nma ist. Da überdies zwei verschiedenen Teilern von a not- 
wendig zwei verschiedene Substitutionen (34) entsprechen, so liefert 
unsere Überlegung den folgenden Satz: 

L. Ein gegebenes Ideal kann nur eine endliche Anzahl von ver- 
schiedenen Teilern haben. 

Ein von (1) verschiedenes Ideal, welches außer sich selbst und 
dem Hauptideal (1) keine weiteren Teiler besitzt, also nicht anders in 
zwei Idealfaktoren zerlegbar ist, als in ein Produkt aus sich selbst in 
das Hauptideal (1), soll ein Primideal heißen. 

Der Wert 1 als Norm kommt nur dem Ideale (1) zu. Wir be- 
zeichnen eine Zerlegung a = mt eines von (1) verschiedenen Ideals a 
als eine echte Zerlegung, wenn dabei weder m=(1), t=a, noch 
m=a,t=(1) ist; bei einer solchen echten Zerlegung muß dem 
Öbigen zufolge Nmt und muß desgleichen Nmm als ganze rationale, 
i noch überschreitende Zahl < Nma ausfallen. Auf Grund dieser 
Tatsache läßt sich unmittelbar der Schluß ziehen, daß ein beliebig 
vorgelegtes, von (1) verschiedenes Ideal entweder keine echte Zerlegung 
zuläßt oder durch fortgesetzte echte Zerlegung in Teiler sich schließlich 
als Produkt einer endlichen Anzahl von solchen, von (1) verschiedenen 
Idealen darstellen muß, welche keine echte Zerlegung mehr zulassen. 
Wir kommen damit zum folgenden Satze: 

LI. Ein gegebenes von (1) verschiedenes Ideal ist entweder ein 
Primideal oder es läßt sich als Produkt einer endlichen Anzahl von 
Primidealen darstellen. 

Die hier durchgeführte Betrachtung zeigt auch den Weg, auf 
welchem die Darstellung eines Ideals als Produkt von Primidealen 
gewonnen werden kann. 


Minkowski, diophant. Approximationen. 12 
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s12. Eindeutigkeit der Zerlegung von Idealen in Primideale. 


Es fragt sich nun, ob man auf verschiedenen Wegen nicht etwa 
zu verschiedenen multiplikativen Darstellungen desselben Ideals durch 
Primideale gelangen kann. Diese Frage ist zu verneinen: 

LII. Die multiplikative Zerlegung eines Ideals in Primideale ist 
immer eindeutig. 

Zum Beweise dieses fundamentalen Satzes brauchen wir den fol- 
senden Hilfssatz: 

LIII. Wenn das Produkt zweier Ideale durch ein Primideal teil- 
bar ist, so muß mindestens einer der beiden Faktoren durch dieses 
Primideal teilbar sein. 

Beweis: Es sei das Primideal p ein Teiler des Produkts der 
Ideale a, b. Angenommen, es sei dabei a nicht durch p teilbar und 
daher a zu p teilerfremd, dann ist hier zu zeigen, daß p in b auf- 
gehen muß. Wir bestimmen nach dem Satze XLIX (8. 175) eine Zahl 
« ina und eine Zahl in p derart, dab 


e+po=]1 


wird. Bedeutet nun ß eine beliebige Zahl in b, so ist «ß eine Zahl 
in ab, also auch in dem Teiler p von ab; ferner ist A ebenfalls 
eine Zahl in p; in der Folge ist also auch die Summe der beiden 
Zahlen, («+g9)ß = ß, unter den Zahlen von p enthalten. Sonach ist 
jede Zahl in b zugleich eine Zahl in p und also p ein Teiler von b, 
was zu beweisen war. 

Der Hilfssatz LIII überträgt sich sofort, mit entsprechend ge- 
ändertem Wortlaute, auf ein Produkt von beliebig vielen Idealen. 

Angenommen nun, um zum Beweise des Satzes LII überzugehen, 
es lägen für ein Ideal a-+ (1) zwei verschiedene Zerlegungen vor: 


82 


$ $ 
a=PpıP,:...P/ 
Eu S 

— la ve 


worin P,, Pg, +, P, für sich und q,, 99, - - -, 9, für sich jedesmal unter- 
einander verschiedene Primideale und s,, 8, ..., 84, &, fa, + . -, £, lauter 
positive ganze Zahlen bedeuten. Auf Grund des soeben bewiesenen Hilfs- 
satzes erschließt man, daß jedes der Ideale ®,, Pa, . .., pP, Teiler von 
mindestens einem der Ideale q,, 9, ..., 9, sein muß und umgekehrt. 
Dies ist aber, da hier lauter Primideale vorliegen, offenbar nur so 
möglich, daß die einzelnen p mit den einzelnen q bis auf die Reihen- 
folge bzw. identisch sind. Wir kämen also bei entsprechender An- 
ordnung der q zu zwei Darstellungen folgender Art für a: 
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a—=pıPy...P/ 
"IR (37 
= pe 2. 9f. er 


Wäre nun beispielsweise s, <f,, so würde aus (37) folgen: 
Pr Pf "PP, 


wobei also die rechte Seite, aber kein Faktor der linken Seite durch 
p, teilbar wäre, was dem besagten Hilfssatze widersprechen würde. 
Es muß daher notwendig s, =t, und aus analogen Gründen auch 
weiter ,=tb,,...,5,=t, sein; hiermit ist aber der Satz LII be- 
wiesen.) 


S 15. Restensystem nach einem Ideal. 


Wenn eine Zahl « in einem gegebenen Ideal a enthalten ist, 
so sagen wir, daß « kongruent O ist nach dem Modul a und schreiben 
dies, wie folgt: 

«e=( (mod a). 


Diese Aussage ist also gleichbedeutend damit, daß das Hauptideal 
(«) durch a teilbar ist. 

Wir nennen zwei ganze Zahlen des Körpers, &*, &, nach einem 
Ideal a des Körpers als Modul einander kongruent, in Zeichen 


oF=o (mod a), 


wenn 
0" —o=0 (mod a) 

ist. Bilden «,, «,, «, eine Basis des Ideals a, — wir nehmen dabei 

wieder das Beispiel eines kubischen Körpers‘ auf, — so kommt die 


eben erwähnte Beziehung zwischen »&* und & auf das Bestehen einer 
Gleichung 
o"—=o-+ Pa, + Qu, + Ra, 


mit rationalen ganzen P, Q, Rt hinaus. 





*, Die Idee, zuerst die Endlichkeit der Anzahl der Idealklassen festzu- 
stellen und diese Tatsache dann als Grundlage für den Beweis des Satzes von 
der eindeutigen Zerlegbarkeit der Ideale in Primideale zu nehmen, rührt von 
Hurwitz (Gött. Nachr. 1895, pag. 324) her. Hurwitz führte diese Idee auf 
einem Wege durch, der als eine Verallgemeinerung des Euklidischen Divisions- 
verfahrens zur Bestimmung des größten gemeinsamen Teilers zweier Zahlen an- 
gesehen werden kann. Neu ist hier die Verwendung der Sätze über die Adap- 
tion eines Zahlengitters an ein enthaltenes Gitter (Kap. III $ 14) und der allge- 
meinen diophantischen Approximationen in bezug auf Parallelepipede bzw. 
elliptische Zylinder behufs Erreichung des gleichen Zieles. 
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Man beweist mit Leichtigkeit die folgenden Sätze, in denen unter 
ganzen Zahlen und Idealen stets ganze Zahlen und Ideale des ge- 
gebenen Körpers zu verstehen sind und kleine griechische Buchstaben 
nur solche ganze Zahlen, kleine deutsche Buchstaben nur solche 
Ideale bezeichnen sollen: 

LIV. Jede ganze Zahl ist sich selbst nach einem beliebigen Ideal 
als Modul kongruent. 

LIV’. Wenn zwei ganze Zahlen derselben dritten ganzen Zahl nach 
einem Ideal a als Modul kongruent sind, so sind sie auch untereinander 
mod a kongruent. 

LV. Wenn 

*=6, T*=r (moda) 
ist, so folgt daraus: 
"+ T=0+r (moda), 
0*rt=or (moda). 
LV’. Wenn 
oo" =6m (mod a) 
und dabei das Hauptideal (6) zu a teilerfremd ist, so ist auch 
oF=o (moda). 
LVI Wenn 


"= (mod a) 
und t ein Teiler von a ist, so ist auch 


o*=m (mod). 
LVT. Wenn 


oF=o (mod a), 
o*"= o (mod b) 

ist und zugleich a, b teilerfremd sind, so ist auch 
o* = (mod ab). 

Wir denken uns ein Ideal a von der Norm N(a)=N in der 
üblichen Weise durch ein Gitter ®(a) dargestellt, welches selbst ın 
dem Gitter ©(o) der sämtlichen Zahlen des (hier wieder als kubisch 
gedachten) Körpers enthalten ist; es sei dabei ®(a) auf ein Grund- 


parallelepiped 
DE Ay Zu A en (38) 


bezogen und X + NY + 0Z die diesem Gitter ®(a) entsprechende 
Basisform für a Sind dann 


01, 09, . +, ON (39) 


diejenigen, der Anzahl nach N, ganzen Zahlen des Körpers, für welche 





_.- — 
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die zugehörigen Gitterpunkte in &(o) dem Bereiche des Grundparallel- 
epipeds (38) angehören (vgl. $4), so läßt sich zu einer jeden ganzen 
Zahl & des Körpers eine Zahl 6, unter jenen (39) eindeutig derart 


angeben, dab 
o= 6, (moda) (40) 


wird. Es ist nämlich offenbar dieses 6, genau diejenige eindeutig 
bestimmte unter den Zahlen (39), für welche der zugehörige Gitter- 
punkt dem der Zahl » entsprechenden Gitterpunkte in bezug auf das 
Gitter ©(a) homolog ist, d. h. aus diesem letzteren Gitterpunkte bei 
einer entsprechenden Translation des Gitters $(a) in sich selbst 
hervorgeht; sind X=—- P, Y=—-%0, Z=-—.R die (ganzzahligen) 
Bestimmungsstücke der betreffenden Translation, so haben wir dabei: 


o,= 0 — Pa, — 0%, — Ro,, 


woraus die Beziehung (40) folgt. Zugleich erhellt, daß es unter den 
Zahlen (39) selbst nicht zwei mod a einander kongruente geben kann. 
Wir gewinnen damit folgenden Satz: 

LVII. Zu einem Ideal a von der Norm N lassen sich stets N 
ganze Zahlen im Körper derart angeben, daß jede ganze Zahl des 
Körpers eier und nur einer dieser N Zahlen mod a kongruent ist. 

N Zahlen im Körper von dieser Art nennen wir ein vollständiges 
Restensystem modulo a. 

Aus einem vollständigen Restensystem mod a kann man beliebig 
viele andere solche Systeme ableiten, indem man die einzelnen Ele- 
mente des erstgegebenen beliebig durch additive Hinzufügung von 
irgend welchen Zahlen des Ideals a variiert. 

Hiermit haben wir für die Norm eines Ideals eine neue Be- 
deutung gefunden: die Norm eines Ideals ist mit der Anzahl der 
Elemente in einem vollständigen Restensystem nach dem Ideal als 
Modul identisch. 


s 14. Sätze über Normen von Idealen. 


Auf der zuletzt gewonnenen Bedeutung der Norm eines Ideals 
wird sich der Beweis des folgenden Satzes wesentlich gründen: 

LVIII. Die Norm des Produktes zweier Ideale a, b ist gleich dem 
Produkte der Normen der einzelnen Faktoren: 


Nm (ab) = Nma: Nmb. 


Wir werden beim Beweise dieses Satzes hier nach einander vier 
Fälle betrachten; den vorliegenden Körper denken wir uns wieder der 
Einfachheit halber als einen kubischen. 
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1°. Mindestens einer der Faktoren ist ein Hauptideal, etwa a = («). 
Ist ß,, Ps, ß; eine Basis für b, so ist «ß,, &ß,, «ß, eine solche für 
(«)b und wır haben sodann nach der ursprünglichen Definition der 
Norm eines Ideals (s. $ 4 Gleich. (5)): 


A?(B,, Ba, B;) = (Nmb)?’- A°(o,, @,, ©,), 
A’(aß,, ÜPe, «ß;) en (Nm («b))? ’ A’(o,, 9, 05), 


unter ®,, @©,, ©, eine Basis des Körpers verstanden. Andererseits finden 
wir unmittelbar, auf Grund von Nma = «a««”: 


A’(aPß,,cßs, «a. ß;) —= (Nm a)? ; A’ (B,, P,, B3)- 


Aus den drei Beziehungen zusammen ergibt sich nun, — wenn wir 
noch berücksichtigen, daß die Norm eines Ideals als eine wesentlich 
positive Größe eingeführt ist, — die Relation: 


Nm (ab) = Nm («) - Nmb. 


2°, Die beiden Faktoren a, b sind teilerfremde, sonst beliebige Ideale. 
Dann lassen sich eine Zahl «& in a und eine Zahl ß ın b derart an- 


geben, daß 


e+ß=1 
und also 
e=0, B=1l (moda), 
e=1, ß=0 (modb) Er 


wird. Durchläuft nun 6 die Nma Zahlen eines vollständigen Resten- 
systems mod a und r die Nmb Zahlen eines vollständigen BResten- 
systems mod db, so zeigen wir, daß die Nma- Nmb Verbundureız (6, r) 
in den Werten 

ß6o-+ er (42) 


genau ein vollständiges Restensystem mod ab ergeben. 
In der Tat: Ist & eine beliebige ganze Zahl im Körper, so haben 
wir mit eindeutig bestimmten unter den Zahlen 6 und r: 


o=6 (moda),, oa=r (modb); (43) 
wegen (41) ist dann, unter Benutzung des Satzes LV, 
o=ßo+ter (moda), a=ßo-+er (modb), 
also, da a, b teilerfremd sind, nach dem Satze LVT, 
o=ß6+ er (mod ab). 


Andererseits gibt es unter den sämtlichen Nma-Nmb entstehenden 
Zahlen (42) keine zwei mod ab einander kongruente; denn die An- 
nahme einer Kongruenz 
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Bo* + «= Bo + ar (mod ab) 
für irgend zwei jener Verbindungen, (6, r), (6*, 7*), würde zunächst zu 
o*=6 (moda), T=r (modb) 


und damit sogleich zu 
Duo ag 


führen, so daß es sich hier garnicht um zwei verschiedene jener 
Verbindungen handeln könnte. 

Es bilden also auf diese Weise de Nma:-Nmb Zahlen (42) 
tatsächlich ein vollständiges Restensystem mod (ab) und, da ein solches 
eben genau aus Nm(ab) Elementen bestehen soll, so folgt notwendig: 


Nm(ab)=Nma-Nmb, w.z.b.w. 


3%. a ist ein Primideal, = p, b irgend eine Potenz desselben, = }'. 
Nach dem Satze XLIII existiert zu p ein ganzzahliger rationaler 

Exponent 9 >1, so dab 
a, (44) 


wird. Nun sei % eine solche Zahl in p?-1, welche in 9% nicht ent- 
halten ist; solche Zahlen muß es in p°=' geben, denn wäre jede 
Zahl von p?-! in p7 enthalten, so wäre p°-! durch p° teilbar, was 
durch den Satz LIl hier ausgeschlossen ist. Für das aus ı hervor- 
gehende Hauptideal gilt nun: 


(%) a eG 
wobei c ein bestimmtes zu.p teilerfremdes Ideal sein wird, und zu- 
gleich hat man 


De cculh), (45) 
Aus (44) und (45) folgt nun nach dem Satze XLVT (8. 172): 
Gh, 
und es gibt sonach von Null verschiedene ganze Zahlen u, v» im 
Körper, so dab 
uc=vp (46) 
wird; dann ergibt sich weiter durch Multiplikation mit pf: 
wep—vpit! 


und hieraus folgt unter Berücksichtigung der in den Fällen 1° und 2° 
bereits bewiesenen Tatsachen insbesondere, da c zu p prim ist: 


Nm (u) - Nmc: Nmp’ = Nm(v) : Nmp’t!, (47) 
Andererseits ist wegen (46), mit Rücksicht auf den Fall 1°, 
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Nm (u) - Nmce=Nm(v) : Nmp; 
berücksichtigen wir dies in (47), so folgt endlich: 
Nmp’+t!—= Nmp - Nmp‘, w.z. b. w. 


4%. a,b sind beliebige Ideale. Denken wir uns a in Primideale 
zerlegt, 
RR t 
= P,P ee 
so folgt unter schrittweiser Anwendung der in den Fällen 2° und 3° 
bewiesenen Tatsachen: 


Nma= (Nmp,)* - (Nmp,)®... (Nmp,)%. 


Ziehen wir andererseits die entsprechende Darstellung für Nm b und die- 
jenige für Nm(ab) heran, so ergibt sich aus den drei Darstellungen 
zusammen unmittelbar: 


Nm (ab) = Nma - Nmb. 


Nunmehr ist der Satz LVIII in voller Allgemeinheit bewiesen. 
Auf ihn gestützt, werden wir jetzt den folgenden Satz beweisen: 

LIX. In jeder Idealklasse eines kubischen Körpers von der Dis- 
kriminante D gibt es immer mindestens ein Ideal, dessen Norm 
wi VD ausfällt, wobei © die Konstante 2/9 oder 83/9 bedeutet, 
je nachdem die Diskriminante positiv oder negativ ist. 

Es sei nämlich die zu betrachtende, ganz beliebig vorausgesetzte 
Idealklasse des Körpers durch ein ihr angehöriges Ideal a repräsen- 
tiert. Wir ziehen dann aus der zu ihr reziproken Idealklasse ein be- 
liebiges Ideal c heran und können, wie dementsprechend in $ 6 aus- 
geführt wurde (S. 162 Formel (13)), in c eine Zahl » derart bestimmen, 
daß die Ungleichung 


INmy|<@Nmc-\YD| (48) 


sich als erfüllt erweist. Nun ist das Hauptideal (y) durch c teilbar 
(s. $ 10); wir setzen demgemäß 


(2) = oc (49) 
und daraus folgt unter Anwendung des Satzes LVII: 
INmy|=Nm(y) = Nma, : Nmc; 
dies ergibt, in (48) eingesetzt: 
Nma„<alyD.. (50) 


Nun ist wegen (49) 
cm» (l), 
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und andererseits war, wie c bestimmt wurde, 
all); 
folglich ist nach dem Satze XLVT 
WA; 


es gehört sonach a, der gegebenen, durch das Ideal a repräsentierten 
Idealklasse an und erscheint daher durch die Ungleichung (50) der 
Satz LIX bewiesen. — 

Alle Methoden und Resultate dieses Kapitels lassen sich, wo wir 
sie nur auf kubische Körper bezogen haben, unschwer auf Körper 
beliebigen Grades übertragen. Es lautet dann insbesondere die Ver- 
allgemeinerung des zuletzt bewiesenen Satzes LIX, wie folgt: 

LIX’. Hat ein algebraischer Zahlkörper n-ten Grades die Diskri- 
minante D und sind unter den n Wurzeln der irreduziblen Gleichung 
n-ten Grades, welcher eine den Körper bestimmende Zahl genügt, im 
ganzen s Paare konjugiert-komplexer Wurzeln vorhanden, so läßt sich 
in jeder Idealklasse des Körpers mindestens ein Ideal derart angeben, 


daß die Norm desselben < (—)" e | V D ausfällt. 


Der Beweis dieses Satzes verläuft in allen Einzelheiten durchaus 
analog dem Beweise jenes LIX.*) 


*) In Betreff der allgemeinen diophantischen Approximationen, die beim 
Beweise des Satzes LIX’ heranzuziehen sind, vgl. Geometrie der Zahlen 8 40, $ 42. 





Sechstes Kapitel. 


Annäherung komplexer Größen durch Zahlen des 
Körpers der dritten oder der vierten Einheitswurzeln. 


$1. Zahlengitter in vier Dimensionen und konvexe Körper in 
demselben. 


Durch eine Ausdehnung der von uns für die Ebene und für den 
Raum im zweiten und dritten Kapitel gebildeten Begriffe auf Mannig- 
faltigkeiten von vier reellen Variabeln werden wir in diesem Kapitel 
insbesondere Sätze ableiten über die Annäherung komplexer Größen 
1° durch die Zahlen, die im Rationalitätsbereiche der dritten, 2° durch 
die Zahlen, die im Rationalitätsbereiche der vierten Einheitswurzeln 
liegen. 

Die Gesamtheit aller ganzzahligen Wertesysteme von vier reellen 
Variabeln &,, %, %, 9 nennen wir ein Zahlengitter in vier Dimen- 
sionen und jedes einzelne Wertesystem daraus einen Gitterpunkt ın 
dem Zahlengitter. 

Es bedeute f(x,,&s, Y%, Y) irgend eine eindeutige Funktion der 
vier Argumente hierin, welche die Bedingungen 


f(0, 0,0, 0) —(, (1) 
2,22, 9,%)>0 für (2, 2, 9, %) + (0, 0, 0,0), (2) 
ferner allgemein für positives die Funktionalgleichung 
Fitz, t&,, ty, ty) = If, We, Ya We) (3) 
und allgemein die Funktionalungleichung 
fa, +0”, 2 +2", y ty, y+ Y*) Sea, Ber Yır 9) 
+ fl, 25°, Yıı) Ya”) (4) 


erfüllt. Den Bereich X der sämtlichen Wertesysteme oder Punkte 
(&, %g, Yı, Y), welche die Ungleichung 


f(z,%, Y,Y) Sl (5) 
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befriedigen, können wir dann als einen konvexen Körper (in vier Di- 
mensionen), und zwar als einen kl der den Nullpunkt im Inneren 
enthält, bezeichnen. 

Hat die Funktion f(x, &, Yı, Y) noch die weitere Eigenschaft, daß 


f- 2, —-%, Yı, Ye) — Fl, ar Yı, %) (6) 
ist, so besitzt der Körper X im Nullpunkt einen Mittelpunkt. 
Wir werden im folgenden es nur mit konvexen Körpern mit Mittel- 
punkt zu tun haben. 
Unter dem Volumen des Körpers X verstehen wir das über den 
Bereich des Körpers zu erstreckende vierfache Integral 


I-//ffaz, dx, dy, dys. 


Es gilt der folgende Satz: 

LX. Ein konvexer vierdimensionaler Körper mit Mittelpunkt im 
Nullpunkt, vom Volumen 2*—= 16, enthält außer seinem Mittelpunkte 
immer noch mindestens einen weiteren Gitterpunkt. 

Dieser Satz kann genau nach dem Muster der analogen, auf das 
zwei- und das dreidimensionale Gitter bezüglichen Sätze bewiesen 
werden (vgl. Kap. Il $85,9.29, Kap. III $ 2, 8. 60); zwar versagt 
hier die geometrische Anschauung, nichtsdestoweniger aber können 
sämtliche Begriffe und Prozesse, auf denen der geometrische Beweis 
in den zwei genannten Fällen beruhte, auch auf den Raum von vier 
Dimensionen übertragen werden, da sie alle auch analytisch in ganz 
bestimmter Weise definiert waren. 

Es sei M der kleinste. Wert, den die Funktion f(x,, &, Y, %) 
für ganzzahlige, nicht insgesamt verschwindende Werte der Argu- 
mente anzunehmen vermag. Wir nennen den Körper (5) kurzweg 
den Fichkörper und dann den Körper, welcher durch 


F(&, 3, 9, 42) SM 

definiert ist, den dem Eichkörper (5) zugehörigen M-Körper. Dieser 
M-Körper enthält also auf der ihn begrenzenden Oberfläche Gitter- 
punkte (und zwar offenbar immer in Paaren, die den Nullpunkt als 
Mittelpunkt haben), im Inneren aber außer dem Nullpunkt keinen 
weiteren Gitterpunkt. Sein Volumen muß demnach infolge des soeben 
ausgesprochenen Satzes <16 sein und da dasselbe mit Rücksicht auf 
die Beziehung (3) sich = Mt.J ergibt, so folgt hiernach für M die 
Ungleichung: 


h 


2 Ei 
yy (7) 
Zugleich ist es unschwer zu erkennen, daß gewiß nur in solchen 
Fällen das Volumen des M-Körpers = 16 sein, also in (T) das Gleichheits- 
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zeichen gelten kann, wo der Körper ein von einer endlichen Anzahl von 
Ebenen begrenztes Polyeder vorstell. Wir überzeugen uns nämlich 
leicht, analog, wie dies an den entsprechenden Stellen des zweiten 
und dritten Kapitels für die Ebene resp. den gewöhnlichen Raum ge- 
schehen ist, daß die Gesamtheit von Körpern, welche dem M-Körper*) 
homolog und kongruent um die einzelnen Gitterpunkte mit lauter ge- 
radzahligen %,, %, Yı, Y «ls Mittelpunkte konstruiert werden, den vier- 
dimensionalen Raum nirgends mehr als einfach, aber gewiß nur in 
solchen Fällen lückenlos zu erfüllen vermag, wenn die Oberfläche des 
Eichkörpers aus lauter Ebenenstücken in endlicher Anzahl besteht; hier- 
aus folgt dann leicht die soeben ausgesprochene Behauptung. 


$S2. Einführung des Imaginären. 


Wir werden im folgenden Funktionen f(x, , &, %,, Y5), resp. solchen 
zugehörige Eichkörper (5) von ganz spezieller Art betrachten. 

Es bedeute # eine beliebig angenommene komplexe Größe und 
setzen wir 

tm —r, Ytdy=y; 

dann wird dadurch eine ein-eindeutige Beziehung zwischen dem Qua- 
drupel der reellen Variabeln &,, &%, Y%, %» und dem Paar der kom- 
plexen Variabeln x, y festgelegt und es kann daher die oben be- 


trachtete Funktion f der Variabeln &,, %,, %, % als eine reellwertige 
Funktion g der Variabeln x, y aufgefaßt werden: 


(a, 2, Yı, 4) = p(z, y)- (3) 


Zugleich mit (1), (2), (3), (4), (6) sind dann auch, wie leicht zu 
sehen, analoge Beziehungen für die Funktion p(x, y) erfüllt, und zwar: 


9(0,0)=0; 9 

p(a,y)>0 für (,y) + (0,0); (10) 
p(tz,ty)=tp(x,y) für (reelles) t>0; (11) 
parat, ytyP) sp y) rt par, y*); (12) 
9-2, —-Yy)= Pa, Yy). (13) 


Die Funktion p(x, y) möge nun weiter noch statt (11) und (13) 
die allgemeinere Eigenschaft haben, daß für jedes beliebige komplexe 
t=1r,+%r,, wobei r,, r, reell gedacht sind, 





*, Wir vermeiden noch die Einführung des Begriffs der M/2-Körper und 
sprechen demzufolge in der Aussage oben nur von den Gitterpunkten mit lauter 
geradzahligen Koordinaten. 
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ylra, ey) = |r|: Pla, y) (14) 
gelte. Dies bedeutet für f(x,, 2, Y, Y,) eine ganz bestimmte, bei ge- 


gebenem 9 leicht anzugebende Funktionalgleichung; so lautet dieselbe 
für = 1: 
FÜTL& — Toy, 750, 4 Tg, Toy — Tele, Tyyı + TıYe) 
En | Vr?+n | (1, %, Yu» Ye); 


für a. 





FÜTL%ı — Tg %g, 79%, + (0, — TI, 7 Yı — ToYo, Tafı + — 79)9) 

Fr | Var ur +%2|- fm, %, N, Yo). 
Wir werden uns nun im folgenden nur auf die zwei soeben an- 
geführten Fälle 9 =: und #® =) beschränken und wollen demgemäß 
weiterhin unter 9 immer einen beliebigen dieser zwei Werte ver- 
stehen. Sobald dann &,, %, Y,, % ganz rational gedacht werden, 
stellen uns ©, y beliebige ganze Zahlen ım Körper von : resp. von 7 
vor. Wir werden auch vom Gitter und von Gitterpunkten in x, %, 
statt von solchen in &,, &, Y,, Y in wohlverstandenem Sinne sprechen. 
Für das Folgende wird es von Bedeutung sein, daß die genannten 
zwei Zahlkörper X(i) und X(j) außer +1 noch weitere Einheiten 
enthalten; und zwar enthält der erstere Körper im ganzen die vier 
Einheiten + 1, +, der letztere im ganzen die sechs Einheiten +1, 
+J, +7; es sind dies die sämtlichen vierten, resp. die sämtlichen 

sechsten Einheitswurzeln. 








S 5. 6itterpunkte auf einem M-Körper. 
Es sei ein konvexer M-Körper durch eine Ungleichung 
yay)SsM (15) 


gegeben, worin die Funktion p(z,y) der komplexen Variabeln 
z=% +90, y=y +%y, die in$2 angeführten Eigenschaften 
habe, und (2«=p, y=g) sei ein Gitterpunkt auf der Oberfläche dieses 
M-Körpers, also 

p(p,q)—=M. (16) 


?, q sind dann notwendig teilerfremde Zahlen in X(9); denn hätten 
beide einen von den Einheiten des Körpers verschiedenen (reellen 
oder komplexen) Teiler # gemein, so wären auch p/t,q/t ganze Zahlen 
in KX(®#) und also würde der M-Körper wegen 


ars) m MH 
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den von (0, 0) verschiedenen Gitterpunkt (p/t, g/t) im Inneren ent- 
halten, was aber der Bedeutung eines solchen Körpers widersprechen 
würde. Bedeutet nun & eine beliebige der vier resp. sechs Einheiten 
im betreffenden zugrunde gelegten Zahlkörper K(#) (# = i bzw. = j), 
so werden zugleich mit (p,g) wegen (14) auch die übrigen drei bzw. 
fünf der Gitterpunkte (ep, &q) auf der Oberfläche des M-Körpers (15) 
liegen; außer diesen kann kein weiterer Gitterpunkt von der Art (rp, rg) 
auf dem M-Körper liegen, denn es müßte dann, da p, q teilerfremd 
sind, r eine ganze Zahl sein, wegen (14) und (16) müßte andererseits 
ıri=1 sein, was zusammen nur so möglich ist, daß eben r eine 
Einheitswurzel ist (vgl. Kap. IV S 7). 

Enthält die Oberfläche des M-Körpers (15) außer den bezeich- 
neten vier bzw. sechs noch weitere Gitterpunkte, so wollen wir den 
M-Körper einen vierfachen M-Körper nennen (nach Analogie der drei- 
fachen Stufen in Kap. HI $ 15). Es sei dann (r, s) einer von jenen 
weiteren Gitterpunkten. Alsdann können wir für den Betrag der De- 
terminante ps —qr =E mit Hilfe des Satzes LX sofort eine obere 
Grenze gewinnen, eine Tatsache, die uns bei einer weiter unten, in 
$S4 und $S S, folgenden Untersuchung nützliche Dienste leisten wird. 

Zunächst bestimmen wir nämlich zwei ganze Zahlen p*, g* in 
K(#) derart, daß 

ng" UN 
wird, und transformieren die Mannigfaltigkeit der x, y mittels der 
Gleichungen 

t=pX+yp*T, 


17 
y-4X+4Y 1 


in eine Mannigfaltigkeit der X, Y, wobei 
X=-X,+9X,, Y=YI,+#%, 


und X,, X,, Y,, Y, reell seien. Es wird dadurch das Zahlengitter 
der z&,, &g, Yı, % in das Zahlengitter der X,, X,, Y,, Y, übergeführt 
und insbesondere gehen dabei die Punkte (z, y) = (p, q), (r, s) bzw. in 
die Punkte (X, Y)= (1,0), (tr—p*s=R, —qr +ps=S=E) über. 
Zugleich wird aus der Funktion p(z,y) eine Funktion ®(X,Y), 
welche, wie leicht zu sehen, die zu (9), (10), (12), (14) analogen 
Eigenschaften vollständig übernimmt. 
Wir betrachten nun den durch die Ungleichung 


w(X,Y)- x-zr+l,<i (18) 


definierten Körper, welcher die Gitterpunkte (X, Y) = (1,0), (R, 8) 
in seiner Oberfläche enthält. Dieser gleichfalls konvexe Körper ist 
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in dem gegebenen M-Körper (15) vollständig enthalten; denn führen 
wir zwei neue komplexe Variable durch 


X-EY=#, an 
ein, so geht die Bedingung (18) in 
a|+la<1 (19) 
über; da nun, mit Rücksicht auf (12) und (14), allgemein 
(X, Y)=0(#+RH, SHM)<d(5,0)+ ©0(RH, SH) 
Al2A1,0)+ HER S)-(AHIH)M 


ist, so gehört hiernach jeder Punkt aus (18) auch dem M-Körper (15) 
an. Darnach ist offenbar der Bereich (18) selbst wieder ein M-Körper. 
Bezeichnen wir nun mit J, das Volumen dieses letzteren M-Körpers, 
so gilt für dasselbe dem Satze LX, sowie der Bemerkung am Schlusse 
des $ 1 zufolge mit Notwendigkeit die Ungleichung: 


J,< 16. 


| 


Für dieses J, erhalten wir, unter Einführung neuer reeller Variabeln 
#1, 0, H,, H, durch die Gleichungen 
+9, =-X-SY=-# 


ve 
H+9%H, = 5 =H, 


d X, Ko 19 J2 
Jo ja a —. Be, en She: ER Rz Mar 


wobei sich das vierfache Integral über den Bereich (19) erstreckt 
Setzen wir hierin im Falle $=i 


zunächst: 





so ergibt sich: 


Nffaz az. am am, 47 [fir aan -%; 


(120, 1820, 1+t*<1) 


dagegen wird im Falle $ =), wenn wir 


_ han v3 = : 
A — 34, = 10080, — Ag — Leine, 
3 Re 
H —-4H, = ti" coso*, r® H, = t* sino* 
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setzen: 


Mr 162° (f, Or? 
I 15, 05,0, am, =" | fer aan. 


(120, #20, t+1*<1) 

Al 3 %a Yır Ya) 
d (1, Ha H,, H,)’ 
Heranziehung der zu x, y, #, H konjugiert-komplexen Größen leicht 
zu sehen ist, zu 


Da sich weiter die Funktionaldeterminante wie durch 


| da 2 1 dx. N 
di, y) ‚d(X, 3. er 52] = | E? 


| 


ER 


Ia(X, 9) | “|d(&, H) 











berechnet, so erhalten wir hiernach schließlich: 
= |E} im Falle 9 =, 
= ai |E|? im Falle 9 =. 


Hieraus ergeben sich nun mit Rücksicht auf J, <16 die fol- 
genden (rrenzen für \E?: 


E19 n < 10 im Falle 9 =i, (20) 
|E?< s <8 ım Falle 9 =). (21) 


$S4. Gemaue Ermittlung der zulässigen Werte von E im Falle 
des Zahlkörpers X(i). Charakter vierfacher M-Körper. 


Wir wollen nun die möglichen Werte von E genauer bestimmen 
und dabei jeden der zwei Fälle 9 = ;, 7 gesondert betrachten. 

Im Falle $=i sind für die Norm von E nach (20) vorderhand 
höchstens nur die Werte 1, 2,3,...,9 zulässig; von diesen sind 
aber bloß 1, 2, 4, 5, 8, 9 wirklich Normen gewisser ganzer Zahlen in 
K(i)*), und zwar bzw. der Zahlen e, e(l-+i), 28, 82 +), 2e(l-+0), 
3e, unter & hier wieder einen beliebigen der Werte +1, +i ver- 
standen. Da nun ein der Bedingung (14) gemäß eingerichteter kon- 
vexer Körper mit Mittelpunkt in O zugleich mit einem Punkte (R, $) 
jedesmal auch alle Punkte (eR, 85) enthält, andererseits konjugiert- 
komplexe Zahlensysteme hier zu ganz analogen Schlußfolgerungen 
Anlaß geben, so genügt es hier allein zu untersuchen, ob und unter 
welchen Umständen E=$ die Werte 1, 1+i, 2,2+:,2+2i, 3 
annehmen kann. 

Wir verfolgen zunächst die Annahme E=3. Da RS=E 





*) D. h. von der Form $SY+5S} mit ganzen rationalen $,, S,. 


2 
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jedenfalls teilerfremd sein sollten, müßte AR hier einer der Zahlen 
+1, +#i, +1+i mod. 3 kongruent sein; denn diese acht Zahlen 
bilden mit O zusammen in K(i) ein vollständiges Restensystem mod. 3 
und sind sämtlich teilerfremd zu 3, welches in X(i) eine Primzahl 
ist. Folglich könnte eine ganze Zahl X so gewählt werden, daß 


IT WW V? 
E27 
und in der Folge 


varı 
RE 


würde. Alsdann aber würde der betreffende Gitterpunkt (X, 1) im 
Inneren des M-Körpers (18) liegen und zugleich vom Nullpunkte 
verschieden sein, was nicht möglich ist. Daher erscheint der Fall 
E=35 hier ausgeschlossen. 

Wir wollen zweitens die Fälle E=2-+2i, 2-+i gemeinsam 
betrachten. R müßte im ersteren dieser Fälle notwendig einer der 
Zahlen +1, +i mod. (2+2:), im anderen einer derselben Zahlen 
mod. (2-+ i) kongruent sein. Daraus ersehen wir, daß sich in beiden 
Fällen eine derartige ganze Zahl X angeben ließe, dab 


| EN 
8778] 
würde; es würde sodann für dieses X 
(X,1) -5,- — vi im Falle 8=2 +2i, 


— —_ im Falle S=2-+i, 
yV5 


also beidemal 
Y(XND)<1 


werden, was wiederum einen Widerspruch nach sich zöge. Die Fälle 
E=2+2i, 2+i sind somit hier ebenfalls ausgeschlossen. 

Wir können nun ferner den Fall E=2 auf Grund eines Zu- 
sammenhanges mit dem Falle E=1 für die späteren Betrachtungen 
beseitigen. In der Tat: für $=2 haben wir notwendig R=]1 oder 
=: (mod. 2); es kann daher in diesem Falle eine ganze Zahl X derart 
bestimmt werden, daß 


| An 1 

Pierre 
und damit 

y(X,1)=1 


wird; dann liegt also der betreffende Gitterpunkt (X, 1) auf der Ober- 
fläche des Körpers (18), gehört somit auch dem M-Körper (15) an 


Minkowski, diophant. Approximationen. 13 
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und kann eo ipso ebenfalls nur auf der Oberfläche dieses letzteren 
liegen, da dieser ja als M-Körper im Inneren den Nullpunkt als ein- 
zigen Gitterpunkt enthält. Sind nun r*, s* die x, y-Koordinaten des 
besagten Gitterpunktes (X, 1), und fassen wir an Stelle der Gitter- 
punkte (2,9) und (r,s) jetzt die Kombination (p,g) und (r*, s*) ins 
Auge, so wird für diese letzteren zwei Gitterpunkte 


Wo a a 
a 0 
und demnach läßt sich im Falle E=ps — qr =2 auf der Oberfläche 
des M-Körpers (15) auch stets ein solcher Gitterpunkt (r*, s*) er- 
mitteln, daß die zu E analoge Determinante E*=-ps"— gr" —=1 ist. 
Hiernach genügt es, bloß die Fälle E=1, 1 +: weiter zu unter- 
suchen. 
Es sei zunächst E=»ps — qr = 1. Wir transformieren das Zahlen- 
gitter der x, y jetzt durch die Substitution 
t=»X-HrY, 


y=q9X+sY 


E* en (22) 








= RE 


(23) 


in ein Zahlengitter der X, Y, wobei die Punkte (x, y) = (9, q), (r, S) 
bzw. in die Punkte (X, Y) = (1,0), (0, 1) übergehen. Zugleich geht 
die Funktion p(&, y) in eine Funktion von X, Yüber, die wir wieder- 
um mit ®(X, Y) bezeichnen wollen. Dabei wollen wir den M-Körper 
(15) der Einfachheit halber als Eichkörper, also M =1 annehmen; 
dieser Körper ist alsdann im X, Y-Gitter durch die Ungleichung 


DAN (24) 
definiert und es ist dabei zugleich einerseits 
o9(1,0)=1, 00,1) =33 (25) 


andererseits für jedes beliebige ganzzahlige, von (0,0) verschiedene 
Wertesystem (@, H) stets 

DIGSHN N (26) 

Die unendlich vielen Ungleichungen (26) lassen sich nun, wie wir 

zeigen werden, mit Rücksicht auf das Bestehen der zwei Gleichungen 


(25) durch eine endliche Anzahl gewisser unter ihnen, und zwar durch 
diese zwölf: 


9(s,1)>1, S(lsl+)>1, Dleid+9,)>1X, (27) 
(& ea 1 HER i), 
völlig ersetzen, so daß aus (25) und (27) bereits alle Ungleichungen (26) 
folgen. 
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In der Tat: Durch (25) und (27) sind zunächst alle diejenigen 
der Ungleichungen (26) gewährleistet, in welchen @, H beide dem Be- 
trage nach <2 sind. Angenommen nun, es lägen weiter zwei ganze 


Zahlen @, H (=0,0) vor, so daß entgegen (26) 
OIG, Hy <1 (28) 
wäre; dabei können wir G, H als teilerfremd und ohne wesentliche 


Beschränkung etwa |YH| > @| voraussetzen; dann haben wir jeden- 
falls || > 2 anzunehmen. Wir setzen 


G s 
ra a 


so daß 7,,7, reell sind, und können dann zu 7,, 7, zwei ganze 
rationale Zahlen X,, X, bestimmen, so daß 


&-Z|is$, I-D|<s}, 
also für X= X, +iX, sicher 





| G | = nn 
xX-H- VRR -n<t (29) 


wird. Hernach stellen wir für den Funktionswert ®(X,1) die Un- 
gleichung 


G G 
UXKNY<O(X-0)+0 1) 
| Gr: 1 : 
auf und aus dieser folgt dann wegen (25) und (28) weiter: 
| G2 1 
DRI)< | X- gt (30) 


Hier wird nun die rechte Seite mit Rücksicht auf (29) sicher 
dann <1 sein, sobald 
1 
V: 

|#?>(2+72) 
ausfällt, also gewiß, wenn |#|?> 12 ist, und unter dieser letzteren 
Annahme folgt also für den bewußten Wert X stets 
DIX, N <L 


Nehmen wir hingegen |A|?<11 an, so genügt es hier für uns, 
(indem wir noch G, H durch &G, eH mit entsprechend gewählter 
Einheit & ersetzen können), überhaupt nur die folgenden Werte von 
H in Betracht zu ziehen: 


1 
are hr 


oder also 


13* 
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1, 1+,, 23, 2+i, 2140, 3, A+9dR+V; 
H=1 und H=1 +: sind hier aber durch die Voraussetzung || > 2 
ausgeschlossen. Für 7=2, 2-+i, 2(1-+:), 3 läßt sich, wie am An- 
fang dieses Paragraphen gezeigt wurde, jedesmal eine ganze Zahl X 
derart bestimmen, daß 


| @ 
X-y wen 


und in der Folge, nach (30), 
ee 


wird. Das Nämliche trifft auch schließlich im Falle 7= (1 +92 +) 
zu, wie eine Überlegung zeigt, die der in den Fälln H=2-+i, 
2(1+ +1) angewandien (S. 193) vollständig entspricht, indem hier G 
als teilerfremd zu H nur einer der vier Zahlen +1, +i mod. 7 kon- 
gruent sein kann. 

So werden wir bei jedem der fraglichen Werte des FH in (28) 
auf eine Ungleichung 


8(X,1)<1 (31) 


geführt, worin X jedesmal eine bestimmte ganze Zahl vorstellt, welche 
der Ungleichung 


G| 


Xx- gı<l 


und in der Folge der Ungleichung 
EEE 
X1<|X-a|+|#|<2 


genügt, also jedenfalls mit einer der Zahlen 0, &, &(1+:i) zusammen- 
fällt; eo ipso steht aber eine jede solche Ungleichung (31) im Wider- 
spruch mit einer der als erfüllt angenommenen Beziehungen (25), (27) 
und hiermit erweist sich die Unzulässigkeit der Annahme (28), folgt 
also die Richtigkeit der auf S. 194 ausgesprochenen Behauptung. — 

Es sei nun zweitens E=ps —qr=1-+i. Wir bemerken zu- 
vörderst, daß hier für 9, q und ebenso für r, s, je als Paare teiler- 
fremder Zahlen, modulo 1 + offenbar nur die Restensysteme 1,0; 
0,1; 1,1 in Frage kommen und also mit Rücksicht auf 


ps —qr=0 (mod. 1-+:;) 
notwendig 
p=r, q=s (mod. 1-+:), 
somit 
p+r=0, q+s=0 (mod. 1-+i) 


sein muß. 
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Wir führen in diesem Falle wiederum neue Variabeln X, Y ge- 
mäß den Transformationsgleichungen (23) ein, wobei die Punkte 
(2,y) = (p, q), (r, s) bzw. in die Punkte (X, Y) = (1,0), (0,1) über- 
gehen. Einem Gitterpunkte in X, Y entspricht dann stets ein Gitter- 
punkt in &, y; doch ist, wegen 

5% —ıI —rg% 

X = ee „ip, 

das Umgekehrte hier nicht immer der Fall: den Gitterpunkten in x, y 
werden diesmal nicht bloß Gitterpunkte in X, Y, sondern zum Teil 
auch Punkte (X, Y) mit gebrochenen Koordinaten von der Form 
X=-U/l1+ö,Y = Vyll+i), worin U,V ganze Zahlen sind, entsprechen; 
dabei werden U, V beide =1 (mod. 1-+i) sein müssen, denn von den 
sonstigen Möglichkeiten kommt diejenige U=0, V=0 (mod. 1-+ :) 
für gebrochene X, Y nicht in Betracht und die Eventualitäten U=]1, 
V=0 (mod. 1+:) und U=0, V=1 (mod. 1-i) sind ebenfalls auszu- 
schließen, da bei der ersteren derselben aus (23) 


bei der anderen 





| 


TER; ge; (mod. 1) 


folgen würde, also im ersteren Falle p, q, im zweiten r, s den ge- 
meinsamen Teiler 1+: haben müßten, was beides sicher nicht der 
Fall ist. Umgekehrt entspricht jedem Wertepaare X = U/(l1-+:), 
Y=V/(1+ü, worin U, V beide ganzzahlig und =1 (mod.1 + :) 
sind, ın 

pU-rV Re 


1-+ı 1-+i 
ein ganzzahliges Wertepaar x, y, indem hierbei dem auf der vorigen 
Seite über 9», q, r, s Gesagten zufolge stets 
pU+rV/zp+r=0O (mod. 1-+i), 
gU+sVz=g4+s=0 (mod. 1-+i) 
sein wird. So zeigt es sich, daß wir, um das Gitter in 2, yzu en zu 
dem Gitter in X, Y noch sämtliche Punkte (X De T en, ai =) mit 
beliebigen ganzzahligen X, Y hinzunehmen müssen. 
Im Falle E=1-+ {ist also, wenn wir den vorliegenden M-Körper 
wieder wie in (24) darstellen, einerseits 
(120) = 14:00, Ir, (32) 
andererseits für jedes ganzzahlige, von (0, 0) verschiedene Wertepaar 


(G, 3) 
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®(@G,H)>1 (33) 
und zudem für jedes beliebige ganzzahlige Wertepaar (G, H) 
(C++, H+,)21. (34) 


Es lassen sich nunmehr die unendlich vielen Ungleichungen (33), (34) 
mit Rücksicht auf das Bestehen der zwei Gleichungen (32) bereits durch 
die vier folgenden unter ihnen: 


€ . 
De ne (=+]1, +1) 
oder, was dasselbe ist, durch die vier Ungleichungen: 
9(,1)2Y2 (35) 


völlig ersetzen. 
In der Tat: Zunächst folgt aus den Ungleichungen (35) im Hin- 
blick auf die Regeln (12) und (14): 


D(el+9,1)+ 80, )> Bll+,1+)=-V20(l,1)>2, 
also mit Rücksicht auf (32): 


Gel+9,1)>]1; (36) 
ganz entsprechend stellt sıch 
De, 1+Q)>1 (37) 


heraus; aus den acht Ungleichungen (36), (37), den vier Ungleichungen 
(35) und den zwei Gleichungen (32) folgt aber zunächst schon, wie 
bei Untersuchung des Falles E=1 dargetan wurde, die Gesamtheit 
der Ungleichungen (33). 

Was sodann noch die Ungleichungen (34) betrifft, so sei, ent- 
gegen unserer Behauptung, während (32) und (35) statthaben, für 
irgend zwei ganze Zahlen @, H 


e(d&+..,, H+)<h (38) 
oder, indem 
1+)G+1=U, (1+)H+1=V (39) 
gesetzt wird: 
S(U,V)<Y2. (40) 


Wir können dabei ohne wesentliche Beschränkung |U|<|V| an- 
nehmen; ferner dürfen wir voraussetzen, daß U mit V weder identisch 
noch assoziiert ist, indem im Gegenfalle aus (40) eine Ungleichung 


D(s, 1) a 
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im Widerspruch mit (35), folgen würde. Es ist nunmehr notwendig 
|IV|>Y2 anzunehmen. Wir bestimmen jetzt eine Einheit e in X(i) 
derart, daß in | 





sich 
7 TC 


erweist; alsdann wird wegen U=-+(0 gewiß 
1-7|<1 (41) 
sein (s. Fig. 72 S. 206). Hierauf stellen wir für den Funktionswert 
®(s,1) die Ungleichung 
&(,1)< Bley ‚0)+ (7, 1) 
N - It I or 
® 7 DO) + gr BL, V) 


her, woraus dann nach (32) und (40) weiter 


aeg; nn 
D(e, uva 5 Eu) 
folgt. 


Hier wird nun der Klammerausdruck rechts mit Rücksicht auf 
(41) sicher dann <1 sein, wenn |V/ ?>12 ist (vgl. oben (29), (30) 
und den anschließenden Text), und es folgt sodann 


B(,1)<Y2, 


im Widerspruch mit (35). Ist dagegen |V/|?< 11, so kann V, da es 
nach (39) nicht durch 1 +: teilbar ist, nur mit einem der Werte 
2 +1, 3 identisch oder assoziiert sein und brauchen wir hiervon nur 
die Fälle VY=2+: und V=35 selbst zu diskutieren, indem wir uns 
gegebenenfalls eine Multiplikation der Zahlen U, V mit einer und 
derselben Einheit vorbehalten. 

Im Falle V=3 nun müßte U=e oder =s&(2-ti) sein; dann 
wäre also 


U EEE 
: ‚I |! ETNE 

bzw. 
| U | 2H+i V2 
e-7|=)1-5- eTTE 
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und in der Folge würde sich 


herausstellen. 

In den Fällen Y=2-+i dagegen wäre U wegen 'Ul<|V| 
notwendig entweder = & oder = + ei(2 # t), worin & irgend eine Ein- 
heit in K(i) bedeutet; bei der ersteren Annahme würde 


U | 1 la Cy 
ec 


U 1+2i 2 
u -V: 


und daher beidemal 


bei der zweiten 





06,1) < 2? <y2 
v5 
folgen. 
So würde also die Annahme (40) in jedem Falle zu einer Un- 
gleichung 


®(8,1)<yY2 


führen; eine solche steht aber im Widerspruch mit der Ungleichung 
(35) und hiermit ist die Unzulässigkeit der Annahme (40), also die 
Richtigkeit der auf S. 198 ausgesprochenen Behauptung bewiesen. 


$5. Satz über zwei binäre lineare Formen mit komplexen 
Variabeln für den Zahlkörper K(:i). 


Wir wollen nun zunächst die wesentlichste Anwendung der hier 
für den Fall #=i gemachten Ausführungen entwickeln und erst 
in der Folge die abweichenden Umstände für den Fall ®=7 in Be- 
tracht ziehen. 

Es seien 


5=ax +Pßy, 
n=Ps+YY 


zwei lineare Formen in den komplexen Variabeln x, y, mit beliebigen 
komplexen Koeffizienten «, ß, x, ö und nicht verschwindender Deter- 
minante 


A=.0d—Py. 


In ihre reellen und imaginären Bestandteile zerlegt, seien 
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em tim, Yayıtiy, 

Shit, mt im: 
Wir betrachten den Bereich der sämtlichen Wertesysteme (x, y), welche 
die beiden Ungleichungen 


sısl, Inlsl (42) 
zugleich erfüllen; wir können diese zwei Bedingungen auch in die 
einzige folgende: 

ya y)—max(l,|n)<1 (43) 


zusammenfassen und es ist leicht zu bestätigen, daß die hiermit ein- 

geführte Funktion p(x&, y) den Bedingungen (9), (10), (12), (14) ge- 

nügt und sonach (43), d. i. (42), einen konvexen Körper mit Mittel- 

punkt im Nullpunkt darstellt. Dieser Körper hat das Volumen 
Te | Ka Kar Yır Ye) Yı, Ye) 


IE, EN) SW ds, ds; an, AN, 


wobei das vierfache Integral über den Bereich 


a bene! 





zu erstrecken und also gleich =? ist; weiter haben wir, wenn die zu 
x, y,&,n, A konjugiert-komplexen Größen bzw. mit «, y\,&, 7, & 
bezeichnet werden: 
Eu n.5,9) 
Lt, %g, Yı» Ya) _ LASER PERLE ne). 1 ar 
En) 3 damna) dEmE m) 
RR YıYy) Amy, y) 








und hieraus berechnet sich, indem der erste Quotient rechts offenbar 
— 1 ist, unmittelbar 





Ka YıYy) _ I 1, 
U(&, 5, 82 Nıs Ne) AA nA 
auf diese Weise ergibt sich 
ı? 
= NE . 


Denken wir uns nun den M-Körper, der durch entsprechende Dila- 
tation des Körpers (42) vom Nullpunkte aus entsteht, gegeben durch 
die Ungleichungen 


BISM, InIsM, 


so ist das Volumen desselben 





(44) 
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und da nach dem Satze LX und dem bei (7) gemachten Zusatze 
dieses Volumen im vorliegenden Falle notwendig <16 sein muß, 


so folst: 
M* 2 
1a = 16, 


also: 


VENEN 45 
<zVA (45) 


Beachten wir dabei die Bedeutung von M, so ist mit (45) der fol- 
gende Satz gewonnen: 

LXI. Zu zwei linearen Formen &,n in zwei komplexen Variabeln 
mit beliebigen komplexen Koeffizienten und nicht verschwindender Deter- 
minante A lassen sich für die Variabeln immer zwei ganze Zahlen des 
Körpers von i, die nicht beide verschwinden, derart angeben, daß für 
diese Zahlen 

:|<—yVlA, Inl<—ViAl (46) 
Ya Vr 


wird. 


S 6. Genaue Bestimmung des Minimums von zwei binären linearen 
Formen mit komplexen Variabeln im Falle von X). 


Die Ungleichheitszeichen in (46) beweisen, daß der kleinste unter 
den Werten, welche von der Funktion max(|$ ‚| n|) für ganzzahlige 
im Körper K(i) gelegene, von 0,0 verschiedene x, y angenommen 


werden, wohl stets <z V A| ist, aber diese obere Schranke niemals 
TU 


erreicht. Wir stellen uns nunmehr die Aufgabe, für dieses Minimum 
M von max(/8|, |n,) die präzise, nur von A abhängige obere Grenze 


aufzufinden, d. h. den größtmöglichen Wert von on beliebig 


via 


varilerenden Koeffizienten «, ß, y, Ö zu ermitteln, natürlich zugleich 
auch die Existenz eines solchen größten Wertes darzutun. 
Multiplizieren wir alle Koeffizienten in &, 7 mit einer willkür- 
lichen positiven Konstante 2, wodurch gleichzeitig M in M*=tM, 
Ain A®=?A übergeht, dann bleibt offenbar ER = N indem 
via’) va] 
wir nın = 1/M annehmen und zugleich für t«, tß, ty, tö wieder 
bzw. «&, ß, y, 6, für A® wieder A schreiben, sehen wir, daß unsere 
Aufgabe darauf zurückgeht, das Maximum von 1/|A| oder das Mini- 
mum von ‚A, bei beliebig variierenden «, ß, y, 0 zw bestimmen, wäh- 
rend gleichzeitig vorgeschrieben wird, daß der Körper (42) außer dem 
Nullpunkte keinen weiteren Gitterpunkt in seinem Inneren, wohl aber 
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Gitterpunkte auf der Begrenzung enthält. Beachten wir noch die Be- 
ziehung (44), so können wir das nämliche Problem noch dahin for- 
mulieren, unter Festhaltung des Gitters in x, y sei das Volumen des 
Eichkörpers (42) zu einem Maximum zu machen, während dieser Körper 
ein M-Körper bleiben soll. 

Es ist nun zunächst leicht einzusehen, daß die Begrenzung eines 
derartigen maximalen M-Körpers (42) sowohl Gitterpunkte enthalten 
muß, bei denen |&) = 1, |n|<1 ist, wie auch solche, bei denen & <1, 
In)=l st. Enthielte nämlich die Begrenzung eines solchen Körpers 
keinen Gitterpunkt, wofür |&|< 1, |n|=1 wäre, befänden sich also 
alle Gitterpunkte, die auf der Begrenzung des Körpers liegen, speziell 
auf der Fläche |&|= 1, so würde der Bereich 


öl, Inst (47) 


auch noch für Werte des t, die >1 sind, bis zu einer gewissen 
Grenze hin einen M-Körper vorstellen; das Volumen dieses sich mit f 
kontinuierlich ändernden M-Körpers (47) würde aber gegenüber dem 
Volumen des M-Körpers (42) beständig mit ? zunehmen und danach 
der Körper (42) noch kein maximaler M-Körper sein. Ganz ent- 
sprechend zeigt man, daß ein maximaler M-Körper (42) auch Gitter- 
punkte aufweisen muß, für die |&$ =1, |n|<]1 ist. Ein maximaler 
M-Körper der gesuchten Art wird darnach jedenfalls ein vierfacher 
M-Körper sein müssen. 

Wir setzen nunmehr voraus, daß auf der Oberfläche des M-Kör- 
pers (42) zwei Gitterpunkte (x, y) = (p, 9), (r,s) vorhanden seien, für 
deren ersteren 

eine (48) 


&<1, |n]-1 (49) 
ist. Durch die Transformation 
z=pXHrY, 


und für deren letzteren 


Be (50) 
y-=qX+s!} 
mögen die Formen 8, 7 bzw. in Ausdrücke 
Ei MER 4 


H=u(6X+Y) 
übergehen und wird sodann der Körper (42) in den Koordinaten X, Y 
durch die Ungleichungen 

als1l, |Aisı (52) 
definiert, während die genannten zwei Gitterpunkte auf der Oberfläche 
desselben die Bestimmungsstücke X = 1, Y=0 bzw. X=0, Y=1 
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erhalten. Für diese zwei Punkte gelten dann gemäß (48), (49) die 
Relationen 

#=1, |Al<1 
bzw. - 


BL, |H|=1 


und aus diesen Relationen ergeben sich unmittelbar für die Koeffi- 
zienten in (51) die Bedingungen: 


2-1, (el=1, lel<1, lol<1. (83) 


Die Determinante ps — qr für die besagten zwei Gitterpunkte 
könnte nun nach $ 4 nur einen der Werte &, &(1-+.:), 2& haben, unter 
e eine der Einheiten +1, +: verstanden. Die Werte 2& kommen 
hierbei jedoch nicht in Betracht; denn aus ps — qr =2s würde hier, 
nach den Ausführungen in $ 4 bei Gleich. (22), folgen, daß auf der 
Fläche |X + Y/—=1 noch ein Gitterpunkt (@ <= r*, y = s*) existiert, 
welcher mit dem Punkte (9, q) eine Determinante = & liefert und für 
welchen daher |Y|=}$, hernach |X|=4, also |#|<1, || <1 
wird, was der Bedeutung von (52) als M-Körper widersprechen würde. 
Darnach kann gegenwärtig ps — gr nur mit einem der Werte g, &(1-+:) 
zusammenfallen und wir dürfen, indem wir uns r,s bzw. durch r/e, 
s/e ersetzt denken, direkt ps —qr=1 bzw.=1-+: annehmen; diese 
zwei Fälle werden wir nun nacheinander zu untersuchen haben. 

Es sei zunächst ps —gqr =1. Durch Bildung der Determinante 
von (öl) erhalten wir 


Au(l— 90) = Alps—qr), 
also im vorliegenden Falle, unter Berücksichtigung von (53), 
Al= ir eo] (54) 
Unsere Aufgabe läßt sich nunmehr dahin formulieren, die kom- 


plexen Größen o, 6 mit Beträgen <]1 seien so zu bestimmen, daß 
|1— 06) zu einem Minimum wird, während gleichzeitig der Körper 


X or Sa (55) 


im Inneren außer dem Nullpunkte keinen weiteren  Gitterpunkt 
enthält. 

Diese letztere Bedingung ist nun nach $ 4 (8. 194) hier völlig 
dadurch zu charakterisieren, daß die 12 Ungleichungen 


max (je + e|, ar (56) 





max (le + oe(l-+:)|, + 











$ 6. Genaue Bestimmung des Minimums von zwei bin. lin. Formen in X). 205 








max (Js +) +], 0(l +)+2)21, (58) 


erfüllt sind. Hierbei können wir noch, — indem wir uns nötigen- 
falls Y und gleichzeitig damit auch y in geeignete der dazu asso- 
ziierten Größen verändert denken, — von vornherein annehmen, daß 


P=9,+tie, 92% 20 


(mit reellen o,, 0,) ist, und da überdies eine eventuelle Vertauschung 
von © mit —i den Betrag von 1— 06 und die Gesamtheit der Be- 
dingungsungleichungen (56), (57), (58) nicht ändern würde, so können 
wir weiter noch die Annahme 


P=9,-i9, 2% 20 


machen. Schließlich wollen wir noch von dem Werte o=(, welcher 
bei beliebigem o die Ungleichungen (56), (57), (58) ohne weiteres 
immer erfüllt und |A =1 liefert, vorerst absehen, und zwar mit 
Rücksicht auf den Umstand, den wir schon hier vorweg erwähnen, 
daß das gesuchte Minimum von |A| sich <1 erweisen wird. 

Wir haben nun die Aufgabe, die Ungleichungen (56), (57), (58) 
übersichtlich weiter zu verarbeiten; diese Aufgabe ist keineswegs 
mühelos, läßt sich aber doch in durchaus befriedigender Weise durch- 
führen, indem die bekannte geometrische Darstellung der komplexen 
Größen in der Ebene herangezogen wird, wobei unter Zugrundelegung 
rechtwinkliger Koordinaten a, b ein Punkt (a, b) als Repräsentant der 
komplexen Zahl «+ bi gilt. Zunächst werden dann die Bedingung 
le|<1 und die über og gemachte Annahme 


0=,-1i5 +0, 2,20 (89) 


damit gleichbedeutend, daß der der Zahl o entsprechende Punkt oder, 
wie wir kurz sagen wollen, der 
Punkt o sich (Fig. 71) nur in dem 
letzten Oktanten AOB des um den 
Nullpunkt O als Mittelpunkt mit 
dem Radius 1 beschriebenen Krei- 
ses, und zwar mit Ausschluß des 
Bogens BA und des Nullpunktes 
O, bewegen kann. 

Es ist alsdann weiter fest- 
zustellen, in welchem Bereiche die 
Größe 6 je nach dem Orte des o 
verweilen darf, damit die Unglei- 


chungen (56), (57), (58) sämtlich Fig. Ti. 
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erfüllt sind. Diese letzteren Ungleichungen lassen sich nun folgender- 
maßen aussprechen: so oft für irgend welches der Wertepaare 


KY)= (51), @I+N, (ed+D,1) 
sich IX +0eY| <1 herausstellt, soll für dieses selbe Wertepaar (X, Y) 
gleichzeitig |6X + Y| > 1 gelten. Der Vordersatz in dieser Bedingung 
kommt also jedesmal auf das Bestehen einer der zwölf Ungleichungen 


etel<1, (60) 
artel< (61) 
ed +Y)+el<1 (62) 


hinaus und bedeutet sonach, daß der Punkt o im Inneren eines der 
Kreise: um — & als Zentrum vom Radius 1, um — g/(1 +) als Zen- 
trum vom Radius 1/Y2, um — e(1+i) als Zentrum vom Radius 1, 
sich befindet. 


Von den vier unter (60) fallenden Ungleichungen sind nun die- 
jenigen 
1+rel<l, l=i+el<1 
hier von vornherein ausgeschlossen, da sie der Größe o solche Bereiche 
zuweisen, welche mit dem Bereiche AOB, in dem sich o nach der 
Voraussetzung (59) befinden soll, keinen Punkt gemein haben (Fig. 72). 
Was ferner die Ungleichung 
Re (63) 
betrifft, so läßt dieselbe für o offenbar den Bereich AOB (von O ab- 


gesehen) vollständig in Geltung; gleich- 
zeitig mit (63) ee... (56) 

o-1j21 (64) 
sein, also 6 außerhalb oder auf der Peri- 
pherie des Kreises um 1 vom Radius 1 
und folglich in dem nicht innerhalb dieses 
Kreises befindlichen Teile NON’PN 
des Einheitskreises, mit Ausschluß des 
Bogens N’PN, liegen (Fig. 72). End- 
lich ist die Ungleichung 

#+tel<1 
dann erfüllt, wenn o dem Bereiche OBC 
angehört, den der Kreis um —: vom Radius 1 mit dem Oktanten 
AOL gemein hat, wobei noch die Bogen UO0, BC auszuschließen 
sind; fällt o in diesen Bereich, dann wird gleichzeitig 6 vermöge 


o-;|21 (65) 





Fig. 72. 
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auf denjenigen Teil TOSRT des Einheitskreises, mit Ausschluß des 
Bogens SRT, verwiesen, welcher nicht innerhalb des Kreises um i 
vom Radius 1 liegt (Fig. 72). 

Von den vier Ungleichungen (61) (Fig. 73) können wiederum 
zwei, nämlich 








+ 


le 


1 
vr rel 
bei der schon vorausgesetzten Lage des og überhaupt nicht statthaben. 
Dagegen trifft die Ungleichung 


u 
2 








-7 
Fig. 73. Fig. 74. 


im ganzen Bereiche AOB der Größe o (von O und A abgesehen) 
zu und muß sich daher 6 gleichzeitig immer der Bedingung 


le-(1+9)|21 (66) 
unterwerfen, also notwendig in demjenigen Teile AD’QPRDA des 
Einheitskreises, mit Ausschluß des Bogens Q PRBA, verweilen, welcher 


nicht innerhalb des Kreises um 1 +: vom Radius 1 liegt. Im Falle 
des Bestehens von 


schließlich wird o auf das Segment ODAO, das dem Einheitskreise und 


{ 1-+i - 1 . - : 
dem Kreise um a vom Radius — gemeinsam ist, mit Ausschluß 
2 


des Bogens ODA, verwiesen und alsdann muß 6 wegen 
ee (67) 
in dem Teile RDAQPR des Einheitskreises, welcher nicht innerhalb 


des Kreises um 1— : vom Radius 1 liegt, mit Ausschluß des Bogens 
AQPR, verweilen. 
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Von den vier Ungleichungen (62) endlich (Fig. 74) können drei, 

und zwar 
—1l-i+toj<1i, |l-i+te<1, |l+i+oe<i1I, 
bei der für o vorausgesetzten Lage überhaupt nicht statthaben; durch 
die übrige Ungleichung jedoch, 
| ae p | = 1, 

wird der Bereich des o auf die Figur ADEBA, die dem Oktanten 
AOD und dem Kreise um 1—: vom Radius 1 gemeinsam ist, mit 


Ka 
' 
+Ww AH 
5% 
[4 
+ 
‘ 
se 
% zZ 
« 
E77 
ER (ab ih Aataay äh ae 77. 
Kr 54 





Fig. 75. 


Ausschluß der Bogen ADE, BA eingeschränkt, 6 dagegen gleich- 


zeitig infolee 1 
Dee berg ee (68) 





PR 17: 
auf denjenigen Teil ADOQPRBA des Einheitskreises verwiesen, der 
sich nicht innerhalb des Kreises um 17% yom Radius — befindet, mit 


- v? 
Ausschluß des Bogens QPRBA. 
Der Oktant AOB erscheint jetzt durch die drei ihn dutehsetzane 
den unter den hier für oe in Frage gekommenen Kreisen in sieben 
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Partien geteilt (Fig. 75), die wir zu fünf Partien in folgender Weise 
zusammenfassen wollen: 
12.AG0H; 
HSBC) 
Ill: AOFA, 
IV: DOED und DEBÜGD, 
V: DFOD und DGFD. 


Dabei sind von jedem dieser 5 resp. 7 Bereiche, wie aus der soeben 
durchgeführten Betrachtung zu entnehmen ist, die jeweils nach dem 
Bereiche hin konkaven Teile der begrenzenden Kreisbogen, wie auch 
der zur Begrenzung eventuell gehörende Nullpunkt O auszuschließen, 
die sonstigen Teile der Begrenzung des Bereiches sind dagegen jedesmal 
zum Bereiche mitzuzählen. Indem wir uns nun o jeweils in einem der 
fünf Bereiche bewegt denken, können wir aus der obigen Betrachtung 
und den zugehörigen Figuren 72, 73, 74 genau entnehmen, in welchem 
zugehörigen Bereiche sich jedesmal die Größe o gleichzeitig bewegen 
darf. Wir finden alsdann, daß 0 stets jenseits — das soll hier 
heißen: nicht auf der konkaven Seite — der Kreisbogen NOV und 
V@ liegen muß und zu gleicher Zeit überdies ın den Fällen IV, V 
des o jenseits des Bogens OS, in den Fällen II, IIL V des o jenseits 
des Bogens RW, schließlich in den Fällen I, II des og und im Falle 
einer gewissen besonderen Lage des oe in IV oder V jenseits des 
Bogens OQ liegen muß. Hierbei ist noch zu bemerken, daß die letzte 
der für 6 aufgezählten Bedingungen, soweit sie sich auf den Fall 
jener besonderen Lage des oe in IV oder V bezieht, bereits durch die 
zweite der Bedingungen, (daß nämlich 6 in den Fällen IV, V des o 
jenseits OS liege), erledigt ist, indem der Bogen OS jedenfalls jen- 
seits des Bogens O% liegt. Hiermit erscheint der Gesamtbereich 
OVQOSPRNWO, in dem sich o auf diese Weise überhaupt bewegen 
kann, in vier Partien, und zwar 

BEIN BOGSCEOSPERWOFSEWRNWM (69) 
zerlegt und es verträgt sich dabei, wie wir sehen, eine Lage des o 
in der ersten dieser Partien mit dem Bereiche III des oe, in der 
zweiten mit den Bereichen I, II, III des o, in der dritten mit den 
Bereichen I, II, III, IV, V des o, in der vierten mit den Bereichen 
I, IV des o. Die hier auf o bezüglichen Nummern sind in Fig. 75 
in die einzelnen Bereiche (69) des 6 entsprechend eingetragen. 

Um nun jene Wertekombinationen 0, 6 zu ermitteln, welche ein 
Minimum von |1—06| unter den hier gegebenen Umständen be- 
wirken, denken wir uns gegenwärtig oe mit seinem Werte in einem 
beliebigen Punkte eines der für diese Größe in Frage kommen- 
den Bereiche festgehalten und suchen 6 so zu variieren, daß für das 


Minkowski, diophant. Approximationen. 14 
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festgehaltene og und das zu findende o der Wert von |1—oo|, also 


6, möglichst klein wird. Wir beachten 


dabei, daß diese letztere Größe die Distanz des Punktes 6 vom 
Punkte 1/o bedeutet und stellen mit Rücksicht darauf nun auch 
für die Größe 1/o diejenigen Bereiche fest, welche den Bereichen 
I, I, UI, IV, V des o bzw. entsprechen. Dabei können wir von 
einem Punkte oe zum zugehörigen Punkte 1/e durch Spiegelung 
am Einheitskreise und daran anzuschließende Spiegelung an der 
reellen Achse übergehen; es geht alsdann der Einheitskreis in sich 
selbst über, der Radius AO in den außerhalb des Einheitskreises ge- 
legenen positiven Teil AA, der Achse der reellen Zahlen, der Radius 
BO in den außerhalb des Einheitskreises im positiven Quadranten 
verlaufenden Teil XXX, der Halbierungslinie des genannten Qua- 
dranten, der im vierten Quadranten befindliche Bogen A@DO des 
durch die Punkte i, 1, OÖ gelegten Kreises in den im ersten Quadranten 
verlaufenden Teil AA, der Geraden, welche durch die Punkte — :, 
1 geht, der Kreisbogen O@ FO, der im Nullpunkte die Achse der 
reellen Zahlen berührt und rückwärts fortgesetzt durch — 2: läuft, 
in den zur Achse der reellen Zahlen parallelen, von 4i herkommenden 
Strahl 7TT7,, endlich der Kreisbogen AF, welcher die Achse der 
reellen Zahlen in 1 berührt und fortgesetzt durch — : läuft, in einen 
Kreisbogen AJ, welcher ebenfalls in 1 die Achse der reellen Zahlen 
berührt und fortgesetzt durch © läuft, also dem Kreise um 1-+: vom 
Radıus 1 angehört. Auf diese Weise entsprechen den fünf im letzten 
Öktanten des Einheitskreises gelegenen Bereichen I, II, III, IV, V 
für oe bzw. die fünf außerhalb des Einheitskreises im ersten Oktanten 
der Größenebene verlaufenden Bereiche AHTA, AJHA, T,„JAA,, 
K.KTHH,, HA.HJT, für 1/o, die bzw. mit I*, Torre 
bezeichnet seien. 

. Der Wert von 1/o werde nun irgendwie in einem der letz- 
teren Bereiche festgehalten; wie wir alsdann auch in dem zugehörigen, 
damit verträglichen Bereiche für o den Punkt 6 wählen mögen, 
immer können wir durch Verschiebung dieses Punktes in der Rich- 
tung auf den Punkt 1/e zu die Größe rg beständig verkleinern, 


| | 
bis schließlich 6 auf einen innerhalb des Einheitskreises gelegenen 


Begrenzungspunkt des betreffenden Bereiches fällt. Es geht dieses 
daraus hervor, daß die zwei Tangenten am Einheitskreis in Q und N 
den Bereich I*, jene in @ und R die Bereiche I* und III*, in S und 
N den Bereich IV*, endlich die Tangenten in 5 und R den Bereich V* 
zwischen sich fassen. Wir können uns daher darauf beschränken, 
6 bloß auf den Grenzbogen der jeweils ihm zukommenden Bereiche 
sich bewegen zu lassen und haben also nur noch auf diesen Bogen 


auch derjenige von 
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jedesmal Punkte mit einem Minimum des Abstandes vom Punkte 1/o 
zu suchen. 

Nehmen wir 6 zunächst @m Inneren irgend eines der hierfür nun 
in Betracht kommenden Kreisbogen 


OV, v9, 0Q, 08, WO, RW, NW (70) 


beliebig an und es werde der Mittelpunkt des Kreises, dem der be- 
treffende Kreisbogen angehört, durch die Größe 6, repräsentiert; denken 
wir uns ferner um den Punkt 1/o als Mittelpunkt einen Kreis durch den 
angenommenen Punkt o geschlagen. Die zwei Kreise, um 6, vom Radius 


|6 — 6,| und um 1/o vom Radius o — r , werden sich im Punkte 6 


entweder schneiden oder berühren; darunter kann die Berührung, wie 
Fig. 75 auf den ersten Blick zeigt, nie eine äußere sein. Im Falle 
des Schneidens kann man nun durch Fortbewegung des so von der 
für dasselbe angenommenen Stelle aus längs des betreffenden Kreis- 


bogens in einem bestimmten Sinne (Fig. 76a) den Abstand - 


stets verringern. Im Falle der 
Berührung dagegen überzeugt 
man sich zunächst, daß dabei 
der Kreis um 6, vom Radius 
‚6 — 6, | notwendig im Inneren 
des Kreises um 1/o vom Ra- 
dius 6 — — liegen muß, und 
| | 
zwar deshalb, weil die zu den 


Kreisbogen (70) bzw. gehörigen 
Kreissektoren mit dem Gesamtbereiche des 1/o außer dem Punkte 





= 1, welcher aber für 1/o überhaupt nicht in Frage kommt, und 


dem Punkte - 1 +, welcher jedoch außerhalb III* liegt, keinen 
sonstigen Punkt gemein haben; daraus folgt, daß in diesem zweiten 
Falle der Abstand n — 5 durch Fortbewegung von 6 auf dessen 


betreffendem Kreisbogen, sowohl im einen, wie im anderen Sinne, 
jedesmal verkleinert wird (Fig. 76b). Demnach kann ein Minimum 


| | . 
von nn s\ ‚ also auch von |1 — 06 |, nicht statthaben, wenn o ım 


Inneren eines der Kreisbogen (70) liegt, und kann daher dieses Minr- 
mum nur eintreten, während 6 in einem der Endpunkte O, V, W liegt, 
eventuell kann eine untere Grenze der in Frage kommenden Werte von 
|l— 00| sich ergeben, wenn 6 in einen der Punkte Q, S, R, N des 
Einheitskreises gelangt. 

14* 
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Was nun zunächst diese letzteren Punkte ®, S, R, N anbetriftt, 
so zeigt Fig. 75, daß der Punkt 1/o, wie er auch in den jeweils ihm 
zukommenden Bereichen liegen mag, jedenfalls vom Punkte O eine 
geringere oder höchstens die gleiche Entfernung hat, wie von dem 
gerade betrachteten jener vier Punkte. Daher genügt es, bezüglich 
des Zustandekommens des Minimums von |1—06| bloß die Werte 
des o in den Punkten OÖ, V, W, die wir mit 60, Oy, Ow bezeichnen 
wollen, zu prüfen. 

Zunächst ist 69 =0, also hier |l—06| =1. Bezüglich 6,, 6 
fragen wir mit Rücksicht auf | 


1 | 
| | 
re 

weiter nach jenen speziellen Lagen des o, welche ein Minimum von 


| | 
——p | resp. 


Oy 








1 En 
gr | bewirken. Den o-Werten auf dem Kreise 
Ww 


um 1 vom Radius 1, welcher durch den Nullpunkt geht und auf der 
Achse der reellen Zahlen senkrecht steht, entspricht als Ort der zu- 
gehörigen Werte 1/6 die zur Achse der reellen Zahlen senkrechte 
Gerade Y„NY,. (Fig. 75), welche durch die Schnittpunkte des ge- 
nannten Kreises mit dem Einheitskreise läuft. Diese Gerade geht 
durch die Punkte Ä(o=4, in der Figur nur mit 4 bezeichnet) und 
F und es liegen auf ihr die den Zahlen 1/or, 1/ow bzw. entspre- 
chenden Punkte Y*, W*; diese letzteren befinden sich notwendig 
symmetrisch zueinander bezüglich der Achse der reellen Zahlen. Für 
6=6y erscheint nun e auf den Bereich III angewiesen und sonach 


1 A ‚a 
wird der Abstand Be ‚ wie aus Fig. 75 ersichtlich, dann am 
u | f 


kleinsten, wenn oe im Punkte F zu liegen kommt; es ist alsdann 


Im Falle o=o, SAD: kann oe im ganzen Oktanten AODB vari- 


ieren und sonach wird Fe o am kleinsten, wenn e im Mittel- 
punkte Ä der Strecke OA Ita dann haben wir: 
ÄW* 
| 1—eo]| DW 
Da nun 


OW*-0V*>AÄW*>V*F 
ist, so folgt daraus 
ÄW* va 
> Gyr > or: 
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und danach tritt endgültig in dem gegenwärtig betrachteten Falle der 
kleinstmögliche Wert von |1—o6| ein, wenn oe in F, 6 in V liegt. 
Man berechnet leicht die bezüglichen Werte von 0, 6 zu 


ri 


ee RR V3 SR alu erg 
rg -itie=-i- PU: 2 
v3 „2ri 
: © 3—1 a 
ET u er au, ar 
mi y. 
wo j die dritte Einheitswurzel e ° u gar bezeichnet, und erhält 
dafür 
vs Ken 
TUE -- 4 
1- 99,-%-i(V3 - ee y (71) 


sonach für das gesuchte Minimum von |1— 0060| den Wert 


EEE OR 
V2 ? 
Wir gehen nunmehr zur Betrachtung des zweiten der beiden Fälle 
über, die oben auf Seite 204 zu unterscheiden waren, und machen 
also die Annahme 





ps-qr=1-+i. 
Wir transformieren jetzt wiederum, wie auf $. 203, die Formen 
&, n mittels der Gleichungen (50) bzw. in 
Br or), H-uaxty), (72) 
wobei sich 
a a a a 
erweist. Diesesmal wird 
1—-ogs|=|A||ps-ar|=V2|A|. 
Unsere Aufgabe lautet nun, die Größen o, 6 seien so zu be- 
stimmen, daß |1— 06 ein Minimum wird, während der Bereich 
IX+eY si, |oX+Y<i (13) 
im Inneren außer dem Nullpunkt weder einen weiteren Punkt mit 
ganzzahligen X, Y, noch auch irgend einen Punkt, für den (1+:)X, 
(1-+i)Y beide ganzzahlig und = 1 (mod. 1 + ;) sind, enthält. 
Der hiermit geforderte Charakter des Bereiches (72) wird nun 
nach $ 4 (8.198) völlig durch die vier Ungleichungen 


max (+0), 0+-)2V2 (@=+,,+) (19) 


ausgedrückt. Zur bloßen Ermittelung des Minimums von |1—o6| 
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%z_ können wir uns ferner aus 


£ E analogen Gründen, wie vor- 
er Br ' hin, auf die Annahme 
er EL Ft ! . 
reg: RER - e=9-10, 129,20 
„RH ! beschränken; dadurch wird 
’ o in der komplexen Größen- 


ebene wiederum auf den 
letzten Oktanten AO des 
Einheitskreises mit Aus- 
schluß des Bogens BA 
verwiesen (Fig. 77). 

Die Bedingungsunglei- 
chungen (74) sagen nun 





5 E aus, daß so oft für ein 
=‘ und ein & 
le+el<Y2 (75) 
wird, gleichzeitig 6 derart beschaffen sein soll, daß 


o+, 272 


wird. Von den vier in Frage kommenden Ungleichungen (75) treten 
nun, wie Fig. 77 zeigt, die folgenden zwei 

|-1+el<Y2, litel<V2, (76) 
für jedes g des Bereiches AOB (von A abgesehen) ein, indem die 
Kreise um 1 und um — i vom Radius Y2 diesen Bereich ganz in sich 
einschließen; gleichzeitig muß demnach 

o-1/>Y2, je-:[>Y2 
sein, also o in demjenigen Teile des Einheitskreises liegen, welcher 
nirgends ins Innere der Kreise um 1 und um i je vom Radius Y2 
eindringt, d. i. 6 muß im Kreisdreieck RUP liegen, wovon noch der 
Bogen PR wegen der Bedingung  6|<1 auszuschließen ist. Dieses 
Dreieck RUP fällt andererseits ganz in den Kreis um — i vom Radius 


V2 und ist darin also für jeden Punkt 6, — bloß mit Ausnahme 
des Punktes P, der hier aber nicht in Betracht kommt, — 


|o+il<Y2; 
folglich darf niemals gleichzeitig 
|-i+tel<y2 


sein, d. h. es muß für oe hier stets 


oe v2 
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gelten, also o außerhalb oder auf die Peripherie des Kreises um öi vom 
Radius Y2, d.h. hier notwendig in das Kreisdreieck ALB, mit Aus- 
schluß des Bogens BA, fallen. Im Bereiche dieses Kreisdreiecks ist 
nun, wie Fig. 77 zeigt, auch niemals 

| 1+0/<V3; 
es erscheinen hier also die zwei weiteren, außer (76) zu diskutieren- 
den Ungleichungen (75) ausgeschlossen. 

Wir haben demnach das Minimum der Werte von |1— oo| 
zu suchen, während nunmehr o sich in ALB, 6 in RUP, jedesmal 
mit Ausschluß der Werte auf dem ee bewegen. Aus dem 
Bereiche für o finden wir zu diesem Zweck zunächst als zugehörigen 
Bereich für 1/o das Kreisdreieck AM K, indem der Bogen AB des 
Einheitskreises im letzten Oktanten in den Bogen AK desselben 
Kreises im ersten Oktanten übergeht, ferner der den Bogen AL ent- 
haltende Kreis, wie jeder durch die Punkte 1, — 1 laufende Kreis, in 
sich selbst und also sein Bogen AL im letzten Oktanten in seinen 
Bogen AM im ersten Oktanten übergeht, schließlich die Strecke BL 
auf der Halbierungslinie des letzten Quadranten in die Strecke KM 
auf der Halbierungslinie des ersten Quadranten sich verwandelt; wie 
der Bogen 5A vom Bereiche DAL, so ist jetzt der Bogen KA vom 
Bereiche AMK auszuschließen. Halten wir nun vorderhand den Wert 
von 1/oe beliebig im Bereiche AMK fest, so handelt es sich dann 


um das Minimum von 6 _ — bei diesem 1/o. Wir sehen zunächst, 
| 


— da die Tangenten in P und R am Einheitskreise das Kreisdreieck 
AMK zwischen sich schließen, — daß ein Minimum der fraglichen 
Größe hier nur eintreten kann, wenn 6 auf einem der Bogen RU, 
UP liegt, und weiterhin, — da die Kreissektoren PU, AUR nicht 
in AMK eintreten, — nur wenn o in einen der Endpunkte AR, U, P 
dieser Bogen fällt. Hierbei kommen die Punkte P und R nicht in 
Frage, da das Kreisdreieck AMK auf derselben Seite der Geraden PQ 
wie der Bogen PT, ferner auf derselben Seite der Geraden RA wie der 
Bogen RU bleibt. 

Das Minimum von - — 4 tritt also notwendig ein, während 6 

| | 

im Punkte U liegt. Zu dem betreffenden Werte 6= 6, suchen wir 


jetzt weiter das Minimum von |1— g07|=|6v) = 0; die Größe 
U 

1/6, wird durch den Schnittpunkt Z der Halbierungslinie des vierten 

Quadranten mit dem Kreise um © vom Radius V2 repräsentiert, indem 

beim Übergang von den Werten 6 zu den Werten 1/6 dieser letztere 


Kreis in Hieh übergeht und aus der Halbierungslinie des dritten Qua- 
dranten die Erlentzeiit des vierten Oualrortan wird. Nun hat 
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unter allen Punkten og im Bereiche BAL die Ecke L sichtlich den 
kleinsten Abstand von Z; sonach tritt das Minimum von \|1 — 006| in 
dem hier betrachteten Falle endgültig für 


k Se k er Hu 2rÜi 
= PT -R-j=V ze, 








=6y=—-to,=(-1— ep 24 
ein und es beträgt Y 
1 — 0,60) — 3 — v3: 

Auf diese Weise erhalten wir hier für das Minimum von | A| = et Il—oo| 


v2 


denselben Wert ie ‚ wie ın dem an erster Stelle behandelten Falle 


ii 


vs—-qgr=|1. 


$ 7. Endgültige Formulierung des Satzes über zwei binäre lineare 
Formen für Ki). 


Indem wir nun auf die ursprüngliche Fassung des von uns nun- 
mehr erledigten Problems aus dem Anfang des $ 6 zurückgehen, 
können wir die gewonnenen Resultate in folgender Weise aussprechen: 

Sind &, n zwei binäre lineare Formen in den komplexen Varia- 
ben = x, +i2&,, Yy=Yı + ty, mit beliebigen komplexen Koeffi- 
zienten und einer Determinante A-+0, und betrachten wir im vier- 
dimensionalen Gitter der &,, &%,, %,, Y den zum Eichkörper 


sl, )n|sl 


homothetischen M-Körper, so gilt für dessen Parameter M stets die 
Ungleichung 


m<y 1al. an) 


Dabei tritt in dieser Ungleichung unter gewissen Umständen das 
(Gleichheitszeichen ein, und zwar dann und nur dann, wenn der Aus- 
druck 1 — 06|, welcher aus den Koeffizienten von &,n in der im 
vorigen Paragraphen erörterten Weise zu bilden ist, für die vor- 
liegenden 5, n gerade sein von uns dort gefundenes Minimum er- 
reicht. Diesbezüglich haben wir noch die zwei im vorigen Para- 
graphen unterschiedenen Fälle einzeln zu betrachten. 

Im ersteren dieser Fälle tritt das Minimum von |1— 06| unter 
der bezüglich des og gemachten Annahme (59) für | 


len 
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ein (8. 213), also allgemein dann, wenn o, 6 mit einem der 4 Werte- 
paare 


a 1 an ; 
DE), Ge nl 237°) Er re 


oder mit einem der 4 dazu konjugiert-komplexen Wertepaare zu- 
sammenfallen. Ist nun dieses der Fall, dann existiert der Bedeutung 
von 0, 6 zufolge (S. 203) eine ganzzahlige Substitution von einer 
Determinante & 1 oder +, welche die Formen &,n bzw. in Aus- 
drücke 
B-AX+(C-i- PN], Bi 
H= ul -iM)X+ Y] 2 


resp. in dazu konjugierte Ausdrücke überführt, während A, w irgend 
welche Größen von Beträgen 1 werden. Beachten wir noch, daß die 
hier auftretenden Formen 


Xi PY, 1-MX+Y 
die bemerkenswerte Eigenschaft haben, durch die Substitution 
Next ey. Y—— 7* 
von der Determinante — 1 in die Formen 
X®+@-)Y% -üPl+ X" + Y°] 
überzugehen, deren erstere offenbar zu der ersten in (78) konjugiert- 
komplex und deren letztere bis auf den Faktor — ij? vom Betrage 1 
zu der zweiten in (78) konjugiert-komplex ist, — so können wir schon 
erschöpfend sagen, daß die Größe |1— 06| ihr Minimum im vor- 
liegenden Falle dann und nur dann erreicht, wenn eine ganzzahlige 
Substitution von einer Determinante + 1 oder +: existiert, welche 
die Formen &,n in Ausdrücke (78) überführt. 

Erwähnt sei hier noch eine andere bemerkenswerte Eigenschaft 
der Formen (78), des Inhalts nämlich, daß diese Formen durch die 
Substitution 

X=-(-1Ii+r9)X*+:ı7Y*%, Y=-X*-ı:Y7* (79) 
von der Determinante 1 in die Formen 


J@er+ im), PlA-imX*1Y%) 


übergehen, sich also einfach mit j bzw. j? multiplizieren. Die drei- 
malige Ausübung der Substitution (79) nacheinander muß hiernach, 
wegen j’—= 1, auf die identische Substitution hinauskommen. 

Im zweiten der oben unterschiedenen Fälle tritt das Minimum 


von |1— 06 ein, wenn 0, 6 eines der 4 Wertepaare 


oe a year lr)) 
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oder eines der 4 dazu konjugiert-komplexen Wertepaare vorstellen, 
wenn also (vgl. S. 203) für &,n eine ganzzahlige Substitution (50) von 
einer Determinante + 1 + existiert, wodurch &, 7 in Ausdrücke 


F-AXHGF-WN), 
H=-ul(-j5-iWMX+Y) 
oder in dazu konjugiert-komplexe Ausdrücke transformiert werden, 


während A, u irgend welche Größen vom Betrage 1 werden. Nun 
gehen die Ausdrücke (80) durch die Substitution 


(80) 








ae Bi 
X=-NX*+ I: vs 
: ee (81) 
= 1+i 
a 1 A 
von der Determinante — 1 in 


Oi 
AI: 

d. h. in Ausdrücke von der Gestalt (78) über, und Entsprechendes 
gilt auch für die zu jenen (80) konjugiert-komplexen Ausdrücke. 
Mithin folgt durch Komposition der betreffenden Substitution (50) 
mit (81), (nach der Eigenschaft y=r, g=s (mod. 1+0, die den 
Koeffizienten p, q, r, s der Substitution (50) hier zukommen muß, 
vgl. S. 196), auch im gegenwärtigen Falle, wie im vorigen, wieder eine 
ganzzahlige Substitution von einer Determinante + 1 oder + t, welche 
die Formen &, n in Ausdrücke von der Gestalt (78) überführt. Der 
Grenzfall, in dem (TT) mit dem Gleichheitszeichen erfüllt ist, ist somit 
unter den gegenwärtigen Umständen nicht verschieden von dem Grenz- 
falle, der sich unter den vorhin betrachteten Umständen herausstellte. 

Indem wir nun in der Ungleichung (77) die Bedeutung von M 
ins Auge fassen und noch die Formel (71) berücksichtigen, können 
wir jetzt die erzielten Resultate endgültig in dem folgenden Satze aus- 
sprechen: 

LXI. Sind 

: Ze A Py ’ 
n=ya+6y 
zwei lineare Formen in zwei komplexen Variabeln x, y mit beliebigen 
komplexen Koeffizienten und einer von Null verschiedenen Determinante 
A, so gibt es stets ganze Zahlen &, y im Körper von i, die nicht beide 
verschwinden, so daß für dieselben 
| | 


a AR VEN ae 
ssyVal > 
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wird. Im allgemeinen lassen sich die besagten Zahlen x, y sogar der- 
art angeben, daß die Beziehungen hier mit dem Ungleichheitszeichen er- 
füllt sind; eine Ausnahme bildet nur der Fall, wo &, n so beschaffen 
sind, daß eine ganzzahlige Substitution von einer Determinante = + 1 
oder = + t existiert, welche diese Formen in Formen 


FrIBaeee 2 ri F 
VE Aeew Xtei- mn, 


3— y3 
a: A- A Pi (1L—-iPX+Y) 
gs v3 
Be, A RR NER R 
überführt, worin J= ——,— ist und o irgend eine reelle Größe be- 


deutet. 


S$S 8. Bestimmung der zulässigen Werte von E im Falle von X(5). 
Charakter vierfacher M-Körper. 


Wir wollen nun für den Zahlkörper der dritten Einheitswurzel 


—1+1y3 


I 5 analoge Untersuchungen durchführen, wie solche in den 





ss 4—7 für den Körper von ? angestellt wurden. 

Wir verwenden dabei wieder die in den $S$ 2, 3 gewählten Be- 
zeichnungen, in dem dortigen Sinne, indem wir zugleich unter Gitter- 
punkten jetzt Punkte (x, y) verstehen, für welche x und y ganze 
Zahlen im Zahlkörper von 7 sind, — und knüpfen unmittelbar an die 
folgende in $ 3 Formel (21) für den Fall $=7 erschlossene Tat- 
sache an: stellt | 

ya,y)<M (82) 


einen vierfachen M-Körper im Gitter der x, y vor, d.h. befinden 
sich auf der Oberfläche dieses M-Körpers solche zwei Gitterpunkte 
(p,g), (r, 5), wobei ps —qr= E=+0, also nicht gerade p= er, g = 8s 
ist, unter & eine der sechs Einheiten + 1, +7, + j? verstanden, dann 
ist dabei sicherlich | E|?< 8. Wir wollen nun im folgenden die hier 
tatsächlich möglichen Werte von E genau ermitteln, um hernach den 
Charakter des Bereiches (82) als eines M-Körpers in einfacher Weise 
formulieren zu können. 

Die Zahlen », q sind teilerfremd; daher können wir jedenfalls 
zwei ganze Zahlen in K(j), etwa p*, q*, derart bestimmen, dab 





RE Zu 


wird. Wir führen alsdann das Gitter der x, y durch die Substi- 
tution 
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y-9X+4*"Y 
in ein Gitter der X, Y über; die X, Y-Koordinaten des Gitterpunktes 
(p, q) werden dann 1,0, jene des Gitterpunktes (r, s) mögen R, $ heißen, 
wobei 5—= E wird, endlich geht die Funktion (x, y) in eine Funk- 
tion B(X, Y) und die den Bereich des M-Körpers definierende Un- 

gleichung (82) in die folgende über: 

DISC SEM: (83) 
Wir können dabei statt (r,s) überhaupt irgend einen Punkt 
(er, &s) unserer Betrachtung zugrundelegen, wobei & eine beliebige der 
kin 
sechs oben aufgezählten Einheiten, —e ? (k=0,1,2,3, 4,5), be- 
deutet; es tritt alsdann &S an Stelle von $ und nun denken wir 
uns & unter dessen sechs möglichen Werten speziell so festgesetzt, 


daß die komplexe Größe &S dabei einen Arkus >—7 und <- 
erhält. Alsdann wird bei dem Ansatz 
= S, +38, 


worin &,, S, reell sind, 
1>0, -,<H<H (84) 


sein (vgl. Fig. 82, 5.232). Nun denken wir uns an Stelle von er, 
€s, &8 wiederum bzw. r, s, 5 geschrieben und es gelten jetzt für 
S—=S, +39 = E die Bedingungen (84). Mit Rücksicht auf diese 
letzteren und auf die Relation 

4| BE? = (28, — 8)” +38,°—= 381° + (8, — 28)" (85) 
folgen nunmehr aus der Ungleichung 

4|E?”<32 

für E die Werte 

S, +3 =1,1=3, 2,2 —J, 3+j3=2-/° 
mit den Normen bzw. 

en 

als die einzigen Werte, die hier für E in Betracht kommen können, 
und diese sind nun einzeln zu untersuchen. 


Wir ziehen dabei analog, wie in $ 4, den durch die Unelei- 
chung 


? , 


X, y)— 





R 3% 
x-zr+z|<ı 


definierten Körper zur Betrachtung heran; derselbe ist, wie wir in 
$ 5 gesehen haben, im Körper (83) vollständig enthalten. 
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In den Fällen S=E=2—j, 2— j? könnte nun, da R, S teiler- 
fremd sein sollen, Rnmur =+1, +j, +3? (mod. $S) ausfallen und 
liesse sich daher X als ganze Zahl hier stets so bestimmen, daß 


X R 1 
| N | S 
und in der Folge 


2 
KT 





DIN, 1) => 
also 
On 
würde. Darnach würde aber der betreffende Gitterpunkt (X, 1) sich 
im Inneren des Körpers (83) befinden, was ausgeschlossen ist; es 
kann daher hier keiner der Fälle E=2—j, 2 — j? statthaben 
Im Falle$ = E=-2 muß R=1 oder j oder j? (mod. 2) sein und 
können wir hier sonach X als ganze Zahl so bestimmen, daß 


vX,l)-g-1 


wird. Der zugehörige Gitterpunkt (X, 1) muß hernach dem Körper 
(83) angehören und also notwendig auf dessen Begrenzung liegen. 
Entsprechen diesem Gitterpunkte die Werte «= r*, y = s*, so ist für 
die Punkte (x,y) = (p,gq), (r*, s®): 
E*r=-py®—g*=1 
und können wir somit von dem Falle E=2 aus stets auf den Fall 
E=1 zurückkommen. 
Wir brauchen mithin nur noch die zwei Annahmen E=1 und 
E=1-—.j weiter zu verfolgen. 
Es sei zunächst E=1. Durch die Substitution 
t=pX-+rY 
SE (86) 
y=qX+s} 


transformieren wir das &,y-Gitter in ein X, Y-Gitter, wobei die 
Punkte (x, y) = (P, 9), (r,s) bzw. in die Punkte (X, Y)= (1,0), (0,1) 
übergehen. Zugleich schreiben wir 
pe, Y) Eu D(X, Y), 
nehmen der Einfachheit halber M = 1 an und haben sonach 
91,0)=1, 90,2) =-1. (87) 
Soll nun der Körper 
DIL (88) 


einen M-Körper vorstellen, so muß für ein beliebiges, von (0,0) ver- 
schiedenes ganzzahliges Wertepaar (G, H) stets 
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0(6,M)> 1 (89) 

sein. 
Diese unendlich vielen Bedingungsungleichungen (89) sind jedoch 
mit Rücksicht auf das Bestehen der Gleichungen (87) bereits eine Folge 
der nachstehenden 18 speziellen, unter (89) enthaltenen Ungleichungen: 


®(s,1)>1, 0 EN 
Del —„,1)>1, Dles,1-j„>1V, (91) 
Ga BR 
Um dieses zu beweisen, nehmen wir an, die Gleichungen (87) und 


alle Ungleichungen (90), (91) seien erfüllt, es gäbe aber trotzdem ein 
von 0,0 verschiedenes Paar teilerfremder ganzer Zahlen G, H, wofür 


®(G,H)<1 (92) 
wäre. Wir denken uns dabei etwa |@|<| JH; alsdann muß, da (87), 


(90), (91) bereits vorausgesetzt werden, jedenfalls || > |1—5j|=YV3, 
mithin |7| > 2 sein. Wir stellen nun für @(X, Y)) die folgende Un- 
gleichung her: 


2X, Y<o(X-4Y,0)+@(ZY,Y) 


G Pr 
= X-7Y0(,0)+ | 96,3); 


daraus folgt wegen (87) und (92), YO vorausgesetzt, 
Gar % 
RN<X-Zrrtz| (93) 
13) 


Ist | 7 | = 2, so müßte e entweder — 5 oder = = sein, WO- 


rin & irgend eine der Einheiten in X(j) bedeutet, und würde dann 
aus (93) entweder 


| 1 
©0, D<|-5| eh 
oder 
| Ten. 
D(e, re, a 1 
folgen, beidemal im Widerspruch mit einer der Bedingungen (87), (90). 
Ist dagegen |H|>2, also hier auch > Y7, so denken wir uns. 


eine Einheit & derart bestimmt, daß der Punkt — in der komplexen 


Größenebene einen Arkus > -7 und < — erhalte; es hätte dann 
dieser Punkt von mindestens einem der zwei Punkte O0 und 1 (O und 


A) einen Abstand < 77 (siehe Fig. 81 auf S. 231) d.h. es wäre min- 


destens eine der Ungleichungen 
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a 


erfüllt und sonach würde dann mit Rücksicht auf (93) für mindestens 
eines der Wertesysteme (X, Y)= (e, 1), (0,1) die Ungleichung 
1 1 
(X, Y)<—+—<1l 
sn 
gelten, wiederum im Widerspruch mit einer der Beziehungen (87), 
(90). Hiermit erweisen sich in der Tat die sämtlichen Ungleichungen 
(89) als eine Folge der Gleichungen (87) und der Ungleichungen 
(90), (91). 
Es sei zweitens E=ps— gr =1-—j. Wir bemerken zuvörderst, 
daß für »2,q und r,s hier mod. 1 — 7 nur die Restensysteme + 1,0; 
0,+1; +1,-+1 in Betracht kommen; mit Rücksicht darauf finden 
wir leicht, daß wegen 
ps=qr (mod. 1 j) 
hier notwendig entweder 
p=r q=s(mod.1-—.j) 
oder 
p=-r q=—s(mod.1-j) 


sein muß. Indem wir nun gegebenenfalls gleichzeitig y durch — y, 


Y durch —Y und damit p,r,g,s durch 9, —r, —q,s ersetzen 
können, dürfen wir ohne wesentliche Beschränkung annehmen, es sei 
p=-r q=-s(mod.1-j). (94) 
Die Transformation 
<=pX-+rY, 
(95) 
Kr qX 17 sY, 


die wir alsdann ausführen, läßt aus jedem Gitterpunkte in X, Y einen 
Gitterpunkt in x, y hervorgehen; doch sind damit diesesmal noch nicht 
sämtliche Gitterpunkte in x, y erschöpft: die letzteren erhalten näm- 
lich wegen 





EUTTERY MIET LY 
Tee er 
X, Y-Koordinaten von der folgenden Gestalt: 
U v 
X- 7 Y= a (96) 


worin U, V ganze Zahlen sind, welche, da wegen (94) 
SE—-ry=—g% + py (mod.1— j) 


ist, entweder beide = O0 oder beide =1 oder beide = — 1 (mod. 1 — j) 
sind. Umgekehrt entspricht jedem Wertepaar (96) der X, Y von 
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dem hier beschriebenen Charakter in der Tat ein ganzzahliges Werte- 
paar der x, y, und zwar 


indem wegen (94) 
p U-+ vr =— (mod. 1 —j), 
gU+sV=0(mod.1—5) 


wird. Um also das vollständige Gitter in x,y zu erhalten, haben wir 
zu dem jetzt konstruierten Gitter in X, Y noch alle diejenigen Punkte 
(X, Y) hinzuzufügen, bei denen 
= 1 r 1 
TAG net HT 
oder 
1 


B 1 h 


— 
ist, unter @, H beliebige ganze Zahlen verstanden. 
Wir setzen nun wieder 


p(2,9)= X, P), 
denken uns M= 1, und haben zunächst, indem die Punkte (x,y)= (9,9), 
(r,s) vermöge (95) in die Punkte (X, Y) = (1,0), (0,1) bzw. über- 
gehen, 
8(1,0)=1,..8(0,1) = (97) 
Damit 
mx, YA 


einen M-Körper vorstelle, muß neben (97) weiter noch für jedes von 
(0,0) verschiedene ganzzahlige Wertepaar (G, 7) 


Dr He (98) 

gelten und überdies für jedes beliebige ganzzahlige Wertepaar (@, 7) 
1 1 

D(G Bm Tre Lg >) Bez (99) 


sein, wobei die Vorzeichen + stets an beiden Stellen in gleichem 
Sinne zu nehmen sind. 

Der Inhalt der unendlich vielen Ungleichungen (98), (99) wird 
nun mit Rücksicht auf das Bestehen der zwei Gleichungen (IT) bereits 
durch die folgenden 12 besonderen, unter (98), (99) enthaltenen Un- 
gleichungen erschöpft: 

2-0,1>21, 00,123, (100) 
D(— 9, 2) e v3, B(— 20, 1) 2 v3, (101) 


worin 0 jeden der drei Werte 1,5, 5? zu bezeichnen hat. 
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In der Tat: zunächst haben wir, mit Rücksicht auf die Regeln 
(12) und (14), 
291 -9,1)+9(0,-9)>2 9-01 -9,-A—2)=V39j, 1), 
0(,1-j)+ 0-9, )>2@@1-,1-)-V30(,1), 
©(-8,1-))+90,0)> 01 —),1-)=V300,1): 
hierin sind die rechten Seiten wegen (100) jedesmal > 3 und folgt 
daher hieraus unter Benutzung von (97), für alle sechs Einheiten 
_s=-9: 
Gl -,)>2, &e,1-)22; (102) 
zudem ist nach (100) immer 
De, 1)>1; (103) 
die Ungleichungen (102), (103) haben aber nach den im Falle E=1 
gemachten Ausführungen bereits die Gesamtheit der Ungleichungen 
(98) zur Folge. 
Was weiter die Ungleichungen (99) betrifft, die wir, 
ME Le OO ra) Karl er A 
gesetzt, in der Form 


o(U,V)>y3 


schreiben wollen, worin also U, V ganze Zahlen bedeuten, die ent- 
weder beide =1 oder beide =— 1 (mod. 1 —j) und sonst beliebig 
sind, — so sind diejenigen unter diesen Ungleichungen, worin U, V 
beide absolut <2 und teilerfremd sind, selbst in (100), (101) auf- 
geführt. Wenn wir also jetzt annehmen, daß trotz des Bestehens aller 
Ungleichungen (100), (101) ein Paar von ganzen Zahlen U, V, die 
wir als teilerfremd und etwa mit |U|<|V, uns denken können, 
derart existiert, daß 
U=V/=+1(mod.1-—.j) 

und zugleich 


o(U,V)<y3 (104) 


ist, so müßte dabei jedenfalls |7|>Y7 sein. Wir setzen nun wieder- 
um die Ungleichung 


o&,n<|xX-yr 0(,0)+ 7 o(U,V) 


an und hieraus würde für die in Rede stehenden Werte U, V, nach 
(97) und der Annahme (104), Y=+O vorausgesetzt, 


(X,N)< X-yY + rk (105) 


Minkowski, diophant. Approximationen. 15 
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folgen. Nun können wir eine Einheit #=1, j, j? so bestimmen, daß 


— als komplexe Größe einen Arkus > — - und < rn erhält, wobei 


alsdann der dieser Zahl in der komplexen Größenebene entsprechende 
Punkt offenbar von dem Punkte 1 einen Abstand <1 hat (vgl. 
Fig. 78 auf S. 228); es ist dann also für dieses 0 


| U 
opel 
und in der Folge würde aus (105) weiter die Ungleichung 


26,1)<1+?<y3 
Oh 
hervorgehen. Diese letztere steht aber im Widerspruch mit einer der 
Ungleichungen (100) und hiermit stellt sich die Annahme (104) als 
unzulässig heraus, wodurch zugleich die auf S. 224 ausgesprochene 
Behauptung vollends bewiesen erscheint. 


$ 9. Satz über zwei binäre lineare Formen mit komplexen Variabeln 
für X(j). 
Es seien zwei lineare Formen in den komplexen Variabeln x, y 
vorgelegt, 
=ur+ By, 
NR dy ’ 
wobei die Koeffizienten «, ß, y,d beliebige komplexe Größen seien 
und die Determinante A = «d — ßy nicht verschwinde. Wir werden 
wiederum die Werte der Variabeln «, y auf ganze Zahlen des Zahl- 
körpers von j beschränken und setzen deshalb 


= +30, yay ti 


an, wobei &,, &,, Y, 4 reelle Größen bedeuten; entsprechend setzen wir 
zugleich 


(106) 


ut Mm tIM 
an, worin &,, &, 91, Ns reell sind. 
Betrachten wir in der Mannigfaltigkeit der «,, &,, Y,, Y den Körper 


&sl, In|sl, (107) 


so ist das Volumen desselben 
d Be 

J En SIIJ 1&a& an.dn, 

wobei das vierfache Integral auf den Bereich 


Fr A(&, 5 23 Nı» Ne) 
(-2)+°2<1, m-2) 4 <ı 
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Formen 











U, 3%, Yı , %) 
h A(&, , 823 Nı» Ne) 
berechnet sich hier in ganz analoger Weise, wie dies im Falle des Zahl- 





zu erstrecken, also =4# =? ist. Die Funktionaldeterminante 


körpers von i (8. 201) geschehen ist, zu ir Es wird sonach 
47? 
“Saar 


Mit Rücksicht darauf liefert uns hier die Formel (7), wenn wir 
gleichzeitig den Zusatz am Schlusse des $ 1 beachten, für den Para- 
meter M des zu (107) gehörigen M-Körpers die folgende Ungleichung: 


M< jr vial (108) 


und hiermit gewinnen wir den folgenden Satz: 

LXUI. Zu zwei linearen Formen &E, n in zwei Variabeln &,y mit 
beliebigen komplexen Koeffizienten und nicht verschwindender Deter- 
minante A lassen sich stets für x, y ganze Zahlen im Körper von 


J= —— = er, die micht beide verschwinden, derart angeben, daß für 


on. 
<Peiyal, mi<@lvai 


wird. 


$ 10. Genaue Bestimmung des Minimums von zwei binären linearen 
Formen im Falle von X(5). 


Um die präzise obere Grenze für den zu zwei Formen (106) 


zugehörigen DER ya] zu finden, also eine solche obere Grenze, 


welche von 973 7 womöglich bei gewissen Verhältnissen @:ß:y:0 wirk- 
lich erreicht wird, können wir, wie in $6, M = l annehmen, — dem- 
gemäß unser Karin auf diejenigen Koeffizientensysteme «, ß, y, d 


richten, bei denen der Körper 

&lsı, Inlsl (109) 
ein M-Körper ist, — und nun nach dem Minimum des Betrages von 
A= «0 — ßy bei allen so eingeschränkten Koeffizientensystemen fragen. 
Dieses Minimum kann, wie ähnlich in $ 6 (8. 203) ausgeführt ist, 
nur unter den Umständen sich ereignen, daß der M-Körper (109) so- 
wohl Gitterpunkte enthält, bei denen 


5l=1, nl 


ist, als auch solche, bei denen 
15* 
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\&l<d4, In|=1 


ist. Es sei also (p, q) ein Gitterpunkt der ersteren, (r, s) ein Gitter- 
punkt der letzteren Art auf der Begrenzung des Körpers (109). Wir 
wenden auf &,n die Transformation 


=9»XH+rY, 
; i (110) 
y=qX+s} 
an und dadurch mögen diese Formen bzw. in 
7=4(X+o7), 
BE (111) 
H=u(6X+N) 
übergehen; hierin ist dann 
Al=1, |#l=1, Jeil<1, Jej<1. (112) 





Nach den Ausführungen in $ 3 dürfen wir dabei ps —qr=1 oder 
— 1 — j annehmen; eine Bemerkung in $ 6, die dort an die mit 
(112) gleichlautenden Ungleichungen (53) anknüpfte, kann hier genau 
wiederholt werden und es ist danach hier von vornherein ausge- 
schlossen, daß ps — qr mit 2 assoziiert wäre. 

Es stellt sich nunmehr ferner heraus, daß der Fallps—gqr=1-—)j 
bei der gegenwärtigen Aufgabe überhaupt nicht in Frage kommt. Machen 
wir nämlich die Annahme ps —qr=1-— j und setzen zudem noch, 
was keine eigentliche Beschränkung ist (vgl. 5. 223), 


p=—r q=—s(mod.1-—.j) 
voraus, dann müssen, damit (109), oder was dasselbe ist, 
max (X +0X|, |eX+ F)<1 


einen M-Körper vorstelle, zufolge (100) insbesondere auch die drei 
Ungleichungen 


max ((0+e|, +5 )2V3 (#=1, j,j?) (113) 


erfüllt sein. Indem wir noch eventuell 
el, Y durch jY oder j?Y ersetzen und 
“ Fe % auch überdies in allen vorliegenden Be- 
ziehungen (auch im Werte von p9s—qr) 
i mit — i vertauschen können, ohne daß 
dadurch die hier wesentlichen Umstände 
eine Änderung erfahren, dürfen wir o 
in der en Größenahane von vorn- 
herein auf den Sektor AOC (das letzte 
Sechstel) des Einheitskreises (Fig. 78) 
verweisen, wobei der Bogen OA vom 
Bereiche des o wegen (112) auszu- 
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schließen ist. Nun lassen sich die drei Bedingungsungleichungen (113) 
folgendermaßen aussprechen: so oft für d=1, j, j? die Ungleichung 


9+e1<y3 
statthat, d. h. og innerhalb des Kreises um — 0 vom Radius V3 sich 
befindet, muß jedesmal gleichzeitig 


e+, >23 


sein, d. h. 6 außerhalb oder auf der Peripherie des Kreises um — r 
vom Radius Y3 liegen. Nun befindet sich oe, so lange es sich in 
dem ihm zugewiesenen Bereiche AOC bewegt, stets im Inneren des 


Kreises um —j vom Radius Y3, wie des Kreises um —j? vom 








Radius V3; also dürfte 6 insbesondere weder im Inneren des Kreises 
um —j? vom Radius Y3, noch im Inneren des Kreises um — j vom 


Radius Y3 liegen; da aber andererseits 6 nach (112) auf das Innere 
des Einheitskreises verwiesen ist und der Einheitskreis von den so- 
eben genannten zwei Kreisen vollständig überdeckt wird, so wäre für 
o danach im vorliegenden Falle überhaupt kein Wert zulässig. Die 
Beziehung ps — qr=1-—j kann folglich unter den gegenwärtig 
postulierten Umständen gar nicht eintreten. 

Wir dürfen nunmehr ps — qr = 1 voraussetzen. Indem wir dies- 
mal die Formeln (90), (91) und den Text hierzu heranziehen, stehen 


wir jetzt vor der Aufgabe, |A|=|1 — 06| derart zu einem Minimum 
zu machen, daß gleichzeitig die 18 Bedingungsungleichungen 

max(|X+oY|, |sX+Y|)>1 (114) 
für 


X,Y=s,1; e(l u): a] @.=-+1,+4J3, aslh), 
erfüllt sind. Da wir dabei o, 6 durch ein beliebiges anderes der 
Größenpaare &o, - - und ferner ‘© durch — i uns ersetzt denken können, 


so können wir infolgedessen o mit einem 


ch 


Arkus > — - und < (0 annehmen, also 


o auf den Sektor AOB (das letzte 
Zwölftel) des Einheitskreises, mit Aus- 
schluß des Bogens BA, verweisen (Fig.79). 

Vom Werte oe = 0, wofür alle 
Ungleichungen (114) erfüllt sind und 
1—-0o6=1 ist, mag vorderhand abge- 
sehen werden. 

Die Bedingungen (114) besagen 
nun: so oft eine der Ungleichungen 
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etrel<1l, ll -Nrei<l, jeteil-j)|<1 
statthat, soll jedesmal gleichzeitig, mit dem nämlichen Werte des z, 
bzw. die Ungleichung 

eo+1|>1, jeA-No+1|>1, jeo+1-7]21 
erfüllt sein, — mit anderen Worten: so oft oe im Inneren eines der 


Kreise um — & vom Radius 1, um — (1 —j) vom Radius 1, um — Ss = 


vom Radius n zu liegen kommt, soll zu gleicher Zeit o außerhalb 
oder auf der Peripherie des bzw. entsprechenden unter den Kreisen 


1.2 
B 





1 ; 1—j? . 4 
um — — vom Radius 1, um - vom Radius —, um — 
3 


vom Radius 1 liegen. 
°%y-j? Was zunächst die sechs 
Kreise um die Punkte — & 
vom Radius 1 betrifft 
(Fig. 79), so haben die- 
Sir u SE 7 o7_yzz Jenigen um j, — 1,5? über- 
% 7 a TE 7 hauptkeinen inneren Punkt 
mit dem Bereiche OAB 
der Größe o gemein und 
geben daher hier zu kei- 
ner Beschränkung des 6 
Anlaß. Die Kreise um 1 
und um —j vom Radius 
1 schließen den Bereich 
%-y des og (von o=0 eben 
abgesehen) vollständig in 
sich ein, folglich darf hier 
6 jedenfalls nicht im In- 





0527 neren der Kreise um 1 und 
Fig. 80. um — j? vom Radius 1 


liegen und ist demnach nur 

auf die Partie OKLMNO des Einheitskreises, mit Ausschluß des 
Bogens KLMN, verwiesen. Der Kreis um - j” vom Radius 1 end- 
lich teilt den Bereich des o in zwei Partien, von denen wir die obere 
OAO kurz mit I, die untere OBAO kurz mit II bezeichnen wollen, 
wobei wir den Bogen OA der Partie II zuzuzählen haben. Befindet 
sich alsdann oe im Bereiche I, so darf 6 nicht im Inneren des Kreises 
um —,j vom Radius 1 liegen, wird also bloß auf das Kreisdreieck 
MOK, mit Ausschluß des Bogens KM, verwiesen; liegt dagegen 9 
im Bereiche II, so bleibt für 6 der volle vorhin angetroffene Bereich 


OKLMNO in Geltung. 
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Von den weiteren sechs Kreisen für o, d. i. um die Punkte 

— e(1 — j) mit Radien 1 (Fig. 80), trifft bloß ein einziger, der Kreis um 

1 —j, den Sektor AOB; bei einer gewissen Lage von o dürfte also 

1—j? 
3 





. . . Ä . 1 ‘ 
6 nicht im Inneren des Kreises um vom Radius n liegen; 
3 


letzteres ist aber bereits von selbst ausgeschlossen, sowie o im Be- 


reiche ÖOKLMNO bleibt. 


Von den sechs Kreisen um die Punkte u 


mit Radien "m 


endlich (Fig. 81) haben nur diejenigen für e=—5#, j, — 1, d.h. die Kreise 
Des 


um ——-, —5, —,°-, innere Punkte mit dem Sektor AOB gemein; 
der Bereich OKLMNO des 6 

aber tritt von selbst nirgends | IJ° 

in das Innere der zugehörigen 


unter den Kreisen um en 
also der Kreise um 5 — 7,1 —. 5), 
1—;j von Radien 1, und da- 
her entspringt hierdurch eben- 
falls keine neue Bedingung 
für 6. 

Um jetzt die untere Grenze 
von |1 — 06 zu ermitteln, den- 
ken wir uns zunächst den Wert 
o in einem Punkte des Sektors \i EN IM 
A 0 B festgehalten, wobei wir den A” BT, 24 
Wert o= (0, wie schon gesagt, RER GR 
vorderhand ausschließen wollen, 
und haben dann die Lage von 
o in dem dieser Größe I: zukommenden Bereiche so zu bestimmen, 


daß der Abstand 1 er der Punkte 1 /o und 6 möglichst klein wird. 


Aus den Bereichen I, I er o ergeben sich durch Inversion die entspre- 
chenden Bereiche nn 1/o (Fig. 82); der Radius AO geht dabei in 
seine Fortsetzung von A nach oo über, der Strahl OB von O nach 
int int 
e ° geht in den Strahl BB’ von oo nach e ® über und der Kreis- 
bogen AO, welcher in O den Radius OB berührt, verwandelt sich 
in den zu BB’, parallelen Strahl AH. Sonach transformieren sich 
die Bereiche I, U für o bzw. in die von H, AA, , B,B'AH, 
begrenzten Bereiche für 1/e, die wir bzw. mit I*, II* bezeichnen 
wollen; dabei sind die Punkte des Bogens A.5’ von diesen letzteren 
Bereichen auszuschließen und die Punkte auf dem Strahl AH, nur 
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dem Bereiche II* zuzuzählen.*) Mit Hilfe analoger Überlegungen, 
wie wir solche für den Fall des Zahlkörpers von : im $ 6 angestellt 
haben, erkennen wir nun aus Fig. 82, daß wenn 1/e irgendwo in I* oder 
II* festgehalten wird, bei der hier zulässigen Variation von 6 für ein 


Minimum bzw. für eine untere Grenze von |1—o0|=|o, - — 2 


erforderlich ist, daß zunächst 6 auf einen der Bogen OK, om, ON 
rücke, und sin, auf 
0 BAIL bzw. nach einem 
der Bogen - Endpunkte 
K, M,N hinrücke. Der 
Punkt M fällt aber da- 
bei außer Betracht, weil 
der Radius MN den Be- 
reich für 1/o auf der- 
selben Seite wie den Bo- 
gen MO läßt; ferner 
steht K von einem be- 
liebigen Punkte in I* 
oder II* immer weiter als 
O ab und endlich steht 
N von einem beliebigen Punkte in II* (der Bereich I* für 1/e kommt 
bei der Annäherung von 4 an N nicht in Betracht) niemals weniger als 





O ab. Somit ist E —_ — 2 für alle hier in Frage kommenden 6 größer, 


als für o=(. Dead Bat also |1— 0606| den Wert 1 als Mini- 
mum und tritt dieser Wert nur ein, wenn 6=( ist, oder aber, da o 
und 6 hier gleichberechtigt sind, wenn 6=0 oder o=( ist, welch 
letzterer, vorhin ausgeschlossener Wert des o hiermit ebenfalls zur 
Geltung kommt. 


$ 11. Endgültige Formulierung des Satzes über zwei binäre lineare 
Formen für K(j). 


Indem wir nun zu dem in $ 10 aufgeworfenen Problem in dessen 
ursprünglicher Formulierung zurückkehren, sehen wir, daß wenn 
A wie vorhin die (nicht verschwindende) Determinante der Formen 
&,n in (106) bedeutet, für den Parameter M des zum Körper 

&is1, |nIsi 


gehörigen M-Körpers stets 


*) Die Schraffierung neben dem Strahle AH, sollte in der Figur nach der 
Seite von I* hin angebracht sein. 
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Mir en 

VAE.e 

gilt, wobei das Gleichheitszeichen rechts dann und nur dann eintritt, 

wenn o=( oder 6=0 oder beides der Fall ist, d.h. der Bedeutung 

von 0,0 gemäß (vgl. S. 228), wenn eine ganzzahlige Substitution 

(110) von der Determinante 1 existiert, welche & in einen Ausdruck 

'VAle®X oder n in einen Ausdruck |Y A je® Y mit irgend welchem 

reellen »& überführt. Mit Rücksicht auf die Bedeutung von M ge- 

winnen wir nunmehr hieraus den folgenden Satz, durch welchen das 
Ergebnis des $ 9 wesentlich vertieft wird: 

LXIV. Sind 





1 


IA 


E= ax + By, 
n=y&x+6y 


zwei lineare Formen in zwei komplexen Variabeln x, y mit beliebigen kom- 
plexen Koeffizienten a, B, y, 6 und nicht verschwindender Determinante 
ee 
2 
Zahlen x, y, die nicht beide verschwinden und für welche 
| FE | | | 
&l<|yAl, mIsIVA 


wird. Es lassen sich im allgemeinen sogar ganze Zahlen x, y in diesem 
Körper finden, die nicht beide verschwinden und 


UE 
el<IVAl, Inl<|VAl 
hervorbringen; eine Ausnakme bilden nur die Fälle, wo wenigstens 


eine der Formen &,n von der Gestalt |V A\e(— qx +py) ist und 
darin 9, q ganze teilerfremde Zahlen im Körper von j sind und 
irgend eine reelle Größe ist. 

Es fällt hier die merkwürdige Tatsache auf, daß dieser Satz und 
der darin ausgesprochene Grenzfall einen wesentlich anderen Charakter 
tragen, als der ihnen in der Theorie des Körpers von i entsprechende 
Satz und Grenzfall, die in $ 7 formuliert worden sind. 


Von den Sätzen LXII und LXIV aus gelangen wir durch die 
Spezialisierung 7—=(0 zu Aufschlüssen, betreffend die Annäherung 
an eine beliebige komplexe Größe — ß/« durch Quotienten x/y von 
ganzen im Körper von © bzw. im Körper von j gelegenen Zahlen; 
wir erhalten dadurch Theoreme, die dem Theoreme I über die An- 
näherung an eine reelle Größe durch rationale Zahlen an die Seite 
zu stellen sind. 


A=uö— By, so gibt es im Körper von j = stets ganze 








234 } 3 Schluß. 





Wir sind damit am Schlusse der Vorlesung angelangt; werfen 
wir noch einen kurzen Rückblick auf das von uns hier Erreichte. 

Als Ausgangspunkt nahmen wir in Kap.I ein elementares Ordnungs- 
prinzip; durch dasselbe wurden wir bereits, allerdings etwas umständ- 
lich, zu der Wahrnehmung geführt, daß in bezug auf die Werte 
linearer Ausdrücke bei ganzzahligen Veränderlichen gewisse allgemeine 
Schranken sich aufstellen lassen. Gerade die verhältnismäßige Weit- 
läufigkeit der anfangs erforderlichen Hilfsbetrachtungen war danach 
angetan, die Einfachheit der später zu befolgenden geometrischen 
Methoden ins rechte Licht zu setzen. 

Nunmehr entwarfen wir das geometrische Bild des Zahlengitters. 
Uns erwuchs als eine Hauptaufgabe, die Verteilung dieses Gitters im 
Raume schärfer zu erfassen. Dazu bedienten wir uns des Hilfsmittels, 
daß wir Körper konstruierten, die den einzelnen Gitterpunkten zu- 
geordnet waren und den Raum nirgends mehrfach überdeckten. Be- 
trachtungen dieser Art sind übrigens, wie ich nicht unterlassen möchte 
zu erwähnen, auch für die physikalischen Theorien über die Struktur 
der Kristalle von Wert. 

Wir varlierten die Form der Körper in mannigfacher Weise und 
gelangten dadurch zu einer Fülle von speziellen Theoremen. Als 
deren gemeinsamen Charakter können wir es — in ungefähren Um- 
rissen — hinstellen, daß sie angenäherte Auflösungen von Gleichungen 
darbieten, wobei die eingehenden Konstanten irgend welche Größen 
sein können, die Unbekannten aber ganzzahlig werden sollen. Ich 
möchte hiernach die ganze Klasse der von uns gewonnenen Unglei- 
chungen mit dem Namen Diophantische Approximationen belegen, wie 
man ja Gleichungen mit zu bestimmenden ganzen oder rationalen 
Werten für die Unbekannten nach Diophant zu benennen pflegt. 

Wir wandten uns weiter dem allgemeinen Begriffe der alge- 
braischen ganzen Zahl zu. Wir erkannten das Zahlengitter als ein 
die Auffassung äußerst erleichterndes Bild der Gesamtheit der ganzen 
Zahlen in einem algebraischen Zahlkörper und wir betraten damit 
das wichtigste Anwendungsgebiet der diophantischen Approxima- 
tionen. 

Mittels gewisser solcher Approximationen gelangen uns anschau- 
liche Beweise für die Existenz der Einheiten, für die Endlichkeit der 
Anzahl der Idealklassen in einem algebraischen Zahlkörper. Es war 
nun ein Leichtes, zu dem fundamentalen Satze von der eindeutigen 
Jerlegbarkeit der Ideale in Primideale vorzudringen. 

Alle Theoreme hier wiesen einen Ursprung auf, wir schöpften sie 
aus einer gemeinsamen, sehr durchsichtigen Quelle, die ich als das 
Prinzip der zentrierten konvexen Körper im Zahlengitter bezeichnen 
möchte. 
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Nun sind wir in der Tat eine Strecke Wegs in das Reich der 
heutigen Zahlentheorie eingedrungen. Wir können daran denken, 
uns auf diesem Boden zu akklimatisieren. Zunächst würde der Auf- 
bau der Ideale aus Primidealen tiefer zu erforschen sein. Der Zu- 
sammenhang der Einheiten und die Einteilung der Ideale in Klassen 
sind die wertvollsten Geräte für diese weitere Arbeit, in deren Ver- 
folg sich wunderbare Zusammenhänge zwischen der Zahlentheorie und 
der Theorie der Funktionen offenbaren. 
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19, Zeile 20 ist vor „Wertesystemen“ einzuschalten „von (0, 0, 0) 
schiedenen“, HR: 
52, Zeile 22 ist „als Mittelpunkt“ zu streichen. 6: 10 u f 
55, Zeile 12 v. u. ist „hat... nur dann statt“ durch „ist... nc h ent 
behrlich außer‘ zu ersetzen. 
58 ist von Zeile 4 die Bemerkung „(1 <p<{ 2)" nach Zeile 3 dar 
rücken. 
89, Zeile 2 lies „als Eckpunkt enthält“ statt „zum Mittelpunkt 1 Y; 
154, Zeile 10 v. u. lies „2 — V— 6" statt „— y— 6“. 
171, Zeile 12 lies ,„c* statt „a“. 
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Mathematische Vorlesungen an der Universität Göttingen. Band I: 


F. Klein: 


Vorträge über den mathematischen Unterricht 
an den höheren Schulen. 
Nach Vorlesungen aus den Jahren 1904—05 bearbeitet von Rud. Schimmack. 


Teil 1: Von der Organisation des mathematischen Unterrichts. 


Mit 8 zum Teil farbigen Figuren. [IX u. 236 S.] 
In Leinwand geb. n. M. 5.— 


SIEBTE LING 


Inhalt: Einleitung. — Kap. 1. Die Volksschulen. — Kap. 2. Die sechs unteren 
Klassen der höheren Knabenschulen. — Kap.3. Die Mädchenschulen und die mittleren 
Fachschulen. — Kap. 4. Geschichtliches über den Entwicklungsgang des mathematischen 
Unterrichts an unseren höheren Schulen. — Kap. 5. Die drei Oberklassen der höheren 
Schulen nach den Lehrplänen von 1901 (mit einem Exkurs über die Frage der Infini- 
tesimalrechnung). — Kap. 6. Reformvorschläge für die Oberklassen der höheren 
Schulen (nebst Erörterung über die allgemeinen Fragen der Schulreform). — Kap. T. 
Die Universitäten und die technischen Hochschulen. — Anhang: Wiederabdruck 
des Berichts an die Breslauer Naturforscherversammlung über den Stand des 
mathematischen und physikalischen Unterrichts an den höheren Schulen (1904), — 
des Meraner Berichts der Unterrichtskommission betreffend den mathematischen 
Unterricht an den neunklassigen höheren Lehranstalten (1905), — des Aufsatzes 
über Probleme des mathematisch-physikalischen Hochschulunterrichts (1905). 


Als Mitglied der von der Gesellschaft deutscher Naturforscher und Ärzte im 
Herbst 1904 eingesetzten Unterrichtskommission hatte der Verfasser besonderen Anlaß, 
Vorlesungen zu versuchen, die dem allseits anerkannten Bedürfnis einer geeigneten 
Vermittlung zwischen dem Hochschulstudium der mathematischen Lehramtskandi- 
daten und ihrer späteren Lehrtätigkeit in neuer Weise gerecht würden. Die Vor- 
träge, die er dementsprechend im Wintersemester 1904/05 und Sommersemester 1905 
gehalten hat, waren von vornherein für einen weiteren Kreis bestimmt. Galt es doch 
zugleich, jene Reformvorschläge für den mathematischen Unterricht allseitig dar- 
zulegen und zu begründen, die er Ostern 1904 vor dem Göttinger Ferienkursus skizziert 
hatte und die der Ausgangspunkt der einschlägigen Arbeiten der Naturforscher- 
Unterrichtskommission geworden sind. Immerhin waren die Vorträge so, wie sie 
gehalten wurden, noch weit davon entfernt, druckfertig zu sein, weshalb der Ver- 
fasser seinen damaligen Assistenten Herrn Rudolf Schimmack, gegenwärtigen 
Probekandidat am Gymnasium zu Göttingen, mit der Herausgabe betraut hat. Charakte- 
ristisch für die dabei gewählte Darstellung ist, daß die Unterrichtsaufgaben der 
höheren Schulen immer im Rahmen des gesamten Unterrichtswesens und seiner 
historischen Entwicklung gesehen werden. 


In den zwei Teilen, die noch folgen sollen, werden Einzelausführungen für die 
verschiedenen Gebiete des mathematischen Unterrichts, also Arithmetik, Algebra, 
Analysis und Geometrie, gebracht werden. Es wird kein systematischer Lehrgang 
angestrebt, sondern eine freie Erörterung über die in Betracht kommenden Bezie- 
hungen zwischen Hochschul- und Schul-Mathematik, unter Darlegung der haupt- 
sächlichsten literarischen Verhältnisse und des historischen Werdeganges. Mancherlei 
Einzelheiten, die der Verfasser im Laufe der Jahre in anderweitigen Elementarvor- 
lesungen gegeben hat, sollen mit eingearbeitet werden. 


Verlag von B. @. Teubner in Leipzig. 





Einführung in die Vektoranalysis 
mit Anwendungen auf die mathematische Physik. 


Von Dr. Richard Gans, 


Privatdozent an der Universität Tübingen. 


Mit 31 Figuren im Text. [X u. 98 8.] gr. 8. 1905. In Leinwand geb. n. M. 2.80. 


Die Entwicklung der modernen Elektrodynamik und der Elektronentheorie erfordert immer mehr 
die Kenntnis der Vektoranalysis. Das Büchlein verfolgt den Zweck, ganz kurz und mit alleiniger Voraus- 
setzung der Elemente der höheren Mathematik in die Rechenmethoden der Vektoranalysis einzuführen. 
Um die Anwendbarkeit dieser Rechenmethoden zu zeigen, sind viele Beispiele aus der Mechanik, Hydro- 
dynamik, osmotischen Theorie, Elektrodynamik und Elektronentheorie gegeben; dabei sind die physi- 
kalischen Grundlagen der Theorien nicht etwa vorausgesetzt, sondern auf einfache Weise abgeleitet. 





Elemente der Vektor-Analysis. 


Von Dr. A. H. Bucherer, 


Privatdozent an der Universität Bonn, 
2, Auflage. [VII uw. 103 S.] gr. 8. 1905. geb. n. M. 2.40. 


Durch die Veröffentlichung dieses elementaren Werkchens glaubt der Verfasser dem Studierenden 
der Physik ein Hilfsmittel an die Hand zu geben, das ihm das Eindringen in die mathematische 
Physik ganz wesentlich erleichtern und sein Wissen auf diesem Gebiete durch eine stärkere Heranziehung 
der Vorstellungskraft zu einem lebendigeren gestalten soll. Angesichts der Tatsache, daß grundlegende 
Abhandlungen unserer bedeutendsten Gelehrten in neuerer Zeit in zunehmendem Maße in vektor- 
analytischer Form verfaßt werden, muß das Erscheinen eines derartigen elementaren Werkchens als 
besonders zeitgemäß bezeichnet werden. Das Verständnis der Rechenmethode hat der Verfasser sich stets 
durch einfache Beispiele aus der Physik zu erleichtern bemüht. 





Vorlesungen über die Vektorenrechnung. 


Mit Anwendungen auf Geometrie, Mechanik und mathematische Physik. 
Von Dr. E. Jahnke, 


Professor an der Königl. Bergakademie zu Berlin. 
Mit 32 Figuren im Text. [XII u. 235 S.] gr. 8. 1905. In Leinwand geb. n. #. 5.60. 


Die Vorlesungen sollen dem Techniker wie dem Physiker eine leichte Einführung in die Vektor- 
methoden bieten, wobei auf eine Einsicht in den Zusammenhang der Begriffe und Definitionen Wert 
gelegt wird. Die vielseitige Verwendbarkeit des Vektorbegriffs, wie er von Graßmann geschaffen worden 
ist, und der vektoriellen Differentialoperatoren wird an der Hand eines reichen Übungsmaterials sowie 
in Verbindung mit zahlreichen Anwendungen auf die Statik und Kinematik des starren Körpers, auf 
Probleme der Graphostatik, der Elastizität, der Optik und insbesondere der Elektrizität erläutert. 

Auch dem Mathematiker will das Buch Neues bieten. Die neuere Dreiecks- und Tetraeder- 
geometrie findet ausgedehnte Berücksichtigung. Unter den Tetraederkonfigurationen werden vor allem 
die Konfigurationen der Möbiusschen und der vierfach hyperboloid gelegenen Tetraeder erörtert, die 
zur Theorie der hyperelliptischen Thetas in einem einfachen Zusammenhang stehen. Die kinematisch- 
geometrische Erzeugung der ebenen Kurven, der Raumkurven und der Flächen bietet dankbaren Stoff 
für vektorielle Behandlung. Die geometrische Größe zweiter Stufe wird — in weiterem Verfolg eines 
zuerst von Herrn F. Klein dargelegten Gedankenganges — einmal in ihrer Bedeutung für die Statik und 
Kinematik des starren Körpers, sodann als Bindeglied zwischen der Mechanik des starren Körpers einer- 
seits und dem Staudtschen Nullsystem und dem Plückerschen Linienkomplex andrerseits untersucht. 


Verlag von B. &. Teubner in Leipzig. 





Bachmann, Dr. Paul, Professor in Weimar, Zahlentheorie. Versuch 
einer Gesamtdarstellung dieser Wissenschaft in ihren Hauptteilen. 
In#6- Teilen. gr. 8. 

I. Teil: Die Elemente der Zahlentheorie [XD u. 
264 S.] 1892. geh. M. 6.40, in Leinwand geb. M 7.20. 

—— —— II. Teil: Die analytische Zahlentheorie [XVII u. 
494 8.] 1894. geh. M. 12.—, in Leinwand geb. M. 13.— 

II. Teil: Die Lehre von der Kreisteilung und ihre 
Beziehungen zur Zahlentheorie. Akademische Vorlesungen. Mit 
Holzschnitten im Text und 1 lithogr. Tafel. [XII u. 300 S.] 
1872. geh. M. 7.—, in Leinwand geb. M. 8.— 

—— —— IV. Teil: Die Arithmetik der quadratischen Formen. 
I. Abt. [XVIu. 668 $.] 1898. geh. M 18. —, in Leinw. geb. M. 19. — 

V, Teil:- Allgemeine Arithmetik der Zahlenkörper. 

[XXII u. 548 $8.] 1905. geh. M 16.—, in Leinw. geb. M 17.— 


[Fortsetzung unter der Presse.] 

Bauer, Geheimrat Dr. Gustav, Professor der Universität München, 
Vorlesungen über Algebra. Herausgegeben vom Mathematischen 
Verein München. Mit dem Porträt Gustav Bauers als Titelbild und 
11 Figuren im Text. [VI u. 376 S.] gr. 8. 1903. geh. n. M. 12.—, 
geb. n. M. 13.— 


Biermann, Dr. Otto, Professor an der k. k. Technischen Hochschule zu 
Brünn, Elemente der höheren Mathematik. Vorlesungen zur 
Vorbereitung des Studiums der Differentialrechnung, Algebra und 
Funktionentheorie. [XII u. 382 $.] gr.8. 1895. geh. n. M 10.—, 
in Leinwand geb. n. M. 11.— 

Theorie der analytischen Funktionen. |X u. 452 S.] 
gr. 8. 1887. geh. n. M. 12.80, in Leinwand geb. n. M. 14.— 


Bohlmann, Dr. G., Professor in Berlin, Übersicht über die wich- 
tigsten Lehrbücher der Infinitesimalrechnung von Euler 
bis auf die heutige Zeit. [IV u. 110 S.] gr. 8. 1899. geh. 

n. M. 4. — 

Bruns, Dr. Heinrich, Professor der Astronomie an der Universität 
Leipzig, Grundlinien des wissenschaftlichen Rechnens. [VI 
u.1598.] gr. 8. 1903. geh. n. M.3.40, in Leinwand geb.n. M 4.— 

Wahrscheinlichkeitsreehnung und Kollektivmaß- 
Penco VIII 0.3108. u: Anhang 18 8.] - gr. 8. 1906.” In 
Leinwand geb. n. M. 8.40. 


Burkhardt, Dr. H., Professor an der Universität Zürich, Vorlesungen 
über die Elemente der Differential- und Integralrechnung. 
Mit zahlreichen Textfiguren. [XII u. 252 S.] gr. 8. In Leinwand 
geb. n. AM 6.— 


Graefe, Dr. Friedrich, Professor an der Technischen Hochschule zu Darm- 
stadt, Vorlesungen über die Theorie der Quaternionen 
mit Anwendung auf die allgemeine Theorie der Flächen und der 
Linien doppelter Krümmung. [IV u. 164 S. mit Figuren im Text. ] 
er. 8, 18832, ‘geh. n. M. 3.60. 














Klein, Dr. F., Professor an der Universität Göttingen, autographierte 
Vorlesungshefte. 4. geh. 
I. Ausgewählte Kapitel der Zahlentheorie. 
Mel 120 Satn CMS, DEOE) namen m. 1000, 
König, Dr. Julius, Professor am Polytechnikum zu Budapest, Ein- 
leitungin die allgemeine Theorie der algebraischen Größen. 
[X u. 564 8.] gr. 8. 1903. geh. M. 18.—, in Leinw. geb. A. 20.— 


Kronecker, Leopold, Vorlesungen über Mathematik. Heraus- 
gegeben unter Mitwirkung einer von der Königl. Preußischen Akademie 
der Wissenschaften eingesetzten Kommission. Vorlesungen über 
die Theorie der einfachen und der vielfachen Integrale, 
herausgegeben von E. Netto. [X u. 346 S.]| gr. 8. 1894. geh. 

n. M. 12.— 

Legendre, Adrien-Marie, Zahlentheorie. Nach der 3. Ausgabe ins 
Deutsche übertragen von H. Maser. 2 Bände. 2., wohlfeile Aus- 
gabe. [I. Band: XVIII u. 442 S., IL. Band: XII u. 453 8.] gr. 8. 
1893. geh. n. M. 12.— 

Einzeln: jeder Band n. M. 6.— 

Minkowsky, Dr. Hermann, Professor der Mathematik an der Universität 
Göttingen, Geometrie der Zahlen. In 2 Lieferungen. 
I. Lieferung. [240 8.) gr. 8. 1896. geh. M. 8.— 


[Die II. Lieferung befindet sich in Vorbereitung.] 

Mehmke, Dr. R., Professor an der Königl. Technischen Hochschule zu 
Stuttgart, über graphisches Rechnen und über Rechen- 
maschinen, sowie über numeriscehes Rechnen. gr. 8. In 
Leinw. geb. [In Vorbereitung.] 

Netto, Dr. Eugen, Professor der Mathematik an der Universität Gießen, 
Vorlesungen über Algebra. 2 Bände. gr. 8. geh. n. M. 28.— 


Einzeln: 
I. Band. [X u. 388 S.] 1896. geh. n. .# 12.—, in Leinwand geb. n. 413. — 
I. — 1. Lieferung. Mit Holzschnitten im Text. [192 S.] 1898. 
geh. n. M 62 
I. — 2. Lieferung. Mit Holzschnitten im Text. [XII u. 8. 193—519.] 
1899. geh. n.. Me 
I. — (1. und 2. Lieferung. geh. n. M. 16.—, in Leinwand geb. 
n. M.17.40. 
Lehrbuch der Kombinatorik. [VII u. 260 S.] gr. 8. 
1901. In Leinwand geb. n. Aa 


Serret, J.-A., Handbuch der höheren Algebra. Deutsche 
Übersetzung von G. Wertheim, Lehrer an der Realschule der 
israelitischen Gemeinde zu Frankfurt a. M. 2 Bände. gr. 8. geh. 

n. MA. 19.— 
Einzeln: I. Band. [VIII u. 528 S.] 2. Auflage 1878. n. M 9.— 
I. —  [VIlu. 574 S] 2. Auflage 1879. n. A 10.— 

Sommer, Dr. J., Professor an der Technischen Hochschule zu Danzig. 
Vorlesungen über Zahlentheorie. Einführung in die Theorie 
der algebraischen Zahlkörper. Mit 4 Figuren im Text. [VI u. 361 S.] 
gr. 8. 1907. In Leinwand geb. n. M 11.— 


Wertheim, Gustav, Elemente der Zahlentheorie. |X u. 382 S.] 
gr. 8.1887. geh. n. M. 8.40. 
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